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Purpose of the document:

This document provides details about different menu screens, their description and how to edit those screens in display
module, required for the operation of QX Series Hand Tool.

The image Below shows the display of QX Series display module with descriptions of the programming keys.
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1.

Overview of different Menu screens

[Power up QX Series tool ]

RUN SCREEN

Press “UP" key

D

v

Displays Cofiguration
Number being used

Always Press “UP” key to
go to next screen

N

Press “ENTER” to enter “EDIT” mode Qﬂ ’

Y

Password screen

Y
Current fault

Y

Press “UP” key to

increment the value

Q decrement the value v

Press "DOWN” key to |

v

v

Status screen with shunt
cal, wireless strength and
battery level.

Press “ENTER" to select
the changed values. Qy

keep the old values.

Press “ESC"to undo and ‘

v

Y

Cycle Count (:}

After display is unlocked
Press “RIGHT” Key

v

v

Target Angle, Low
and High screen

Save or Ignore changes. If not on
Save screen, use the up or down
key to scroll to the Save screen.

Y
Target Torque Low

v

and High screen

Y
RUN SCREEN

Press“UP"key to scroll
on one by one to get
below editable screens
in seriesscreen.

N

EN-2
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Press “UP"key to go to
next screen

D
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Strategy - Angle or Torque i?:

Direction — Clock wise or anti q
clockwise K)

Unit of Torque

v

Target Angle (Angle strategy) OR
Target torque (Torque strategy)

Torque High

v

Torque Low

v

Angle High

v

Angle Low

v

Torque threshold

Free Speed ﬁ

= M W= || @ [T

-5
-5

v

Shift down torque

v

Shiftdown Speed I],ﬁ
L]
Gang count :.:

v

Enable / disable RF module 3?5 ?

v

Save / ignore the changes u./
settings )

ElX
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2. Description of the Display screen in detail

There are three sections in the QX Series display screen, one “PRIMARY” on the top and two “SECONDARY” which are on
left and right bottom of the display.

2.1. Run Screen
Pressing “ENTER” key after switching on the display will show this image.

PRIMARY Section - shows latest peak torque (for a torque strategy) or the latest peak angle (for an angle strategy), with
units.

The SECONDARY LEFT - shows the cycle count or gang count, if gang count is programmed.
The SECONDARY RIGHT - shows the active configuration number.
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2.2. Configuration

Pressing “UP” will advance to next screen.
Screen shows CONFIGURATION setting used in the tool.
NOTE: Only Configuration 1 can be programmed through the display module.

Pressing “ENTER” will enable the “EDIT MODE" (This procedure to enter “EDIT MODE" is same for all settings update).
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“UP” or "'DOWN" key can be used to update the configuration. Pressing “ENTER” again will select the modified
configuration.

2.3. Password

The password screen shows whether the display is locked or unlocked. If the display is locked the parameters of the QX
Series Hand tool cannot be edited.

EN-6 48619852 _ed1



Password can be changed by entering into “EDIT MODE” and using “UP” or “DOWN" key.

DO
—

If“1234"is entered on the Password screen, the user may use the left arrow to go to the Tool ID and software version
page.

OO

m—
55585 !|

= '-I.SECID 4.60]

The Primary Display is the “Tool Location ID".
Lower Secondary Right is the “Display Firmware” Version.

Lower Secondary Left is the “Motor Controller Firmware” Version.
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Displays Tool time in HH:MM:SS format. Press the Down key to display the tool time in HH:MM:SS format.

Remaining screens are for internal use only to view log location. Press the Down key to display a screen for internal use
only to view log location. Press the Down key again to display a second log screen.

Press the Down key again to return to the Tool ID page. Pressing the right arrow from this page exits back to the
password display.
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Press‘ENTER’ to enter the ‘EDIT"mode. Enter the appropriate password to unlock the tool. Press‘ENTER'to exit the ‘EDIT’
mode.

2.3.1. Updating parameters of the QX Series tool

After display is unlocked with a valid password, Pressing“RIGHT” key will advance to following settings that can be
modified as required.

The settings can be modified by entering “EDIT MODE” and using “UP” or “DOWN” key or “RIGHT” or “LEFT” key as
required.

2.3.2. Radio Enable/Disable

This screen allows the user to enable or disable the radio module. The selection on the left disables the radio module
and the selection on the right enables the radio module.

# RADIO DISABLED

—
% Y —
+ "{ RADIOENABLED
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2.3.3. Gang count
The below screen shows the gang count number of bolts to be fastened per Group, Gang, or Set for Configuration 1.

This can be modified by entering “EDIT MODE".

2.3.4. Shiftdown Speed

This screen indicates shiftdown speed of the QX Series tool. Shiftdown speed can be edited by entering “EDIT MODE”
and updating using UP and DOWN arrow. Programmed speed is a percentage of tool maximum speed.
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2.3.5. Shiftdown Point Config

This screen indicates “Torque Threshold for shiftdown point”. This can be changed by entering “EDIT MODE" and
updating using “UP” or “DOWN" key.

2.3.6. Free Speed

The below screen indicates free speed of the QX Series tool. The value can be edited by entering “EDIT” mode and using
“UP”and “DOWN" arrow. Programmed speed is a percentage of tool maximum speed.
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2.3.7. Torque Threshold

The Torque at which reading of the angle will be started. The value can be edited by entering “EDIT” mode and using
“UP”and “DOWN” arrow.

2.3.8. Angle

Angle “LOW" Display Angle “HIGH" Display
Angle “LOW" can be modified in this mode by Angle “HIGH" can be modified in this mode by
entering “EDIT” mode and using “UP or “DOWN" key. entering “EDIT” mode and using “UP or “DOWN”" key.
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2.3.9. Torque

Torque “LOW" Display Torque “HIGH" Display
Torque “LOW" can be modified in this mode by Torque “HIGH” can be modified in this mode by
entering “EDIT” mode and using “UP or “DOWN”" key. entering “EDIT” mode and using “UP or “DOWN” key.

Torque “TARGET" Display.
Torque “TARGET” can be modified in this mode by entering “EDIT” mode and using “UP or “DOWN" key.

OO
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2.3.10. Unit of the Torque
Indicates unit of the Torque displayed in Configuration 1.

This can be changed by entering “EDIT MODE" and updating using “UP” or “DOWN" key.

2.3.11. Direction of Rotation

Image shows direction of rotation in which the QX Series hand tool rotates. " Indicates counter clock wise rotation.
xJ Indicates clock wise rotation

This can be changed by entering “EDIT MODE" Key and updating using “RIGHT” or “LEFT" key.
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2.3.12. Strategy

This screen indicates configuration strategy being used.

Left - Angle, Right — Torque.

The pointing arrow indicates the present configuration being used.

This can be changed by entering “EDIT MODE" and using “RIGHT” or “LEFT" key.

2.3.13. Save/lgnore Settings

After all the required changes are completed, Press enter to highlight the save settings box on the left. Press the right or
left arrow key to select cancel on the right. Pressing enter a second time causes the tool to leave edit mode.

ﬂ \/ ﬂ X B/ sAveseTTiNGs

m X CANCEL SETTINGS
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2.4. Warning Screen

This is the next screen obtained after pressing “UP” key when QX Series displays the Password screen.

2.,5. Shunt Calibration, RF Signal Strength and Battery level

This is the next screen obtained after pressing “UP” key when QX Series displays password screen.
Primary display indicates Shunt Calibration Value.

Secondary display on left indicates RF signal strength and the one on the right indicates Battery Level.
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2,6. Cycle count
This value shows number of cycles run by the QX Series tool, Since the last time it was changed.

With the tool unlocked, press ‘ENTER" key to edit this screen. Press either the ‘UP’or' DOWN'key to clear the cycle count.
For this change to be retained a cycle must be run before removing power to the tool. Otherwise, the old cycle count is
restored.

2.7. Angle
Primary display — Target Angle.
Secondary Display on left - Angle low.

Secondary Display on right - Angle High.

06
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2.8. Torque
Primary Display -Target Torque.
Secondary display on left - Torque low.

Secondary display on Right - Torque high.
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Appendix 1 :Status LED Definitions

There are four LEDs on the display module. 3 on the top and 1 below the display screen.

The Status LEDs shall be used as follows:

Red --
Yellow --
Green --

Blue --

The last tightening cycle exceeded its high limit.
The last tightening cycle ended below its low limit.
The last tightening cycle ended between its high and low limits.

The tool has an active fault condition.

Appendix 2 :Tool Fault codes

The tool shall report the following fault codes for the listed conditions:

F-01 Tool Disabled (by external control)

F-02 Rapid Trigger pull - trigger was pulled before configuration delay was complete

1-FF USB enumeration fault

A-10 Motor controller communication timeout

A-55 A display software version update was detected

B-01 Failure to update Motor Controller Software

B-85 RF ACK Timeout (we did not get a serial ACK messages from the transceiver)

B-E1 RF Transmit NAK-"Channel Access Failure”

B-E5 RF Transmit NAK-"“Frame Too Long”

B-E9 RF Transmit NAK-"No ACK Received”

C-01 Configuration ID value is 0 or greater than 8

Cc-02 Number of configuration steps is greater than 8

Cc-03 Current Step ID is greater than the current number of steps

C-04 Total Gang is greater than 8

C-05 Current Gang count is greater than Total Gang

C-06 Current Torque High Limit is greater than the Tool’s maximum Torque value (Tool’s max torque value
is configured in the Factory Set Points) OR Current Torque High Limit is less than 0

c-07 Current Torque Low Limit is greater than the Tool’s maximum Torque value OR Current Torque Low
Limit is less than

c-08 Current Torque High Limit is less than Current Torque Low Limit

C-09 Current Torque Low Limit is greater than Current Torque High Limit (Fault code to be removed)

C-0A Current Angle High Limit is greater than the Tool’s maximum Angle value (to be set to 9999)

Cc-0B Current Angle Low Limit is greater than the Tool’s maximum Angle value (to be set to 9999)

C-0C Current Angle High Limit is less than Current Angle Low Limit

Cc-0D Current Angle Low Limit is greater than Current Angle High Limit (Fault code to be removed)

C-0E Tool configuration step is a Target torque and the target value is outside the torque high and low limits

C-OF Tool configuration step is an Target Angle and the target value is outside the angle high and low limits

Cc-10 Tool configuration step is not set for either Angle or Torque

c-1 Current Threshold value is greater than the maximum tool torque OR Current Threshold value is less than 0

C-12 Current Free Speed is greater than maximum motor speed

C-13 Current Shiftdown Speed is greater than maximum motor speed

Cc-14 Current display unit value is unsupported

C-15 Torque Threshold exceeds target (with torque target) or max torque (with Target Angle)

C-55 Invalid Configuration selection

E-00 Battery Fault

E-01 Invalid Hall State

48619852_ed1
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E-02 12T Fault

E-03 Motor Stall

E-04 Over Current

E-05 Over Temperature

E-06 Current Off set Fault

E-07 Shunt Calibration Fault

E-08 Torque Offset Fault

E-09 Transducer Fault

E-OA Step Execution Timeout

E-OB Configuration Execution Timeout

E-0C Over Torque Limit

E-0D Over Angle Limit

E-OE Current Plausibility High

E-OF Under Torque

E-10 Under Angle

E-11 Current Plausibility Low

E-12 Early trigger Release

E-13 Motor Controller Watch dog Reset

E-14 Brake Timeout

E-18 Missed Run Steps (Prevailing Torque configuration did not complete)

E-1B Battery Cell Fault (detected by Motor Controller)

E-1C Low Battery Fault (detected by Motor Controller)

E-1D Critical Battery Fault (detected by Motor Controller)

E-1E Motor Controller is shutting down

E-1F Wakeup Code received (but not expected)

E-81 The configuration ID in the Motor controller’s EOR did not match the currently selected configuration
2-<Alarm ID> | PM Alarm Time Fault for corresponding Alarm ID normally configured by the user
3-<Alarm ID> | PM Alarm Cycle Fault for corresponding Alarm ID normally configured by the user
c-16 Number of configuration steps is set to 0

Parts and Maintenance

Original instructions are in English. Other languages are a translation of the original instructions.
Tool repair and maintenance should only be carried out by an authorized Service Center.

Refer all communications to the nearest Ingersoll Rand Office or Distributor.

EN-20
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Finalidad del documento:

Este documento proporciona informacién detallada sobre las diferentes pantallas de los menus, su descripciony la
edicién de dichas pantallas en el médulo de la pantalla de visualizacion, necesario para utilizar la herramienta manual
de la serie QX.

La imagen incluida a continuacién muestra el médulo de la pantalla de visualizacién de la serie QX con descripciones
de las teclas de programacion.
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1.

Descripcion general de las pantallas de los distintos mentis

[Encendido de la herramienta de

)

la serie QX

PANTALLA DE
EJECUCION

Pulse la tecla
“ARRIBA”

D

v

Numero de configuracion
de las pantallas en uso

Pulse siempre la tecla
“ARRIBA” para pasar a la
siguiente pantalla

N

ES-2

Y

Pantalla de la
contrasefna

) Pulse “ENTRAR” para acceder al modo de
“EDICION”

7/

Y

Fallo de corriente

Y

Pantalla de estado con la
calibracion por derivacion, la
intensidad inaldambricay el

nivel de la bateria

v

Pulse la tecla“ARRIBA”
para incrementar el valor

Pulse la tecla”ABAJO”
para reducir el valor

N

N

v

v

Pulse “ENTRAR” para seleccio-
nar los valores modificados.

Pulse “ESC” para deshacer
el cambio y conservar los
valores antiguos.

&3

Y

Recuento de
ciclo

S

v

Una vez desbloqueada
la pantalla, pulse la tecla

>

“DERECHA"

Pantalla de angulo
objetivo inferior y
superior

v

Pulse la tecla"ARRIBA” para

pasar a la siguiente pantalla Q

Y

Guarde o ignore los cambios. Si no se encuentra en la
pantalla de guardado, utilice la tecla arriba o abajo para

desplazarse hasta dicha pantalla.

Pantalla de par de

torsién objetivo inferior y

v

superior Pulse la tecla“ARRIBA” para
desplazarse por las pantallas
4 una a unay obtener las
pantallas editables siguientes
PANTALLA DE en serie
EJECUCION

N
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Estrategia: angulo o par de torsion

Xt

v

Direccion: en el sentido de las aguja del reloj
o en sentido contrario a las agujas del reloj

)

v

Unidad del par de torsion

=

v

Angulo objetivo (estrategia de angulo) O
par de torsion objetivo (estrategia de par de
torsioén)

G

v

Par de torsién superior

v

Par de torsidn inferior

v

Angulo superior

v

Angulo inferior

M= | || [

v

Umbral del par de torsion

_..
_..

v

Velocidad libre

v

Par de torsion de desaceleracion

v

Velocidad de desaceleraciéon

v

Recuento de grupo

v

Habilitar/deshabilitar el médulo de
radiofrecuencia

o

v

Guardar/ignorar la configuracion de los
cambios

H/HX

ES-3



[ES)

2, Descripcion de la pantalla de visualizacion en detalle

Existen tres secciones en la pantalla de visualizacion de la serie QX, una “PRINCIPAL" situada en la parte superior y dos
“SECUNDARIAS” situadas a la izquierda y a la derecha de la parte inferior de la pantalla.

2.1. Pantalla de ejecucion
Al pulsar la tecla”"ENTRAR” tras encender la pantalla, se mostrara esta imagen.

Seccién PRINCIPAL: muestra el ultimo par de torsion maximo (para una estrategia de par de torsién) o el ultimo dngulo
maximo (para una estrategia de angulo), con sus unidades.

Seccion SECUNDARIA IZQUIERDA: muestra el recuento de ciclo o el recuento de grupo, si se ha programado este ultimo.

Seccién SECUNDARIA DERECHA: muestra el nimero de configuracion activo.
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2.2. Configuracion
Al pulsar la tecla "ARRIBA”, se pasard a la siguiente pantalla.
La pantalla muestra el ajuste de CONFIGURACION utilizado en la herramienta.

NOTA: solo puede programarse la Configuracion 1 a través del médulo de la pantalla de visualizacion.

Al pulsar la tecla “ENTRAR’, se habilitard el “MODO DE EDICION” (este procedimiento de acceso al “MODO DE EDICION” es
el mismo para la actualizacién de todos los parametros de configuracion)

48619852 _ed1 ES-5
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Las teclas “ARRIBA” 0 “ABAJO” pueden utilizarse para actualizar la configuracién. Al volver a pulsar la tecla“ENTRAR’, se
seleccionara la configuracién modificada.

2.3. Contrasena

La pantalla de la contrasefa indica si la pantalla se encuentra bloqueada o desbloqueada. Si la pantalla estad bloqueada,
no es posible editar los pardmetros de la herramienta manual de la serie QX.
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La contrasefa puede modificarse accediendo al “MODO DE EDICION"y utilizando las teclas “ARRIBA” 0 “ABAJO”.

DO
—

Siintroduce “1234" en la pantalla de la contrasefa, el usuario puede utilizar la flecha izquierda para acceder a la pagina
de la version del software y el Id. de la herramienta

OO

m—
55585 !|

Y.56] Y.60)
O

La pantalla principal corresponde al “Id. de ubicacion de la herramienta”.
La pantalla secundaria inferior derecha corresponde a la versién del “firmware de la pantalla”.

La pantalla secundaria inferior izquierda corresponde a la version del “firmware del controlador del motor”.

48619852 _ed1 ES-7



Muestra la hora de la herramienta en el formato HH:MM:SS. Pulse la tecla Abajo para visualizar la hora de la herramienta
en el formato HH:MM:SS.

Las pantallas restantes se restringen al uso interno para ver la ubicacién del registro. Pulse la tecla Abajo para visualizar
una pantalla para uso interno Unicamente para ver la ubicacién del registro. Vuelva a pulsar la tecla Abajo para
visualizar una segunda pantalla de registro.

Pulse de nuevo la tecla Abajo para regresar a la pagina del Id. de la herramienta. Al pulsar la tecla derecha desde esta
pagina, regresard a la pantalla de la contrasena.

ES-8 48619852 _ed1



Pulse “ENTRAR” para acceder al modo de “EDICION’. Introduzca la contrasefia apropiada para desbloquear la
herramienta. Pulse “ENTRAR” para salir del modo de “EDICION”.

2.3.1. Actualizacion de los parametros de la herramienta de la serie QX

Una vez desbloqueada la pantalla con una contraseina valida, al pulsar la tecla“DERECHA" se desplazara a la siguiente
configuracion, que puede modificarse segun sea necesario.

La configuracién puede modificarse accediendo al“"MODO DE EDICION"y utilizando las teclas “ARRIBA” 0 “ABAJO” o bien
las teclas “DERECHA" 0 “IZQUIERDA’, seglin sea necesario.

2.3.2. Habilitacion/Deshabilitacion de la radio

Esta pantalla permite al usuario habilitar o deshabilitar el médulo de la radio. La seleccion de la izquierda deshabilita el
modulo de la radio y la de la derecha, lo habilita.

# RADIO DESHABILITADA
_——

X Y .
+

N RADIO HABILITADA

48619852 _ed1 ES-9
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2.3.3. Recuento de grupo

La pantalla siguiente muestra el nimero de tornillos correspondiente al recuento de grupo que es necesario apretar
por grupo o conjunto para la Configuracion 1. Este valor puede modificarse accediendo al “MODO DE EDICION”,

2.3.4. Velocidad de desaceleracion

Esta pantalla indica la velocidad de desaceleracion de la herramienta de la serie QX. La velocidad de desaceleracién
puede editarse accediendo al“MODO DE EDICION"y actualizandola mediante las flechas ARRIBA y ABAJO. La velocidad
programada corresponde a un porcentaje de la velocidad maxima de la herramienta.
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2.3.5. Configuracion del punto de desaceleracion

Esta pantalla indica el “"Umbral del par de torsién para el punto de desaceleracion”. Este valor puede modificarse
accediendo al“MODO DE EDICION"y actualizandolo mediante las teclas “ARRIBA” 0 “ABAJO".

2.3.6. Velocidad libre

La siguiente pantalla indica la velocidad libre de la herramienta de la serie QX. Este valor puede editarse accediendo al

modo de “EDICION"y utilizando las flechas “ARRIBA”y “ABAJO”. La velocidad programada corresponde a un porcentaje
de la velocidad maxima de la herramienta.

48619852 _ed1 ES-11
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2.3.7. Umbral del par de torsion

El par de torsion al que se iniciara la lectura del dngulo. Este valor puede editarse accediendo al modo de “EDICION"y

utilizando las flechas “ARRIBA” y “ABAJO".

2.3.8. Angulo

Pantalla de angulo “INFERIOR”

El 4ngulo “INFERIOR” puede modificarse en este modo
accediendo al modo de “EDICION"y utilizando las flechas
“ARRIBA" 0 “ABAJO".

OO

\
UDDUD“

|—|7I.'II]I]I]O

ES-12

Pantalla de angulo “SUPERIOR”

El 4ngulo “SUPERIOR” puede modificarse en
este modo accediendo al modo de “EDICION"y
utilizando las flechas “ARRIBA” 0 “ABAJO".
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2.3.9. Parde torsion

Pantalla de par de torsion “INFERIOR” Pantalla de par de torsion “SUPERIOR”

El par de torsién “INFERIOR” puede modificarse en este modo  El par de torsidon “SUPERIOR” puede modificarse
accediendo al modo de “EDICION"y utilizando las flechas en este modo accediendo al modo de “EDICION”y
“ARRIBA” 0 “ABAJO". utilizando las flechas “ARRIBA” 0 “ABAJO".

Pantalla de par de torsion “OBJETIVO”

El par de torsion “OBJETIVO” puede modificarse en este modo accediendo al modo de “EDICION"y utilizando las flechas
“ARRIBA” 0 “ABAJO".

e
0.00'%

= +0.00 O’F 1.00 —
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2.3.10. Unidad del par de torsion
Indica la unidad del par de torsién que se muestra en la Configuracion 1.

Este valor puede modificarse accediendo al “MODO DE EDICION"y actualizindolo mediante las teclas “ARRIBA” o
“ABAJO".

2.3.11. Direccion de rotacion

La imagen muestra la direccion de rotacién de la herramienta manual de la serie QX. *) ndica una rotacion en sentido
contrario a las agujas del reloj. ® Indica una rotacién en el sentido de las agujas del reloj.

Este valor puede modificarse accediendo a la tecla del “MODO DE EDICION"y actualizandolo mediante las teclas
“DERECHA” 0 “IZQUIERDA".

ES-14 48619852 _ed1



2.3.12. Estrategia

Esta pantalla indica la estrategia de configuracién que se esta utilizando.
Izquierda: dngulo, derecha: par de torsion

La flecha indica la configuracion actual que se esta utilizando.

Este valor puede modificarse accediendo al “MODO DE EDICION"y utilizando las teclas “DERECHA” 0 “IZQUIERDA".

2.3.13. Guardar/Ignorar la configuracién

Una vez completados todos los cambios necesarios, pulse Entrar para resaltar el recuadro de guardado de los
pardmetros de configuracion, situado a la izquierda. Pulse la tecla de la flecha derecha o izquierda para seleccionar la
opcién Cancelar, situada a la derecha. Al pulsar Entrar por segunda vez, la herramienta saldra del modo de edicién.

1 GUARDAR
ﬂ \/ ﬂ X Bl./ conrcuracion
[ | [ |

w X CANCELAR
- CONFIGURACION

48619852 _ed1 ES-15



(S

2.4. Pantalla de advertencia

Se trata de la siguiente pantalla que se obtiene tras pulsar la tecla “ARRIBA” cuando la serie QX muestra la pantalla de la
contrasena.

2.5. Calibracion por derivacion, intensidad de la seial de radiofrecuencia y nivel de la bat-
eria

Se trata de la siguiente pantalla que se obtiene tras pulsar la tecla “ARRIBA” cuando la serie QX muestra la pantalla de la
contrasena.

La pantalla principal indica el valor de la calibracién por derivacién.

La pantalla secundaria de la izquierda indica la intensidad de la sefal de radiofrecuencia y la de la derecha indica el
nivel de la bateria.

O
——
<0.00
T ..||I|O|_|-
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Este valor muestra el nimero de ciclos ejecutados por la herramienta de la serie QX desde la ultima vez que se modificé.

2.6. Recuento de ciclo

Con la herramienta desbloqueada, pulse la tecla“ENTRAR” para editar esta pantalla. Pulse las teclas “ARRIBA” o0 “ABAJO”
para borrar el recuento de ciclo. Para conservar este cambio, debe ejecutarse un ciclo antes de retirar la alimentacion de
la herramienta. De lo contrario, se restaurara el recuento de ciclo anterior.

2.7. Angulo
Pantalla principal: angulo objetivo
Pantalla secundaria de la izquierda: dngulo inferior

Pantalla secundaria de la derecha: dngulo superior

06
——

O
‘

)
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2.8. Par de torsion

Pantalla principal: par de torsién objetivo
Pantalla secundaria de la izquierda: par de torsién inferior

Pantalla secundaria de la derecha: par de torsién superior

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)
©)

Al pulsar la tecla “ARRIBA", retrocede a la“PANTALLA DE EJECUCION’, la primera pantalla de visualizacién.

——
0.00"

|I]‘I[Ilo
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Apéndice 1: definiciones de los LED (indicadores luminosos) de estado

Existen cuatro LED en el médulo de la pantalla de visualizacién: 3 estan situados en la parte superiory 1 en la parte
inferior de la pantalla de visualizacion.

Los LED de estado deben interpretarse como sigue:

Rojo
Amarillo:
Verde
Azul

el ultimo ciclo de fijacién excede su limite superior
el ultimo ciclo de fijacion finalizé por debajo de su limite inferior
el ultimo ciclo de fijacidn finalizé entre sus limites superior e inferior

existe una condicion de fallo en la herramienta

Apéndice 2: codigos de fallo de la herramienta

La herramienta informara de los siguientes codigos de fallo para las condiciones indicadas a continuacion:

F-01 Herramienta desactivada (por un control externo)

F-02 Rapido accionamiento del activador: se acciond el activador antes de que se completase el retraso de
la configuracion

1-FF Fallo de enumeracién de USB

A-10 Tiempo de espera de las comunicaciones del controlador del motor

A-55 Se detect6 una actualizacion de la version del software de la pantalla

B-01 Error al actualizar el software del controlador del motor

B-85 Tiempo de espera de la confirmacién (ACK) de radiofrecuencia (no recibimos mensajes de
confirmacion de serie del transmisor-receptor)

B-E1 Ausencia de confirmacion (NAK) de la transmision de radiofrecuencia: “Error de acceso al canal”

B-E5 Ausencia de confirmacion (NAK) de la transmisién de radiofrecuencia: “Marco demasiado largo”

B-E9 Ausencia de confirmacion (NAK) de la transmision de radiofrecuencia: “No se recibié confirmacién
(ACK)"

C-01 El valor del Id. de configuracion es 0 o superior a 8

C-02 El nimero de pasos de configuracion es superior a 8

C-03 El Id. del paso actual es superior al nimero actual de pasos

C-04 El grupo total es superior a 8

C-05 El recuento de grupo actual es superior al grupo total

Cc-06 El limite superior del par de torsién actual es mayor que el valor mdximo del par de torsién de la
herramienta (el valor maximo del par de torsion de la herramienta se configura en los puntos de
consigna de fabrica) O el limite superior del par de torsién actual es menor que 0

Cc-07 El limite inferior del par de torsién actual es mayor que el valor maximo del par de torsién de la
herramienta O el limite inferior del par de torsién actual es menor que

C-08 El limite superior del par de torsidn actual es menor que el limite inferior del par de torsién actual

C-09 El limite inferior del par de torsion actual es mayor que el limite superior del par de torsion actual (el
codigo de fallo debe eliminarse)

C-0A El limite superior del dngulo actual es mayor que el valor maximo del angulo de la herramienta (debe
ajustarse en 9999)

C-0B El limite inferior del d&ngulo actual es mayor que el valor maximo del dngulo de la herramienta (debe
ajustarse en 9999)

C-0C El limite superior del &ngulo actual es menor que el limite inferior del angulo actual

Cc-0D El limite inferior del &ngulo actual es mayor que el limite superior del &ngulo actual (el cédigo de fallo
debe eliminarse)

C-0E El paso de configuracién de la herramienta es un par de torsién objetivo y el valor objetivo se
encuentra fuera de los limites superior e inferior del par de torsion

C-OF El paso de configuracién de la herramienta es un angulo objetivo y el valor objetivo se encuentra fuera
de los limites superior e inferior del angulo

Cc-10 El paso de configuracién de la herramienta no se encuentra ajustado ni para el angulo ni para el par
de torsion

C-11 El valor del umbral actual es superior al par de torsion maximo de la herramienta O el valor del umbral
actual es inferior

C-12 La velocidad libre actual es superior a la velocidad maxima del motor

48619852_ed1
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C-13 La velocidad de desaceleracion actual es superior a la velocidad méaxima del motor

C-14 El valor de la unidad de la pantalla actual no es compatible

C-15 El umbral del par de torsién excede el par de torsién objetivo (con par de torsién objetivo) o el par de
torsion maximo (con angulo objetivo)

C-55 Seleccién de la configuraciéon no vélida

E-00 Fallo de la bateria

E-01 Estado de Hall no valido

E-02 Fallo de 12T

E-03 Motor calado

E-04 Sobrecorriente

E-05 Sobretemperatura

E-06 Fallo de compensacién de corriente

E-07 Fallo de calibracion por derivacion

E-08 Fallo de compensacién del par de torsién

E-09 Fallo del transductor

E-0A Tiempo de espera de ejecucién del paso

E-0B Tiempo de espera de ejecucién de la configuracion

E-0C Limite del exceso de par de torsion

E-0D Limite del exceso de angulo

E-OE Verosimilitud de corriente alta

E-OF Par de torsién bajo

E-10 Angulo bajo

E-11 Verosimilitud de corriente baja

E-12 Liberacion del activador anticipada

E-13 Restablecimiento del controlador de secuencia del controlador del motor

E-14 Tiempo de espera del freno

E-18 Pasos de ejecucién no realizados (no se completo la configuracién del par de torsion prevalente)

E-1B Fallo de la célula de la bateria (detectado por el controlador del motor)

E-1C Fallo de bateria baja (detectado por el controlador del motor)

E-1D Fallo critico de la bateria (detectado por el controlador del motor)

E-1E El controlador del motor se estd apagando

E-1F Cédigo de reactivacioén recibido (pero no esperado)

E-81 El Id. de configuracion del fin de ejecucién (EOR) del controlador del motor no coincidia con la
configuracion seleccionada actualmente

2-<Alarm ID> | Fallo de tiempo de la alarma PM para el Id. de alarma correspondiente configurado normalmente por
el usuario

3-<Alarm ID> | Fallo de ciclo de la alarma PM para el Id. de alarma correspondiente configurado normalmente por el
usuario

C-16 El nimero de pasos de configuracion esta ajustado en 0

Piezas y Mantenimiento

Las instrucciones originales estan en inglés. Las demds versiones son una traduccion de las instrucciones originales.
Las labores de reparacién y mantenimiento de las herramientas sélo puede ser realizadas por un Centro de Servicio

Autorizado.

Toda comunicacion se debera dirigir a la ofi cina o al distribuidor Ingersoll Rand mas préoximo.

ES-20
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But de ce document:

Ce document fournit des informations concernant différents écrans de menu, leurs descriptions et la maniére d'y

effectuer des modifications dans le module d'affichage, requis pour le fonctionnement de 'outil manuel QX Series.

Limage ci-dessous présente |'écran du module d'affichage QX avec la description des touches programmables.

©)

OO

D

ar

Ingersoll Rand

Industrial Technologles

ESCAPE (ECHAP) <—

LEFT (GAUCHE) <

=3

DOWN (BAS)

Symbol  Function

% ESCAPE (ECHAP) / Quittez

ENTER (ENTREE) / Edit

up

RIGHT (DROITE)

LEFT (GAUCHE)
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1.

Présentation générale des différents écrans de menu

[ Démarrer l'outil QX Series J

RUN SCREEN (ECRAN DE
CONTROLE)

“UP” (haut)

Appuyez sur la touch

D

v

Affiche le nombre de
configurations en cours
d'utilisation

Appuyez toujours sur la fleche
du haut pour accéder a I'écran
suivant

Y

Fenétre du mot de

) Appuyez sur“ENTER” pour accéder au mode Qﬂ
“EDIT” (modifier)

passe

Y

Courant par défaut

Y

Ecran de statut avec 'étalonnage de
shunt, la force du signal sans fil et le
niveau de la batterie.

v

Appuyez sur la fleche
“UP” pour incrémenter la

N

Appuyez sur la fleche
“DOWN" pour décrément-
er la valeur

valeur

v

Appuyez sur la touche “EN-
TER” pour sélectionner les
valeurs modifiées.

Appuyez sur“ESC” pour
annuler et conserver les
anciennes valeurs.

7/

&3

Y

Nombre de
cycles

S

Une fois I'écran déverrouillé,
appuyez sur la fleche “RIGHT”

>

v

Ecran de I'angle cible,

Appuyez sur la fleche “UP”
pour accéder a I'écran
suivant

D

v

limites basse et haute de
I'angle

Enregistrez ou ignorez les modifications. Si vous ne
vous trouvez pas sur I'écran d'enregistrement, utilisez

les fleches du haut ou du bas pour y accéder.

Y

Ecran du couple cible,

v

limites basse et haute de
I'angle

Y
RUN SCREEN (ECRAN

Appuyez sur la fleche “UP”
pour faire défiler un a un les
écrans modifiables en série

D

DE CONTROLE)

FR-2
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Stratégie de configuration - angle ou
couple

2t

v

Direction - sens horaire ou anti-horaire

)

v

Unité de couple

v

Angle cible (stratégie de configuration
de I'angle) OU couple cible (stratégie de
configuration du couple)

i
G

v

Limite haute du couple

<«—

Limite basse du couple

<«—

Limite haute de I'angle

<«—

Limite basse de lI'angle

M= M| |[u=| |

<«—

Seuil du couple

-t
-+

<«—

Vitesse Libre

<«—

Point de vitesse réduite du couple

<«—

Vitesse réduite

<«

Comptage des lots

<«

Activer/désactiver le module RF

XY

v

Enregistrer/ignorer les parametres des
modifications

./ |HX
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2. Description détaillée de I'affichage

Il existe trois sections dans I'affichage du QX Series, une partie dite “PRIMARY” (PRIMAIRE) en haut et deux parties
“SECONDARY” (SECONDAIRES) se trouvant en bas a gauche et a droite de I'écran.

2.1.  Ecrande contréle
Appuyez sur la touche “ENTER" aprés avoir accédé a I'écran présentant cette image..

Section PRIMAIRE - présente le dernier couple maximal (pour une stratégie de couple) ou le dernier angle maximal
(pour une stratégie d’angle), avec les unités.

Section SECONDAIRE A GAUCHE - présente le nombre de cycles ou le comptage de lots si ce dernier a été programmé.

Section SECONDAIRE A DROITE - montre le nombre de configurations actives

%ﬁ%

—
uu Nm

)

=0
[
In
="

=
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2.2. Configuration
Appuyez sur la fleche “UP” pour accéder a I'écran suivant.
L'écran présente le paramétrage de CONFIGURATION utilisé dans l'outil.

REMARQUE : Seule la configuration 1 peut étre programmée grace au module d'affichage.

Appuyer sur “ENTER” activera le “EDIT MODE” (Mode de modification) (Cette procédure est identique pour la mise a
jours de I'ensemble des paramétres)

48619852 _ed1 FR-5
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Les fleches “UP” ou “DOWN" peuvent étre utilisées pour mettre a jour la configuration. Appuyer de nouveau sur “ENTER”
sélectionnera la configuration modifiée.

2.3. Motde passe

La fenétre du mot de passe s'affiche, que I'affichage soit verrouillé ou non. Si I'écran est verrouillé, les paramétres de
I'outil manuel QX Series ne pourront pas étre modifiés.
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Le mot de passe peut étre modifié en accédant au “EDIT MODE" et en utilisant les fleches “UP” ou “DOWN".

DO
—

Si“1234" est saisi dans la fenétre du mot de passe, I'utilisateur peut utiliser la fleche de gauche pour accéder a
I'identifiant de l'outil et a la page de la version logicielle.

OO

m—
55585 !|

Y.56] Y.60)
O

L'écran principal est “Tool Location ID” (identifiant de localisation de l'outil).
La fenétre secondaire en bas a droite concerne la version du “Display Firmware” (micrologiciel d'affichage).

La fenétre secondaire en bas a gauche concerne la version du”Motor Controller Firmware” (micrologiciel de la
commande du moteur).
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Affiche I'heure de l'outil au format HH:MM:SS Appuyez sur la fleche du bas pour afficher I'heure de l'outil au format HH:
MM:SS.

Les écrans restants sont uniquement destinés a une utilisation interne pour visualiser 'emplacement du journal.
Appuyez sur la fleche du bas pour afficher un écran uniquement destiné a une utilisation interne pour visualiser
I'emplacement du journal. Appuyez de nouveau sur la fleche du bas pour afficher un second écran de journal.

Appuyez sur la fleche du bas pour revenir a la page de l'identifiant de l'outil. Appuyez sur la fleche de droite a partir de
cette page pour sortir de I'écran de mot de passe.

FR-8 48619852 _ed1



Appuyez sur “ENTER” pour accéder au mode “EDIT". Saisissez le mot de passe approprié pour déverrouiller l'outil.
Appuyez sur “ENTER” pour sortir du mode “EDIT".

2.3.1. Mise a jour des paramétres de l'outil QX Series

Une fois I'écran débloqué avec le mot de passe valide, une pression sur la fleche “RIGHT” permettra d’'accéder aux
parameétres suivants pouvant étre modifiés le cas échéant.

Les parameétres peuvent étre modifiés en entrant dans le “EDIT MODE” et en utilisant les fleches “UP” ou “DOWN’, ou
“RIGHT” ou “LEFT" le cas échéant.

2.3.2. Activer/désactiver laradio

Cet écran permet a l'utilisateur d’activer ou désactiver le module radio. La sélection sur la gauche désactive le module
de radio et celle de droite l'active.

% RADIO DISABLED

— (RADIO DESACTIVEE)

% ? RADIO ENABLED
* ‘? (RADIO ACTIVEE)
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2.3.3. Comptage des lots

L'écran ci-dessous présente le nombre de boulons comptés par lots devant étre fixés par groupe, lot ou ensemble pour
la configuration 1. Celui-ci peut étre modifié en entrant dans le “EDIT MODE".

2.3.4. Vitesse réduite

Cet écran indique la vitesse réduite de l'outil QX Series. La réduction de la vitesse peut étre modifiée en entrant dans
“EDIT MODE" et mise a jour a I'aide des fleches UP et DOWN. La vitesse programmeée est un pourcentage de la vitesse
maximale de l'outil.
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2.3.5. Configuration du point de vitesse réduite

Cet écran indique “Torque Threshold for shiftdown point” (seuil du couple pour le point de vitesse réduite). Cette
fonction peut étre modifiée en accédant au “EDIT MODE" et en utilisant les fleches “UP” ou “DOWN".

2.3.6. Vitesse Libre

L'écran ci-dessous indique la vitesse libre de l'outil QX Series. La valeur peut étre modifiée en entrant dans le mode
“EDIT" a I'aide des fleches “UP” et “DOWN". La vitesse programmée est un pourcentage de la vitesse maximale de l'outil.

48619852 _ed1 FR-11
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2.3.7. Seuil du couple

Le couple selon lequel la lecture de I'angle débutera. La valeur peut étre modifiée en entrant dans le mode “EDIT" a
I'aide des fleches “UP” et "DOWN".

2.3.8. Angle

Affichage de la limite “LOW” (basse) de I'angle Affichage de la limite “HIGH” (haute) de I'angle

La limite “LOW" de I'angle peut étre modifiée en entrant dans le La limite “HIGH" de I'angle peut étre modifiée en

mode “EDIT” a l'aide des fleches “UP” et "DOWN". entrant dans le mode “EDIT” a I'aide des fleches “UP”
et"DOWN".

OO

(———)
” 0000°.

Foooo] uuuuo
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2.3.9. Couple

Affichage de la limite “LOW" du couple Affichage de la limite “HIGH" du couple

La limite “LOW" du couple peut étre modifiée en entrant dans  La limite “HIGH" du couple peut étre modifiée en

le mode “EDIT” a I'aide des fleches “UP” et “DOWN". entrant dans le mode “EDIT" a I'aide des fleches “UP”
et“DOWN".

Affichage de la valeur “TARGET” (cible) du couple
La limite “TARGET" du couple peut étre modifiée en entrant dans le mode “EDIT” a I'aide des fleches “UP” et “DOWN".

e
0.00'%

= +0.00 O’F 1.00 —

48619852 _ed1 FR-13



D

2.3.10. Unité de couple
Indique I'unité du couple affiché dans la configuration 1.

Cette fonction peut étre modifiée en accédant au “EDIT MODE" et en utilisant les fleches “UP” ou “DOWN".

2.3.11. Sens de rotation

Limage montre le sens de rotation dans lequel tourne l'outil manuel QX Series. =) Indique une rotation dans le sens
anti-horaire. &2 Indique une rotation dans le sens horaire.

Cette fonction peut étre modifiée en accédant au “EDIT MODE" et en utilisant les fleches “RIGHT” ou “LEFT".
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2.3.12. Stratégie de configuration

Cet écran indique la stratégie de configuration utilisée.
A gauche - Angle, a droite - Couple

La fleche indique la configuration actuelle utilisée.

Cette fonction peut étre modifiée en accédant au “EDIT MODE" et en utilisant les fleches “RIGHT” ou “LEFT".

2.3.13. Paramétre Save/lgnore (enregistrer/ignorer)

Une fois que tous les changements nécessaires ont été complétés, appuyez sur “enter” pour mettre en surbrillance
la boite de dialogue des parametres enregistrés sur la gauche. Appuyez sur la fleche de droite ou de gauche pour
sélectionner “cancel” (annuler) sur la droite. Une seconde pression sur “enter” fera sortir I'outil du mode de modification.

SAVE SETTINGS

| [ | L./ ENReGISTRER LES
u \/ u - PARAMETRES)
- - O CANCEL SETTINGS
. (ANNULER LES

PARAMETRES)
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2.4. Ecran d’avertissement

Cet écran est le suivant a s'afficher apres avoir appuyé sur la fleche “UP” lorsque le QX Series affiche la fenétre du mot de
passe.

2.5. Etalonnage de shunt, force du signal RF et niveau de la batterie

Cet écran s'affiche aprés avoir appuyé sur la fleche “UP” lorsque le QX Series affiche la fenétre du mot de passe.
L'écran primaire indique la valeur d'étalonnage de shunt.

L'écran secondaire sur la gauche indique la force du signal RF et celui de droit le niveau de la batterie.

———
<0.00

@ i .lIII|OD
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2.6. Nombrede cycles

Cette valeur montre le nombre de cycles effectués par l'outil QX Series depuis sa derniére modification.

Une fois l'outil déverrouillé, appuyez sur la touche “ENTER” pour modifier cet écran. Appuyez soit sur “UP” soit sur
“DOWN" pour effacer le nombre de cycles. Pour que cette modification soit maintenue, un cycle doit étre exécuté avant
de couper l'alimentation de l'outil. Dans le cas contraire, I'ancien compte de cycle sera restauré.

2.7. Angle
Affichage primaire - angle cible
Affichage secondaire sur la gauche - limite basse de I'angle

Affichage secondaire sur la gauche - limite haute de I'angle

06
——

O
‘ g

o
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2.8. Couple
Affichage primaire - couple cible
Affichage secondaire sur la gauche - limite basse du couple

Affichage secondaire sur la gauche - limite haute du couple

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)

Une pression sur “UP” renvoie vers le “RUN SCREEN”" (écran de contrdle), le premier écran a s'afficher.

——)
Uu.uu"m

|I]‘I[Ilo #1
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Annexe 1 : Définitions des DEL d’états

Il existe quatre DEL sur le module d'affichage. 3 sur la partie supérieure de I'affichage et 1 sur la partie inférieure.

Les DEL d'états doivent étre utilisées de la facon suivante :

Rouge -- le dernier cycle de resserrement a dépassé sa limite haute

Jaune -- le dernier cycle de resserrement s'est achevé sous sa limite basse

Vert - le dernier cycle de resserrement s'est achevé entre ses limites hautes et basses
Bleu - l'outil présente un état défectueux actif.

Annexe 2 : Codes d’erreur de l'outil

Loutil doit signaler les codes d’erreur pour les états répertoriés suivants :

F-01 Outil désactivé (par une commande externe)

F-02 Utilisation de la gachette trop rapide - la gachette a été activée avant que le délai de configuration a
été complété.

1-FF Erreur de la séquence d’énumération USB

A-10 Expiration de la communication de la commande du moteur

A-55 Une mise a jour de la version logicielle du module d’affichage a été détectée

B-01 Echec de la mise a jour du logiciel de commande du moteur

B-85 Expiration de la réponse ACK du signal RF (nous n"avons pas recu de messages ACK série du
transmetteur)

B-E1 Le signal RF transmet une réponse NAK - “défaillance de I'accés au canal”

B-E5 Le signal RF transmet une réponse NAK - “Chassis trop long”

B-E9 Le signal RF transmet une réponse NAK - “Aucune réponse ACK recue”

C-01 La valeur de l'identifiant de la configuration est de 0 ou supérieure a 8

C-02 Le nombre d'étapes de configuration est supérieur a 8

Cc-03 Lidentifiant de I'étape actuelle est supérieur au nombre d'étapes actuelles

C-04 Le compte de lots total est supérieur a 8

C-05 Le compte de lots actuel est supérieur au total

Cc-06 La limite haute actuelle du couple est supérieure a la valeur de couple maximum de l'outil (la valeur

de couple max de l'outil est configurée dans les points de parametres par défaut) OU la limite haute
actuelle est inférieure a 0

c-07 La limite basse actuelle du couple est supérieure a la valeur de couple maximale de I'outil OU la limite
basse actuelle du couple est inférieure a

c-08 La limite haute actuelle du couple est inférieure a la limite basse actuelle

C-09 La limite basse actuelle du couple est supérieure a la limite haute actuelle (code d'erreur a supprimer)

C-0A La limite haute actuelle de I'angle est supérieure a la valeur de I'angle maximum de l'outil (devant étre
paramétré a 9999)

C-0B La limite basse actuelle de I'angle est supérieure a la valeur de I'angle maximum de l'outil (devant étre
paramétré a 9999)

C-0C La limite haute actuelle de I'angle est inférieure a la limite basse actuelle

Cc-0D La limite basse de I'angle actuel est supérieure a la limite haute actuelle (code d'erreur a supprimer)

C-0E L'étape de configuration de l'outil est un couple cible et la valeur cible est située en dehors des seuils
haut et bas du couple

C-OF L'étape de configuration de l'outil est un angle cible et la valeur cible est située en dehors des seuils
haut et bas de I'angle

Cc-10 La phase de configuration de l'outil n'est ni paramétrée pour I'angle, ni pour le couple

c-1 La valeur actuelle de seuil est supérieure au couple maximum de l'outil OU la valeur actuelle de seuil est
inférieure

C-12 La vitesse libre actuelle est supérieure a la vitesse maximum du moteur
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C-13 Le point actuel de vitesse réduite est supérieur a la vitesse maximum du moteur

Cc-14 La valeur actuelle de I'unité de I'affichage n'est pas prise en charge

C-15 La seuil du couple dépasse le couple cible (avec le couple cible) ou max (avec I'angle cible)

C-55 Sélection de configuration invalide

E-00 Défaillance de la batterie

E-01 Statut Hall invalide

E-02 Erreur 12T

E-03 Compartiment du moteur

E-04 Surintensité

E-05 Surchauffe

E-06 Défaut du courant de décalage

E-07 Défaut de I'étalonnage de shunt

E-08 Défaut de la compensation du couple

E-09 Défaut du transducteur

E-0A Expiration de I'exécution de la phase

E-0B Expiration de I'exécution de la configuration

E-0C Dépassement de la limite du couple

E-0D Dépassement de la limite de I'angle

E-OE Plausibilité du courant élevée

E-OF Inférieur au couple

E-10 Inférieur a I'angle

E-11 Plausibilité du courant faible

E-12 Relachement de la gachette prématuré

E-13 Réinitialisation du systéme de surveillance du contréleur du moteur

E-14 Temporisation du frein

E-18 Etapes de l'exécution manquées (la configuration du couple prévalant n'a pas été achevée)

E-1B Défaut d'un accumulateur (détecté par la commande du moteur)

E-1C Erreur de batterie faible (détectée par la commande du moteur)

E-1D Erreur de batterie critique (détectée par la commande du moteur)

E-1E La commande du moteur s'arréte

E-1F Code de redémarrage recu (mais n'était pas attendu)

E-81 Lidentifiant de la configuration a I'EOR (fin de I'enregistrement) de la commande du moteur ne
correspond pas a la configuration sélectionnée

2-<Alarm ID> | Erreur d’heure PM pour l'identifiant de I'alarme correspondant normalement configuré par I'utilisateur

3-<Alarm ID> | Erreur de cycle PM pour l'identifiant de I'alarme correspondant normalement configuré par
I'utilisateur

C-16 Le nombre d'étapes de configuration est définia 0

Pieces détachées et maintenance

Les instructions d'origine sont en anglais. Les autres langues sont une traduction des instructions d'origine.

La réparation et la maintenance des outils ne devraient étre réalisées que par un centre de services autorisé.

Adressez toutes vos communications au Bureau Ingersoll Rand ou distributeur le plus proche.

FR-20
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Scopo del documento:

Il presente documento fornisce informazioni dettagliate sulle schermate del menu, sulla relativa descrizione e su come
modificarle nel modulo di visualizzazione, richiesta per le operazioni con I'utensile manuale della serie QX.

Limmagine sottostante mostra il display del modulo di visualizzazione della serie QX con le descrizioni dei tasti di
programmazione.
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1.

Panoramica delle diverse schermate del menu

Accensione dello strumento
della serie QX

SCHERMATA DI
ESECUZIONE

Premere il tasto SU Q

v

Visualizza il numero di
configurazione utilizzato

Premere sempre il tasto SU
per passare alla schermata
successiva

IT-2

Y

Schermata della

Premere INVIO per avviare la modalita
MODIFICA

7/

password

Y

Errore di corrente

Y

Schermata dello stato con
taratura di derivazione, potenza
del segnale wireless e livello
della batteria.

v

Premere il tasto SU per
incrementare il valore

N

Premere il tasto GIU per
diminuire il valore

v

v

Premere INVIO per
selezionare i valori
modificati.

Premere ESC per annullare e
mantenere i vecchi valori.

&3

Y

Conta cicli o

v

Schermata dell'angolo
di riferimento elevato e
minimo

Y

Schermata della coppia

di riferimento elevata e
minima

Y
SCHERMATA DI
ESECUZIONE

Dopo aver sbloccato il display,
premere il tasto DESTRA

Premere il tasto SU per passara
alla schermata successiva

>
v

Salvare o ignorare le modifiche. Se non ci si trova
sulla schermata Salva, utilizzare i tasti SU o GIU per
scorrere fino alla schermata Salva.

}

Premere il tasto SU per
scorrere le schermate una
a una e per visualizzare
le schermate sottostanti
modificabili in serie

D
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Strategia: angolo o coppia

Xt

v

Direzione: senso orario o antiorario

)

v

Unita di coppia

v

Angolo di riferimento (strategia con
angolo) OPPURE coppia di riferimento
(strategia con coppia)

i
®

v

Coppia elev.

v

Coppia min.

v

Ang. elev.

v

Angolo min.

M= | (=] [

v

Soglia di coppia

-+
-+

v

Velocita a vuoto

v

Coppia di rallentamento

v

Velocita di rallentamento

v

Conteggio multiplo

v

Abilita/Disabilita il modulo RF

o

v

Salva/lgnora le impostazioni modificate

El/HEX
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2. Descrizione dettagliata della schermata di visualizzazione

Queste sono le tre sezioni della schermata di visualizzazione dello strumento della serie QX, una PRIMARIA nella parte
superiore e due SECONDARIE nella parte inferiore del display, a sinistra e a destra.

2.1. Schermata di esecuzione
Premendo il tasto INVIO dopo l'accensione, sul display verra mostrata questa immagine.

Sezione PRIMARIA: mostra la coppia massima piu recente (per una strategia con coppia) o I'angolo massimo piu recente
(per una strategia con angolo) con le relative unita.

Sezione SECONDARIA SINISTRA: mostra il conta cicli o il conteggio multiplo, se questi ultimi sono programmati.

Sezione SECONDARIA DESTRA: mostra il numero di configurazione attivo.

%ﬁ%

—
uu Nm

=0
[

In
="

=
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2.2. Configurazione
Premere il tasto SU per passare alla schermata successiva.
La schermata mostra le impostazioni di CONFIGURAZIONE utilizzate nello strumento.

NOTA: solo la Configurazione 1 puo essere programmata attraverso il modulo di visualizzazione.

Premere INVIO per abilitare la MODALITA DI MODIFICA (questa procedura & la stessa per tutti gli aggiornamenti delle
impostazioni)
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I tasti SU o GIU possono essere utilizzati per aggiornare la configurazione. Premere nuovamente INVIO per selezionare
la configurazione modificata.

2.3. Password

La schermata della password mostra se il display & bloccato o sbloccato. Se il display & bloccato, i parametri dell’'utensile
manuale della serie QX non possono essere modificati.
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La password puo essere modificata accedendo a MODALITA DI MODIFICA e utilizzando i tasti SU o GIU.

DO
—

Se nella schermata della password viene inserito “1234", I'utente puo utilizzare la freccia sinistra per passare alla pagina
dell'ID utensile e della versione del software.

OO

m—
55585 !|

Y.56] Y.60)
O

Il display primario & “ID ubicazione utensile”.
La sezione inferiore secondaria destra rappresenta la versione firmware del display.

La sezione inferiore secondaria sinistra rappresenta la versione firmware del controller del motore.
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Visualizza l'ora dello strumento in formato HH.MM.SS Premere il tasto GIU per visualizzare l'ora dello strumento in
formato HH:MM:SS.

Le schermate restanti sono a solo uso interno per visualizzare I'ubicazione del log. Premere il tasto Giu per visualizzare

una schermata a solo uso interno per visualizzare |'ubicazione del log. Premere nuovamente il tasto Giu per visualizzare
una seconda schermata del log.

Premere nuovamente il tasto Gili per ritornare alla pagina ID utensile. Premendo la freccia destra in questa pagina, si
esce e si ritorna alla visualizzazione della schermata della password.
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Premere INVIO per avviare la modalita MODIFICA. Immettere la password corretta per sbloccare l'utensile. Premere
INVIO per uscire dalla modalita MODIFICA.

2.3.1. Aggiornamento dei parametri dello strumento della serie QX

Dopo aver sbloccato il display con una password valida, premere il tasto DESTRA per procedere con le seguenti
impostazioni, modificabili come richiesto.

Le impostazioni possono essere modificate avviando la MODALITA DI MODIFICA e utilizzando i tasti SU e GIU o DESTRA
e SINISTRA come richiesto.

2.3.2. Abilita/Disabilita radio

Questa schermata consente all'utente di abilitare o disabilitare il modulo radio. La selezione sulla sinistra disabilita il
modulo radio, mentre la selezione sulla destra lo abilita.

# RADIO DISABILITATA
_——

X v =
+

" RADIO ABILITATA
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2.3.3. Conteggio multiplo

La schermata sottostante mostra il numero di conteggi multipli di bulloni da utilizzare per Gruppo, Batteria o Set per la
Configurazione 1. Questo pud essere modificato avviando la MODALITA DI MODIFICA.

2.3.4. \Velocita dirallentamento

Questa schermata indica la velocita di rallentamento dello strumento della serie QX. La velocita di rallentamento puo
essere modificata avviando la MODALITA DI MODIFICA ed eseguendo un aggiornamento utilizzando le frecce verso
I'alto e verso il basso. La velocita programmata € una percentuale della velocita massima dello strumento.
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Questa schermata indica la soglia di coppia per il punto di rallentamento. Questa puo essere modificata accedendo a
MODALITA DI MODIFICA e utilizzando i tasti SU o GIU.

2.3.5. Config. del punto di rallentamento

2.3.6. Velocita a vuoto

La schermata sottostante indica la velocita a vuoto dello strumento della serie QX. Questo valore puo essere modificato
avviando la modalita MODIFICA e utilizzando le frecce verso l'alto e verso il basso. La velocita programmata € una
percentuale della velocita massima dello strumento.
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2.3.7. Soglia di coppia

La coppia sulla quale verra avviata la lettura dell’angolo. Questo valore puo essere modificato inserendo la modalita
MODIFICA e utilizzando le frecce verso I'alto e verso il basso.

2.3.8. Angolo

Visualizzazione angolo MINIMO Visualizzazione angolo ELEVATO

L'angolo MINIMO puo essere modificato in questa modalita L'angolo ELEVATO puo essere modificato in questa
inserendo la modalita MODIFICA e utilizzando il tasto SU 0 GIU.  modalita avviando la modalita MODIFICA e

utilizzando il tasto SU o GIU.

OO

(———)
” 0000°.

Foooo] uuuuo

IT-12
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2.3.9. Coppia

Visualizzazione coppia MINIMA Visualizzazione coppia ELEVATA

La coppia MINIMA pu¢ essere modificata in questa modalita La coppia ELEVATA puo essere modificata in
avviando la modalita MODIFICA e utilizzando il tasto SU 0 GIU.  questa modalita avviando la modalita MODIFICA e
utilizzando il tasto SU o GIU.

Visualizzazione coppia di RIFERIMENTO

La coppia di RIFERIMENTO puo essere modificata in questa modalita avviando la modalita MODIFICA e utilizzando il
tasto SU o GIU.

e
0.00'%

= +0.00 O’F 1.00 —
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2.3.10. Unita della coppia
Indica I'unita della coppia visualizzata nella Configurazione 1.

Questa pud essere modificata avviando la MODALITA DI MODIFICA e utilizzando i tasti SU o GIU.

2.3.11. Direzione dirotazione

Limmagine mostra la direzione di rotazione nella quale ruota l'utensile manuale della serie QX. = Indica la rotazione in
senso antiorario &4 Indica la rotazione in senso orario

Questa pud essere modificata avviando la MODALITA DI MODIFICA e aggiornando con i tasti DESTRA o SINISTRA.
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2.3.12. Strategia

Questa schermata indica la strategia di configurazione usata.
Sinistra: angolo, destra: coppia

La freccia e orientata verso la configurazione attualmente utilizzata.

Questa pud essere modificata avviando la MODALITA DI MODIFICA e utilizzando i tasti DESTRA o SINISTRA.

2.3.13. Salva/lgnora le impostazioni

Dopo aver completato tutte le modifiche richieste, premere Invio per evidenziare la casella delle impostazioni salvate
sulla sinistra. Premere il tasto freccia verso destra o sinistra per selezionare il tasto Annulla sulla destra. Premere Invio
una seconda volta comporta l'uscita dello strumento dalla modalita Modifica.

w \/ w X B/  sAvamposTAZIONI

m X ANNULLA IMPOSTAZIONI
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2.4. Schermata di avvertenza

Questa ¢ la schermata successiva ottenuta premendo il tasto SU quando lo strumento della serie QX visualizza la
schermata della password.

2,5. Taratura derivazione, potenza del segnale RF e livello della batteria

Questa ¢ la schermata successiva ottenuta premendo il tasto SU quando lo strumento della serie QX visualizza la
schermata della password.

Il display primario indica il valore di taratura di derivazione.

Il display secondario sulla sinistra indica la potenza del segnale RF; il display sulla destra indica il livello della batteria.

———
<0.00

@ i .lIII|OD
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Questo valore mostra il numero di cicli eseguiti dallo strumento della serie QX dall’'ultima volta in cui & stato modificato.

2.6. Conta cicli

Con lo strumento sbloccato, premere il tasto INVIO per modificare questa schermata. Premere il tasto SU o GIU per
azzerare il conta cicli. Perché questa modifica venga conservata, occorre eseguire un ciclo prima di staccare la corrente
dallo strumento. In caso contrario viene ripristinato il conta cicli precedente.

2.7. Angolo
Display primario: angolo di riferimento
Display secondario sulla sinistra: angolo minimo

Display secondario sulla destra: angolo elevato

06
——

O
‘

)
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2.8. Coppia
Display primario: coppia di riferimento
Display secondario sulla sinistra: coppia minima

Display secondario sulla destra: coppia elevata

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

Premendo il tasto SU, si ritorna alla SCHERMATA DI ESECUZIONE, la prima schermata del display.

——)
Uu.uu"m

|I]‘I[Ilo #1
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Appendice 1: definizioni dei LED di stato

Il modulo di visualizzazione dispone di quattro LED. 3 sulla parte superiore e 1 sotto la schermata di visualizzazione.

| LED di stato possono essere usati come segue:

Rosso : I'ultimo ciclo di serraggio ha superato il proprio limite massimo
Giallo I'ultimo ciclo di serraggio & terminato al di sotto del limite minimo
Verde : I'ultimo ciclo di serraggio si € concluso fra i limiti minimo e massimo
Blu : lo strumento ha una condizione di errore attiva

Appendice 2: codici di errore strumento

Lo strumento deve segnalare i seguenti codici di errore per le condizioni elencate:

F-01 Strumento disabilitato (da controllo esterno)

F-02 Grilletto premuto rapidamente: il grilletto & stato premuto prima del termine del ritardo di
configurazione

1-FF Errore enumerazione USB

A-10 Timeout comunicazione del controller del motore

A-55 E stato rilevato un aggiornamento della versione del software del display

B-01 Errore nell'aggiornamento software del controller del motore

B-85 Timeout esito positivo RF (non abbiamo ricevuto alcun messaggio seriale di esito positivo dal
ricetrasmettitore)

B-E1 Esito negativo della trasmissione RF: errore di accesso al canale

B-E5 Esito negativo della trasmissione RF: telaio troppo lungo

B-E9 Esito negativo della trasmissione RF: nessun esito positivo ricevuto

C-01 [l valore ID di configurazione é 0 o superiore a 8

Cc-02 [l numero delle fasi di configurazione é superiore a 8

C-03 L'ID della fase attuale € superiore al numero di fasi attuale

C-04 Il conteggio gruppo totale & superiore a 8

C-05 Il conteggio gruppo attuale & superiore a quello totale

C-06 Il limite elevato della coppia attuale e superiore al valore di coppia massimo dello strumento (il valore

di coppia massimo dello strumento e configurato con i punti di impostazione di base) OPPURE il limite
elevato della coppia attuale € inferiore a 0

c-07 Il limite basso di coppia attuale & superiore al valore di coppia massimo dello strumento OPPURE il
limite basso di coppia attuale & inferiore a

C-08 [l limite elevato di coppia attuale & inferiore al limite basso di coppia attuale

C-09 Il limite basso di coppia attuale & superiore al limite elevato di coppia attuale (rimuovere codice di
errore)

C-0A Il limite elevato dell’angolo attuale & superiore al valore dell'angolo massimo dello strumento (da
impostare a 9999)

C-0B [l limite basso dell’angolo attuale & superiore al valore dell'angolo massimo dello strumento (da
impostare a 9999)

Cc-0C Il limite elevato dell'angolo attuale & inferiore al limite basso dell’angolo attuale

C-0D Il limite basso dell’angolo attuale e superiore al limite elevato dell'angolo attuale (rimuovere codice di
errore)

C-0E La fase di configurazione dello strumento & rappresentata da una coppia di riferimento e il valore di
riferimento supera il limite basso e alto di coppia

C-OF La fase di configurazione dello strumento & rappresentata da un angolo di riferimento e il valore di
riferimento supera il limite basso e alto dell’angolo

Cc-10 La fase di configurazione dello strumento non & impostata per i valori dell'angolo o della coppia

-1 Il valore di soglia attuale e superiore al valore di coppia massimo dello strumento OPPURE il valore di

soglia attuale & inferiore
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C-12 La velocita a vuoto attuale € superiore alla velocita massima del motore

C-13 La velocita di rallentamento attuale e superiore alla velocita massima del motore

C-14 [l valore dell’'unita display attuale non & supportato

C-15 La soglia di coppia supera la coppia di riferimento (in presenza di coppia di riferimento) o la coppia
massima (in presenza di angolo di riferimento)

C-55 Selezione configurazione non valida

E-00 Guasto batteria

E-01 Stato Hall non valido

E-02 Errore 12T

E-03 Stallo mot.

E-04 Sovracorr.

E-05 Sovratemperatura

E-06 Errore di compensazione corrente

E-07 Errore di taratura derivazione

E-08 Errore di compensazione coppia

E-09 Errore trasduttore

E-OA Timeout esecuzione fase

E-OB Timeout esecuzione configurazione

E-0C Limite sopra coppia

E-0D Limite sopra angolo

E-OE Plausibilita corrente alta

E-OF Sotto coppia

E-10 Sotto angolo

E-11 Plausibilita corrente bassa

E-12 Rilascio grilletto anticipato

E-13 Reimpostazione sorveglianza controller del motore

E-14 Timeout freno

E-18 Fasi di esecuzione mancanti (configurazione della coppia prevalente non completata)

E-1B Errore cella batteria (rilevato dal controller del motore)

E-1C Errore batteria bassa (rilevato dal controller del motore)

E-1D Errore batteria critico (rilevato dal controller del motore)

E-1E Il controller del motore si sta spegnendo

E-1F Codice wakeup ricevuto (ma non previsto)

E-81 L'ID di configurazione dell’'EOD del controller del motore non corrisponde alla configurazione
attualmente selezionata

2-<Alarm ID> | Errore ora dell'allarme MP per ID allarme corrispondente normalmente configurato dall’'utente

3-<Alarm ID> | Errore ciclo dell'allarme MP per ID allarme corrispondente normalmente configurato dall’'utente

C-16 [l numero delle fasi di configurazione € impostato su 0

Ricambi e manutenzione
Le istruzioni originali sono in lingua inglese. Le altre lingue sono una traduzione delle istruzioni originali.

Riparazioni e manutenzione degli utensili devono essere eseguite esclusivamente da un Centro di Assistenza
Autorizzato.

Indirizzare tutte le comunicazioni al piu vicino concessionario od uffi cio Ingersoll Rand.
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Zweck dieses Dokuments:

Dieses Dokument enthalt Details zu den verschiedenen Menubildschirmen, ihre Beschreibung und Angaben zum
Bearbeiten dieser Bildschirme im Display-Modul, die zum Betrieb des Handwerkzeugs der QX-Serie bendtigt werden.

Die nachstehende Abbildung zeigt das Display des Display-Moduls der QX-Serie zusammen mit Beschreibungen der
Programmiertasten.
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1.

Uberblick tiber die Meniibildschirme

[

Werkzeug der QX-Serie
einschalten

Taste,,NACH OBEN” Q
driicken

v

LAUF-BILDSCHIRM

Zeigt die verwendete
Konfigurationsnummer an.

Driicken Sie stets,NACH OBEN’,
um zum nachsten Bildschirm zu
gelangen.

Mit,,EINGABE" rufen Sie den
,BEARBEITUNGSMODUS" auf.

7/

DE-2

Y

Passwort-Bildschirm

Y
Aktueller Fehler

Y

Statusbildschirm mit Shunt-Kal.,
Wireless-Starke und Akkustand.

Mit,,NACH OBEN" wird
der Wert erhoht.

N

Mit,NACH UNTEN" wird
der Wert vermindert.

N

v

v

Mit,,EINGABE” wéhlen Sie
die gednderten Werte aus.

7/

Mit,,ESC” machen Sie die
Anderungen riickgangig und
behalten die alten Werte bei.

&3

Y

Zykluszéhler o

v

Bildschirm fiir
Winkelsollwert, Niedrig
und Hoch

Y
Bildschirm fur
Drehmomentsollwert,
Niedrig und Hoch

Y
LAUF-BILDSCHIRM

Nach dem Entsperren des
Displays driicken Sie die Taste
LRECHTS".

>

v

Mit,NACH OBEN” gelangen
Sie zum nachsten BiIdschirm.Q

Speichern oder ignorieren Sie die Anderungen. Falls
Sie sich nicht auf dem Speichern-Bildschirm befinden,
gelangen Sie mit den Tasten,,NACH OBEN" bzw.,,NACH

UNTEN” zum néchsten Speichern-Bildschirm.

Mit,NACH OBEN” kénnen
Sie einzeln durch die
bearbeitbaren Bildschirme in
der Serie scrollen.

D
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Strategie — Winkel oder
Drehmoment

Xt

v

Richtung - Im oder gegen den
Uhrzeigersin

)

v

Drehmomenteinheit

v

Winkelsollwert (Winkelstrategie)
ODER Drehmomentsollwert
(Drehmomentstrategie)

i
®

v

Drehmoment Hoch

v

Drehmoment Niedrig

<«—

Winkel Hoch

<«—

Winkel Niedrig

M= | (=] [

<«—

Drehmomentschwelle

-+
-+

<«—

Freie Drehzahl

<«—

Herunterschalt-Drehmoment

<«—

Herunterschalt-Drehzahl

<«

Satzzdhlung

<«

RF-Modul aktivieren/deaktivieren

e

v

Gednderte Einstellungen
speichern/ignorieren

El/HX
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2, Beschreibung des Display-Bildschirms im Detail

Der Display-Bildschirm der QX-Serie setzt sich aus drei Bereichen zusammen, einem,PRIMAREN” oben und zwei
,SEKUNDAREN" unten links und rechts im Display.

2.1.  Lauf-Bildschirm
Durch Driicken von ,EINGABE” nach dem Einschalten des Displays wird dieses Bild angezeigt.

Der primaére Bereich zeigt das letzte Spitzendrehmoment (fiir eine Drehmomentstrategie) oder den letzten
Spitzenwinkel (fur eine Winkelstrategie) mit Einheiten an.

Der sekunddre Bereich links zeigt die Zyklenzéhlung bzw. Satzzdhlung an, falls Satzzahlung programmiert ist.

Der sekundare Bereich rechts zeigt die aktive Konfigurationsnummer an.

%ﬁ%

—
uu Nm

0901 i1

)

=

)
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2.2. Konfiguration

Mit,NACH OBEN" gelangen Sie zum nachsten Bildschirm.

Dieser Bildschirm zeigt die im Tool verwendete KONFIGURATION-Einstellung.
HINWEIS: Nur Konfiguration 1 kann tber das Display-Modul programmiert werden.

Durch Driicken von ,,EINGABE” wird der,,BEARBEITUNGSMODUS" aktiviert. (Das Verfahren zum Aufrufen des
,BEARBEITUNGSMODUS" ist fiir alle Einstellungsaktualisierungen gleich)
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Mit den Tasten,,NACH OBEN" bzw.,NACH UNTEN” kdnnen Sie die Konfiguration aktualisieren. Durch erneutes Driicken
von ,EINGABE"” wird die geanderte Konfiguration ausgewahlt.

2.3. Kennwort

Der Kennwort-Bildschirm zeigt, ob das Display gesperrt ist oder nicht. Wenn das Display gesperrt ist, lassen die
Parameter des Handwerkzeugs der QX-Serie keine Bearbeitung zu.
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Das Kennwort kann durch Aufrufen des,,BEARBEITUNGSMODUS” und Verwenden der Tasten,,NACH OBEN” bzw.,NACH
UNTEN” geandert werden.

DO
—

Wenn auf dem Kennwort-Bildschirm,1234" eingegeben wird, kann der Benutzer mithilfe der linken Pfeiltaste die Seite
mit der Werkzeug-ID und Softwareversion aufrufen.

OO

m—
55585 !|

Y.56] Y.60)
O

Im primdren Bereich wird die,Positions-ID des Werkzeugs” angegeben.
Im sekundaren Bereich rechts wird die Version der ,Display-Firmware” angegeben.

Im sekundaren Bereich links wird die Version der ,Motorcontroller-Firmware” angegeben.
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Zeigt die Werkzeugzeit im Format HH:MM:SS an. Driicken Sie die Taste,,NACH UNTEN’, um die Werkzeugzeit im Format
HH:MM:SS anzuzeigen.

Die ubrigen Bildschirme sind fiir die interne Verwendung zur Anzeige der Protokollposition vorbehalten. Driicken
Sie die Taste ,NACH UNTEN", um einen Bildschirm fir die interne Verwendung zur Anzeige der Protokollposition
anzuzeigen. Driicken Sie die Taste ,NACH UNTEN” erneut, um einen zweiten Protokollbildschirm anzuzeigen.

Driicken Sie die Taste ,NACH UNTEN" erneut, um zur Seite mit der Werkzeug-ID zuriickzukehren. Durch Driicken der
rechten Pfeiltaste auf diesem Bildschirm kehren Sie zur Kennwortanzeige zuriick.
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Druicken Sie ,EINGABE”, um den ,BEARBEITUNGSMODUS" aufzurufen. Geben Sie das korrekte Kennwort ein, um das
Werkzeug zu entsperren. Driicken Sie ,EINGABE", um den ,BEARBEITUNGSMODUS" zu beenden.

2.3.1. Aktualisieren der Parameter des Werkzeugs der QX-Serie

Nachdem das Display durch Eingabe eines giiltigen Kennworts entsperrt wurde, gelangen Sie durch Driicken der Taste
,RECHTS" zu den folgenden Einstellungen, die nach Bedarf gedndert werden kénnen.

Diese Einstellungen kénnen durch Aufrufen des,BEARBEITUNGSMODUS” und Verwenden der Tasten ,NACH OBEN”
oder,,NACH UNTEN” bzw.,RECHTS” oder,LINKS” nach Bedarf gedandert werden.

2.3.2. Funk aktivieren/deaktivieren

Uber diesen Bildschirm kann der Benutzer das Funkmodul aktivieren oder deaktivieren. Die Auswahl auf der linken
Seite deaktiviert das Funkmodul, die Auswahl auf der rechten aktiviert es.

E‘T’é FUNK DEAKTIVIERT

_—

—
% Y —
+ T FUNK AKTIVIERT
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2.3.3. Satzzahlung

Der unten stehende Bildschirm zeigt die Satzzahlungsnummer der Schrauben, die nach Gruppe, Satz oder Set fiir
Konfiguration 1 befestigt werden sollen. Dies kann durch Aufrufen des,BEARBEITUNGSMODUS"” gedndert werden.

2.3.4. Herunterschalt-Drehzahl

Dieser Bildschirm gibt die Herunterschalt-Drehzahl des Werkzeugs der QX-Serie an. Die Herunterschalt-Drehzahl kann
durch Aufrufen des,BEARBEITUNGSMODUS” und Verwenden der Tasten ,NACH OBEN” oder,NACH UNTEN" gedndert
werden. Die programmierte Drehzahl ist ein Prozentsatz der maximalen Drehzahl des Werkzeugs.
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Dieser Bildschirm gibt die ,Drehmomentschwelle des Herunterschaltpunkts” an. Dieser Wert kann durch Aufrufen des
+,BEARBEITUNGSMODUS” und Verwenden der Tasten,,NACH OBEN” oder ,NACH UNTEN" gedndert werden.

2.3.5. Konfiguration des Herunterschaltpunkts

2.3.6. Freie Drehzahl

Dieser Bildschirm gibt die freie Drehzahl des Werkzeugs der QX-Serie an. Dieser Wert kann durch Aufrufen des
,BEARBEITUNGSMODUS” und Verwenden der Tasten ,NACH OBEN" oder ,NACH UNTEN” gedndert werden. Die
programmierte Drehzahl ist ein Prozentsatz der maximalen Drehzahl des Werkzeugs.
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2.3.7. Drehmomentschwelle

Das Drehmoment, an dem das Lesen des Winkels startet. Dieser Wert kann durch Aufrufen des,BEARBEITUNGSMODUS”
und Verwenden der Tasten ,NACH OBEN" oder ,NACH UNTEN" gedndert werden.

2.3.8. Winkel

Winkel ,NIEDRIG"-Display

Winkel “NIEDRIG" kann in diesem Modus durch Aufrufen des
,BEARBEITUNGSMODUS" und Verwenden der Tasten,,NACH
OBEN” oder,NACH UNTEN” geandert werden.

OO

N
”ﬂDDDDi

|—|7I.'II]I]I]O

DE-12

Winkel ,HOCH"-Display

Winkel ,HOCH"” kann in diesem Modus durch
Aufrufen des,BEARBEITUNGSMODUS” und
Verwenden der Tasten,,NACH OBEN” oder,,NACH
UNTEN" geandert werden.
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2.3.9. Drehmoment

Drehmoment, NIEDRIG"-Display Drehmoment,HOCH"-Display

Drehmoment ,NIEDRIG” kann in diesem Modus durch Aufrufen Drehmoment,HOCH” kann in diesem Modus
des,BEARBEITUNGSMODUS"” und Verwenden der Tasten durch Aufrufen des,BEARBEITUNGSMODUS" und
+.NACH OBEN" oder,NACH UNTEN” geandert werden. Verwenden der Tasten ,NACH OBEN” oder,,NACH

UNTEN” geandert werden.

Drehmoment,SOLL"-Display

Drehmoment,SOLL" kann in diesem Modus durch Aufrufen des,BEARBEITUNGSMODUS” und Verwenden der Tasten
+,NACH OBEN" oder,,NACH UNTEN"” gedndert werden.

e
0.00'%

+0.00 O’F 1.00 —
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2.3.10. Drehmomenteinheit
Gibt die Einheit des in Konfiguration 1 angezeigten Drehmoments an.

Dieser Wert kann durch Aufrufen des, BEARBEITUNGSMODUS” und Verwenden der Tasten,,NACH OBEN" oder,NACH
UNTEN" gedndert werden.

2.3.11. Drehrichtung

Die Abbildung zeigt die Drehrichtung in der das Handwerkzeug der QX-Serie gedreht wird. “VGibt eine Drehung
gegen den Uhrzeigersinn an & Gibt eine Drehung im Uhrzeigersinn an

Dieser Wert kann durch Aufrufen des,BEARBEITUNGSMODUS” und Verwenden der Tasten,,NACH OBEN” oder,NACH
UNTEN” gedndert werden.
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2.3.12. Strategie

Dieser Bildschirm zeigt die verwendete Konfigurationsstrategie an.
Links — Winkel, Rechts - Drehmoment

Der gerichtete Pfeil gibt die gegenwartig verwendete Konfiguration an.

Dieser Wert kann durch Aufrufen des,BEARBEITUNGSMODUS” und Verwenden der Tasten,,NACH OBEN” oder,NACH
UNTEN” gedndert werden.

2.3.13. Einstellungen speichern/ignorieren

Nachdem alle erforderlichen Anderungen vorgenommen wurden, driicken Sie ,EINGABE* um die Einstellungen zum
Speichern auf der linken Seite hervorzuheben. Driicken Sie die Pfeiltaste nach links oder rechts, um auf der rechten
Seite ,ABBRECHEN" zu wahlen. Durch erneutes Driicken von ,EINGABE” verlassen Sie den Bearbeitungsmodus fiir das
Werkzeug.

1 EINSTELLUNGEN
ﬂ \/ ﬂ X Bl e
[ | [ |

w X EINSTELLUNGEN
- ABBRECHEN
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2.4. Warnbildschirm

Dies ist der nachste Bildschirm, der nach Driicken auf “NACH OBEN" auf dem Kennwort-Bildschirm der QX-Serie
angezeigt wird.

2.,5. Shunt-Kalibrierung, RF-Signalstarke und Akkustand

Dies ist der nachste Bildschirm, der nach Driicken auf “NACH OBEN” auf dem Kennwort-Bildschirm der QX-Serie
angezeigt wird.

Der primare Bereich gibt den Shunt-Kalibrierungswert an.

Der sekundare Bereich links gibt die RF-Signalstarke und derjenige rechts den Akkustand an.

A

/f’—ﬁ \?

0.00
7 IlIII | D

o) - (©
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2.6. Zykluszahler

Dieser Wert gibt die Anzahl der Zyklen an, die das Werkzeug der QX-Serie seit der letzten Anderung durchlaufen hat.

Driicken Sie bei entsperrtem Werkzeug die Taste “EINGABE", um diesen Bildschirm zu bearbeiten. Driicken Sie entweder
“NACH OBEN” oder “NACH UNTEN’, um den Zykluszéhler auf Null zuriickzusetzen. Damit diese Anderung beibehalten
wird, muss ein Zyklus durchlaufen werden, bevor die Stromversorgung zum Werkzeug abgeschaltet wird. Andernfalls
wird der alte Zykluszdhler wiederhergestellt.

2.7. Winkel
Primarer Bereich — Winkelsollwert
Sekundarer Bereich links - Winkel Niedrig

Sekundarer Bereich rechts - Winkel Hoch

o066
———

o |
®

‘l IJI]IJEO’F 0000 —
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2.8. Drehmoment
Primarer Bereich -Drehmomentsollwert
Sekundarer Bereich links - Drehmoment Niedrig

Sekundarer Bereich rechts - Drehmoment Hoch

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)
©)

Durch Driicken von ,NACH OBEN" kehren Sie zum ,LAUF-BILDSCHIRM®, dem ersten Display-Bildschirm zuriick.

——
0.00"

|I]‘I[Ilo
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Anhang 1: Definitionen der Status-LEDs
Es gibt vier LEDs im Display-Modul. 3 Giber und 1 unter dem Display-Bildschirm.

Die Status-LEDs werden wie folgt verwendet:

Rechts -
Gelb -
Grin -

Blau -

Der letzte Festziehzyklus iberschritt die Hochstgrenze.
Der letzte Festziehzyklus endete unter der Untergrenze.
Der letzte Festziehzyklus endete zwischen der Hochst- und der Untergrenze.

Das Werkzeug befindet sich in einer aktiven Fehlerbedingung.

Anhang 2: Fehlercodes des Tools

Das Werkzeug kann die folgenden Fehlercodes fiir die aufgefiihrten Bedingungen melden:

F-01 Werkzeug deaktiviert (durch externe Steuerung)

F-02 Schnelles Ziehen des Abzugs - der Abzug wurde gezogen, bevor die Konfigurationsverzégerung
abgeschlossen war

1-FF Fehler bei USB-Enumeration

A-10 Verbindungs-Timeout des Motorcontrollers

A-55 Es ist ein Update fiir die Displaysoftware verfligbar

B-01 Motorcontrollersoftware konnte nicht aktualisiert werden

B-85 RF ACK-Timeout (es sind keine seriellen ACK-Meldungen vom Sender/Empfanger eingegangen)

B-E1 Negative Sendebestitigung Wireless-Ubertragung —,Fehler bei Kanalzugriff*

B-E5 Negative Sendebestitigung Wireless-Ubertragung —,Frame zu lang”

B-E9 Negative Sendebestitigung Wireless-Ubertragung —,Keine ACK empfangen”

C-01 Wert fiir Konfigurations-ID ist 0 oder gréer als 8

Cc-02 Die Anzahl der Konfigurationsschritte ist grofer als 8

C-03 Aktuelle Schritt-ID ist groBer als die aktuelle Anzahl von Schritten

C-04 Gesamtanzahl an Sétzen ist groBer als 8

C-05 Aktuelle Satzzahlung ist gro3er als die Gesamtzahl an Satzen

C-06 Aktuell eingestellte Drehmomentobergrenze liegt Giber dem Maximaldrehmoment des Werkzeugs
(max. Drehmomentwert des Werkzeugs wird in werksseitig eingestellten Sollwerten konfiguriert) oder
aktuell eingestellte Drehmomentobergrenze ist kleiner als 0

c-07 Aktuell eingestellte Drehmomentuntergrenze liegt Giber dem Maximaldrehmoment des Werkzeugs
oder aktuell eingestellte Drehmomentuntergrenze ist kleiner als

Cc-08 Aktuell eingestellte Drehmomentobergrenze ist kleiner als die aktuell eingestellte
Drehmomentuntergrenze

C-09 Aktuell eingestellte Drehmomentuntergrenze liegt tGiber der aktuell eingestellten
Drehmomentobergrenze (Fehlercode wird entfernt)

C-0A Aktuell eingestellte Winkelobergrenze liegt Giber dem Maximalwinkel des Werkzeugs (wird auf 9999
gesetzt)

C-0B Aktuell eingestellte Winkeluntergrenze liegt ber dem Maximalwinkel des Werkzeugs (wird auf 9999
gesetzt)

Cc-0C Aktuell eingestellte Winkelobergrenze ist kleiner als die aktuell eingestellte Winkeluntergrenze

Cc-0D Aktuell eingestellte Winkeluntergrenze liegt Gber der aktuell eingestellten Winkelobergrenze
(Fehlercode wird entfernt)

C-0E Bei dem Werkzeugkonfigurationsschritt handelt es sich um einen Drehmomentsollwert, der
auBerhalb der Drehmomentober- und -untergrenze liegt.

C-OF Bei dem Werkzeugkonfigurationsschritt handelt es sich um einen Winkelsollwert, der auBBerhalb der
Winkelober- und -untergrenze liegt.

C-10 Werkzeugkonfigurationsschritt wurde weder fiir Winkel noch fiir Drehmoment definiert.

-1 Aktuell eingestellter Schwellenwert liegt ilber dem Maximaldrehmoment des Werkzeugs oder
aktueller Schwellenwert ist kleiner als

48619852_ed1
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C-12 Aktuell eingestellte Nenndrehzahl ist groRer als die maximale Motordrehzahl.

C-13 Aktuell eingestellte Herunterschalt-Drehzahl ist gréBer als die maximale Motordrehzahl.

C-14 Aktuell eingestellter Wert fir Anzeigeeinheit wird nicht unterstitzt.

C-15 Drehmoment-Schwellenwert Gbersteigt Sollwert (fiir Solldrehmoment) oder max. Drehmoment (fir
Winkelsollwert).

C-55 Ungliltige Konfiguration ausgewahlt

E-00 Akkufehler

E-01 Hallgeberstatus ungiiltig

E-02 [2t-Fehler

E-03 Motorblockierung

E-04 Uberhohte Stromstarke

E-05 Ubertemperatur

E-06 Fehler bei Stromabweichung

E-07 Shunt-Kalibrierungsfehler

E-08 Fehler bei Drehmomentoffset

E-09 Messwandlerfehler

E-0A Zeitlberschreitung bei Schrittausflihrung

E-0B ZeitUberschreitung bei Konfigurationsausfiihrung

E-0C Uber Drehmomentgrenze

E-0D Uber Winkelgrenze

E-OE Obere Stromplausibilitat

E-OF Drehmoment zu gering

E-10 Winkel zu gering

E-11 Stromplausibilitat niedrig

E-12 Frihzeitige Auslosung

E-13 Zuriicksetzen Watchdog Motorcontroller

E-14 ZeitUberschreitung bei Bremse

E-18 Ausfiihrungsschritte ausgelassen (Konfiguration des vorherrschenden Drehmoments wurde nicht
abgeschlossen)

E-1B Fehler — Akkuzelle (vom Motorcontroller festgestellt)

E-1C Fehler — Akku schwach (vom Motorcontroller festgestellt)

E-1D Kritischer Akkufehler (vom Motorcontroller festgestellt)

E-1E Motorcontroller wird abgeschaltet

E-1F Wakeup-Code empfangen (aber nicht erwartet)

E-81 Die Konfigurations-ID im EOR des Motorcontrollers stimmt nicht mit der aktuellen Konfiguration

Uberein.

2-<Alarm ID>

Fehler PM-Alarmzeit fuir entsprechende Alarm-ID, die normalerweise vom Benutzer konfiguriert wird

3-<Alarm ID>

Fehler PM-Alarmzyklus fiir entsprechende Alarm-ID, die normalerweise vom Benutzer konfiguriert
wird

C-16

Die Anzahl der Konfigurationsschritte ist auf 0 eingestellt

Teile und Wartung

Die Originalanleitung ist in englischer Sprache verfasst. Bei anderen Sprachen handelt es sich um ein Ubersetzung der
Originalanleitung.

Die Werkzeug-Reparatur und -Wartung darf nur von einem autorisierten Wartungszentrum durchgefiihrt werden.

Wenden Sie sich bei Riickfragen an Ihre nachste Ingersoll Rand Niederlassung oder den autorisierten Fachhandel.

DE-20

48619852 _ed1




@

Doel van het document:
In dit document wordt informatie gegeven over verschillende menuschermen, hun beschrijving en hoe deze schermen
in de displaymodule kunnen worden bewerkt ten behoeve van het gebruik van handgereedschap uit de QX-serie.

In onderstaande afbeelding ziet u het display van de QX Series-displaymodule plus een beschrijving van de
functietoetsen.
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LINKS <
RECHTS
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Symbool Functie
Escape / Exit
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Q OMHOOG
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7
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48619852 _ed1 NL-1



@

1.

Overzicht van verschillende menuschermen

QX Series-gereedschap
inschakelen

SCHERM BEDRIJF

Druk op toets
“OMHOO0G”

D

v

Gebruikt configuratienummer
wordt weergegeven

Druk altijd op toets“"OMHOOG" om
naar volgende scherm te gaan Q

Druk op “ENTER” om modus

“BEWERKEN"te openen

7/

NL-2

Y

Scherm Wachtwoord

Y

Stroomfout

Y

Druk op toets “OMHOOG”
om waarde te verhogen

N

Druk op toets “OMLAAG”
om waarde te verlagen

v

v

Statusscherm met kalibratie
weerstand, draadloze sterkte en
accuspanning.

Druk op “ENTER” om
gewijzigde waarden te

7/

selecteren.

Druk op “ESC” om wijziging
ongedaan te maken en de
oude waarden te herstellen.

&3

!

Y

Aantal cycli Q

Druk na ontgrendelen display
op de toets “RECHTS”

>

Druk op toets"OMHOOG”
om naar volgende
scherm te gaan

D

v

v

Scherm met doelhoek,
Laag en Hoog

Sla wijzigingen op of negeer deze. Scroll indien scherm
Opslaan niet is geopend, met toets omhoog of omlaag
naar het scherm Opslaan.

Y

Scherm met

v

doelaanhaalmoment,
Laag en Hoog

Y

Druk op toets“OMHOOG"” om
één voor één door bewerkbare
schermen in serie te lopen

D

SCHERM BEDRIJF
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Strategie — Hoek of £
.:..*
Aanhaalmoment A

v

Richting— Met klok mee of tegen
klok in K)q

v

Eenheid van aanhaalmoment l‘-‘g"—"l

v

Doelhoek (strategie Hoek) OF
Doelaanhaalmoment (strategie
aanhaalmoment)

v

Aanhaalmoment hoog

v

Aanhaalmoment laag

v

Hoek hoog

v

Hoek laag

v

Drempel aanhaalmoment

Vrije snelheid 9

©

M= | (=] [

-+
-+

v

Aanhaalmoment
terugschakeling

v

Snelheid terugschakeling L&
s
Aantal series ., 0

v

RF-module in-/uitschakelen 3?6 ?‘

v

Gewijzigde instellingen opslaan/ u/
negeren ”

H X
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2, Uitvoerige omschrijving scherm Display

Het scherm Display van de QX-serie bestaat uit drie secties - de sectie “PRIMAIR” bovenaan en twee secties “SECUNDAIR”
links- en rechtsonder.

2.1.  Scherm Bedrijf
Wanneer de toets “ENTER” wordt ingedrukt na inschakeling, ziet het display er zo uit.

PRIMAIRE sectie - laatste piekaanhaalmoment (voor strategie aanhaalmoment) of de laatste piekhoek (voor strategie
hoek) met eenheden.

De linkersectie SECUNDAIR - het aantal cycli of aantal series, indien aantal series is geprogrammeerd.

De rechtersectie SECUNDAIR - toont het actieve configuratienummer.

%ﬁ%

—
uu Nm

0901 i1
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2.2. Configuratie

Met toets “OMHOOG” wordt volgende scherm geopend.

In scherm staat instelling CONFIGURATIE die in gereedschap wordt gebruikt.
OPMERKING: Alleen Configuratie 1 kan via displaymodule worden geconfigureerd.

Met “ENTER” wordt “MODUS BEWERKEN” geopend (Deze procedure voor het openen van “MODUS BEWERKEN" geldt
voor het wijzigen van alle instellingen)
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Met “OMHOOG" of “OMLAAG" kan configuratie worden bijgewerkt. Met “ENTER” wordt gewijzigde configuratie
geselecteerd.

2.3. Wachtwoord

In het scherm Wachtwoord wordt aangegeven of het display wel of niet is vergrendeld. Indien vergrendeld, kunnen de
variabelen van het handgereedschap uit de QX-serie niet worden bewerkt.
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Wachtwoord kan met toets “OMHOOG" of “OMLAAG" in “MODUS BEWERKEN" worden gewijzigd.

DO
—

Indien in het scherm Wachtwoord “1234” wordt ingevoerd, kunt u met pijltje naar links de pagina met het Gereedschap-
ID en de softwareversie openen

OO

m—
55585 !|

Y.56] Y.60)
O

In het Primaire display staat het “Gereedschaplocatie-ID".
In het secondaire scherm links staat de versie van de “Displayfirmware”.

In het secondaire scherm rechts staat de versie van de “firmware van de motorcontroller”.
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Tijdstip gereedschap in indeling UU:MM:SS. Druk op Omlaag om tijdstip gereedschap weer te geven als UU:MM:SS.

Resterende schermen zijn alleen voor intern gebruik om loglocatie te bekijken. Druk op toets Omlaag om een scherm

voor Alleen intern gebruik te openen om loglocatie te bekijken. Druk nogmaals op Omlaag om tweede logscherm te
bekijken.

Druk opnieuw op de toets Omlaag om terug te keren naar het pagina Gereedschap-ID. Als u in deze pagina op het
pijltje naar rechts drukt, keert u terug naar wachtwoorddisplay.
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Druk op “ENTER” om modus “BEWERKEN" te openen. Voer het wachtwoord in om gereedschap te ontgrendelen. Druk op
“ENTER” om modus “BEWERKEN" te verlaten.

2.3.1. Variabelen van gereedschap uit QX-serie bijwerken

Zodra display is ontgrendeld met geldig wachtwoord en u op de toets “RECHTS" drukt, kunnen de volgende instellingen
indien gewenst worden gewijzigd.

Instellingen kunnen met toets “"OMHOOG” of “OMLAAG” in “MODUS BEWERKEN”" worden gewijzigd.
2.3.2. Radio in-/uitschakelen

In dit scherm kunt u de radiomodule in- of uitschakelen. Links schakelt u de radiomodule uit, aan de rechterkant
schakelt u de radiomodule in.

% RADIO UITGESCHAKELD
—
% ? —
+ " RADION INGESCHAKELD
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2.3.3. Aantal series

Onderstaand scherm toont het aantal series bouten die per groep, serie of set voor configuratie 1 moeten worden
bevestigd. Dit aantal kan worden gewijzigd in de “MODUS BEWERKEN".

2.3.4. Snelheid terugschakeling

In dit scherm staat de snelheid voor terugschakeling van het gereedschap uit de QX-serie. Snelheid van terugschakeling
kan met toets “OMHOOG" of “OMLAAG" in “MODUS BEWERKEN" worden gewijzigd. De geprogrammeerde snelheid is
een percentage van de maximale snelheid van het gereedschap.
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In dit scherm staat “Drempel aanhaalmoment voor terugschakelpunt”. Deze kan met toets “OMHOOG" of “OMLAAG" in
“MODUS BEWERKEN" worden gewijzigd.

2.3.5. Configuratie terugschakelpunt

2.3.6. Vrije snelheid

In onderstaand scherm staat de vrije snelheid van het gereedschap uit de QX-serie. Deze kan met toets “OMHOOG"
of “"OMLAAG”" in “MODUS BEWERKEN" worden gewijzigd. De geprogrammeerde snelheid is een percentage van de
maximale snelheid van het gereedschap.
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2.3.7. Drempel aanhaalmoment

Het aanhaalmoment waarbij de waarde van de hoek wordt gestart. Deze kan in de modus “BEWERKEN" met pijltje
“OMHOOG" of “OMLAAG"” worden gewijzigd.

2.3.8. Hoek

Display Hoek “LAAG” Display Hoek“HOOG”
Deze kan met toets “OMHOOG" of “OMLAAG" in “MODUS Deze kan met toets “OMHOOG" of “OMLAAG" in
BEWERKEN" worden gewijzigd. “MODUS BEWERKEN" worden gewijzigd.

OO

N
”ﬂDDDDi

|—|7I.'II]I]I]O
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2.3.9. Aanhaalmoment

Display Aanhaalmoment “LAAG” Display Aanhaalmoment “HOOG"
Dit kan met toets “OMHOOG" of “OMLAAG" in “MODUS Dit kan met toets “OMHOOG” of “OMLAAG" in
BEWERKEN" worden gewijzigd. “MODUS BEWERKEN”" worden gewijzigd.

Display Aanhaalmoment “DOEL”
Aanhaalmoment“DOEL" met toets “"OMHOOG" of "OMLAAG" in “MODUS BEWERKEN" worden gewijzigd.

e
0.00'%

= +0.00 O’F 1.00 —
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2.3.10. Eenheid van aanhaalmoment
Dit is de eenheid van het aanhaalmoment dat in configuratie 1 wordt weergegeven.

Deze kan met toets “"OMHOOG" of “OMLAAG” in “MODUS BEWERKEN" worden gewijzigd.

2.3.11. Rotatierichting

De afbeelding laat zien in welke richting het handgereedschap uit de QX-serie draait. qTegen de klok in ®J Met de
klok mee

U kunt de richting in de “MODUS BEWERKEN" wijzigen met de toets “RECHTS" of “LINKS".
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2.3.12. Strategie

In dit scherm staat welke configuratiestrategie wordt gebruikt.

Links — Hoek, Rechts - Aanhaalmoment

Met het pijltje wordt aangegeven welke configuratie wordt gebruikt.

U kunt dit in de “MODUS BEWERKEN" met de toets “RECHTS” of “LINKS” wijzigen.

2.3.13. Instellingen opslaan/negeren

Zodra u alle wijzigingen heeft aangebracht, drukt u op Enter om het vak Instellingen opslaan aan de linkerkant te
markeren. Druk op het pijltje naar rechts of naar links om Annuleren aan de rechterkant te selecteren. Wanneer u
nogmaals op Enter drukt, wordt de modus Bewerken afgesloten.

UL D B/ Yo

w X INSTELLINGEN
" ANNULEREN
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24. Scherm Waarschuwing

Dit is het volgende scherm dat wordt geopend wanneer u in het scherm Wachtwoord opnieuw op “OMHOOG” drukt.

2.,5. Kalibratie shunt, sterkte RF-signaal en batterijspanning

Dit is het volgende scherm dat wordt geopend wanneer u in het scherm Wachtwoord opnieuw op “OMHOOG” drukt.
In het primaire display staat waarde Kalibratie shunt.

In het secundaire display links staat de sterkte van het RF-signaal en in het display rechts de batterijspanning.

O

———
<0.00

7 IlIII | D
O
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2.6. Cycli

Dit is het aantal cycli dat het gereedschap uit de QX -serie draait sinds de laatste wijziging.

Druk terwijl het gereedschap is ontgrendeld, op ‘ENTER” om dit scherm te bewerken. Druk op ‘OMHOOG’ of OMLAAG’
om het aantal cycli te wissen. Deze wijziging blijft uitsluitend bewaard wanneer u het gereedschap gebruikt voordat u
het uitschakelt. Anders blijft het voorgaande aantal cycli bewaard.

2.7. Hoek

Primair display — Doelhoek
Secundair display links - Hoek laag
Secundair display rechts - Hoek hoog

06
——

O
‘

)
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2.8. Aanhaalmoment
Primair display - Doelaanhaalmoment
Secundair display links - Aanhaalmoment laag

Secundair display rechts - Aanhaalmoment hoog

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)
©)

Wanneer u op “OMHOOG" drukt, keert u terug naar “SCHERM BEDRIJF’, het eerste scherm.

——)
Uu.uu"m

|I]‘I[Ilo #1
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Bijlage 1: Definitie ledlampjes

Op de displaymodule zitten vier lampjes. 3 aan de bovenzijde en 1 aan de onderzijde van het scherm.

De statuslampjes geven het volgende aan:

Rood - Tijdens de laatste aanhaalcyclus is bovenlimiet overschreden

Geel - Tijdens de laatste aanhaalcyclus is onderlimiet overschreden

Groen -- Tijdens de laatste aanhaalcyclus zijn boven- en onderlimiet overschreden
Blauw -- Er is sprake van een defect.

Bijlage 2: Foutcodes gereedschap

Het gereedschap toont de volgende foutcodes voor de vermelde toestand:

F-01 Gereedschap uitgeschakeld (extern geregeld)

F-02 Trekker te snel overgehaald - trekker werd overgehaald voordat vertraging configuratie was
verstreken

1-FF USB-telfout

A-10 Communicatie-time-out motorcontroller

A-55 Update displaysoftware is beschikbaar

B-01 Software motorcontroller kan niet worden bijgewerkt

B-85 Time-out RF ACK Timeout (we krijgen geen seriéle ACK-berichten van zendontvanger)

B-E1 NAK RF-overdracht -“Toegangsfout kanaal”

B-E5 NAK RF-overdracht -“Frame te lang”

B-E9 NAK RF-overdracht —“Geen ACK ontvangen”

C-01 Configuratie-ID is 0 of hoger dan 8

Cc-02 Aantal configuratiestappen is groter dan 8

C-03 ID huidige stap is groter dan dan het huidige aantal stappen

C-04 Totale serie is groter dan 8

C-05 Huidige serie is groter dan totale serie

C-06 Huidige bovenlimiet‘Hoog’ aanhaalmoment is groter dan maximale waarde aanhaalmoment van
gereedschap (max. waarde aanhaalmoment gereedschap is geconfigureerd in Fabrieksinstellingen)
OF huidige bovenlimiet‘'Hoog’ aanhaalmoment is kleiner dan 0

c-07 Huidige onderlimiet ‘Laag’ aanhaalmoment is groter dan maximale waarde aanhaalmoment van
gereedschap OF huidige onderlimiet ‘Laag’ aanhaalmoment is kleinder dan

Cc-08 Huidige bovenlimiet aanhaalmoment‘Hoog’is kleiner dan Huidige onderlimiet aanhaalmoment‘Laag’

C-09 Huidige onderlimiet aanhaalmoment is groter dan Huidige bovenlimiet aanhaalmoment (foutcode
moet worden gewist)

C-0A Huidige bovenlimiet Hoek is groter dan maximale waarde Hoek van gereedschap (instellen op 9999)

C-0B Huidige onderlimiet Hoek is groter dan maximale waarde Hoek van gereedschap (instellen op 9999)

Cc-0C Huidige bovenlimiet Hoek is kleiner dan Huidige onderlimiet Hoek

C-0D Huidige onderlimiet Hoek is groter dan Huidige bovenlimiet Hoek (foutcode moet worden gewist)

C-0E Stap gereedschapconfiguratie is een doelaanhaalmoment en de doelwaarde valt buiten boven- en
onderlimiet aanhaalmoment

C-OF Stap gereedschapconfiguratie is een doelhoek en de doelwaarde valt buiten boven- en onderlimiet
hoek

Cc-10 Stap gereedschapconfiguratie is niet ingesteld voor hoek of aanhaalmoment

-1 Huidge drempelwaarde is groter dan maximaal aanhaalmoment OF huidige drempelwaarde is lager

C-12 Huidige vrije snelheid is groter dan maximale motorsnelheid

C-13 Huidige shiftdown snelheid is groter dan maximale motorsnelheid

Cc-14 Huidige eenheid display wordt niet ondersteund

48619852_ed1
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C-15 Drempel aanhaalmoment overschrijdt doel (mel doelaanhaalmoment) of max aanhaalmoment (met
doelhoek)

C-55 Ongeldige configuratieselectie

E-00 Accufout

E-01 Ongeldige halstatus

E-02 [2T-fout

E-03 Motor afgeslagen

E-04 Overspanning

E-05 Te hoge temperatuur

E-06 Huidige uitschakelfout

E-07 Fout kalibreren shunt

E-08 Uitschakelfout aanhaalmoment

E-09 Fout omvormer

E-0A Time-out uitvoering stap

E-OB Time-out uitvoering configuratie

E-0C Limiet aanhaalmoment overschreden

E-0D Limiet hoek overschreden

E-OE Spanningplausibiliteit hoog

E-OF Onder aanhaalmoment

E-10 Onder hoek

E-11 Spanningplausibiliteit laag

E-12 Trekker te vroeg overgehaald

E-13 Reset beveiliging motorcontroller

E-14 Time-out rem

E-18 Gemiste stappen uitvoering (prevalerende configuratie aanhaalmoment niet voltooid)

E-1B Fout accucel (gedetecteerd door motorcontroller)

E-1C Fout lage accuspanning (gedetecteerd door motorcontroller)

E-1D Kritische fout accu (gedetecteerd door motorcontroller)

E-1E Motorcontroller wordt uitgeschakeld

E-1F Wekcode ontvangen (maar niet verwacht)

E-81 De configuratie-ID in EOR motorcontroller komt niet overeen met huidige geselecteerde configuratie

2-<Alarm ID>

Fout PM-alarmtijd voor overeenkomstige Alarm-ID normaal geconfigureerd door de gebruiker

3-<Alarm ID>

Fout PM-alarmcyclus voor overeenkomstige Alarm-ID normaal geconfigureerd door de gebruiker

C-16

Aantal configuratiestappen is ingesteld op 0

Onderdelen en onderhoud

De originele instructies zijn opgesteld in het Engels. Andere talen zijn een vertaling van de originele instructies.

Reparatie en onderhoud van dit gereedschap mogen uitsluitend door een erkend servicecentrum worden uitgevoerd.

Richt al uw communicatie tot het dichtsbijzijnde Ingersoll Rand Kantoor of Wederkoper.

NL-20
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Formal med dokumentet:

Dette dokument giver oplysninger om forskellige menu-skaerme, deres beskrivelse og hvordan man redigerer disse
skaerme i display-modulet, der er pakraevet for betjening af QX-seriens handvaerktgj.

Billedet herunder viser skeermen for QX-seriens display-modul med beskrivelser af programmeringstasterne.

OO

>
IFDH

Ingersoll Rand

Industrial Technologies

/OP

)
\\
(6]

ESCAPE <—
- 3 —» ENTER
VENSTRE <
H@JRE
NED

Symbol  Funktion
% Escape / Afslut

J Enter / REDIGER
Q opP
v NED
D H@JRE
7

VENSTRE
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1.

Oversigt over forskellige menu-skaerme

[ Teend for QX-seriens veerktgj J

K@R SKARM

Tryk p3 "OP"-tasten Q

v

Viser det
konfigurationsnummer, der
anvendes

Tryk altid pa "OP"-tasten for at
ga til naeste skeermbillede Q >

Y

Tryk pa "ENTER” for at ga ind i tilstanden
"REDIGER”

7/

Adgangskode-skaerm

Status-skaerm med shunt-
kalibrering, tradlas signalstyrke

Tryk pa "OP”"-tasten for at
forgge vaerdien Q

Tryk pa "NED"-tasten for
at formindske veerdien

v

v

Tryk pa "ENTER" for at veelge
de &ndrede veerdier.

Tryk pa "ESC” for at fortryde
og beholde de gamle %
veerdier.

og batteriniveau.

Y

Cyklusteeller o

v

Malvinkel, skaerm for lav
og hgj

Y

Malmoment, skeerm for
lav og hgj

Y
K@R SKARM

DA-2

Nar displayet er blevet last op,
skal du trykke pa "H@JRE"-
tasten

>

v

Tryk altid pa "OP”-tasten for a
ga til naeste skaermbillede

N

Gem eller ignorer aendringer. Hvis du ikke er pa Gem-
skaermen, skal du bruge op- eller ned-tasten for at rulle
til Gem-skaermen.

!

Tryk pa "OP"-tasten for at
rulle videre én efter én for at

komme ind under redigerbare Q

skaerme i reekkefolge
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Strategi - vinkel eller moment i?ﬂ

Retning - med uret eller mod q
uret K)

v

Momentenhed

v

Malvinkel (vinkelstrategi) ELLER
malmoment (momentstrategi)

v

Hgjt moment

<«

Lavt moment

<«

Hgj vinkel

<«

Lav vinkel

= M W= || @ [T

<«

-5
-5

Momenttaerskel

a

<«

Momentnedgang

Fri hastighed ﬁ

<«

Hastighedsnedgang I],ﬁ

<«

Raekketzeller : :

<«

—
Aktivér / deaktiver RF-modul 3?5 “1_/'

v

Gem /ignorer Wy
andringsindstillingerne i

ElX
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2, Beskrivelse af displayskaermen i detaljer

Der er tre sektioner i QX-seriens displayskaerm; en "PRIMAR” i toppen og to "SEKUNDARE", som er nederst i venstre og
hgjre side af displayet.

2.1.  Korskeerm
Nar man trykker pd "ENTER"-tasten efter at have taendt displayet, vil dette billede blive vist.

PRIMAR sektion - viser det seneste moment-toppunkt (for en momentstrategi) eller det seneste vinkel-toppunkt (for en
vinkelstrategi), med enheder.

Den SEKUNDZARE TIL VENSTRE - viser cyklustzelleren eller reekketaelleren, hvis reekketzelleren er programmeret.
Den SEKUNDARE TIL HZJRE - viser det aktive konfigurationsnummer.

%ﬁ%

—
uu Nm

0901 i1

)

=

)
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2.2. Konfiguration
Nar du trykker pa "OP”, kommer du videre til naeste skeermbillede.
Skaermen viser den KONFIGURATION-indstilling, der anvendes pa vaerktgjet.

BEMARK: Kun Konfiguration 1 kan programmeres gennem display-modulet.

Nar man trykker pd "ENTER’, vil dette aktivere "REDIGERINGSTILSTAND” (Denne procedure for at gd ind i
"REDIGERINGSTILSTAND” er den samme for alle indstillingsopdateringer)

48619852 _ed1
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“OP”- eller "NED"-tasten kan bruges til at opdatere konfigurationen. Ved at trykke pa "ENTER” igen vzelges den endrede
konfiguration.

2.3. Adgangskode

Adgangskode-skaermen viser, hvorvidt displayet er Iast eller [ast op. Hvis displayet er Iast, kan parametrene for QX-
seriens handveerktgj ikke redigeres.
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Adgangskoden kan andres ved at ga ind i "REDIGERINGSTILSTAND” og bruge "OP"- eller "NED"-tasten.

DO
—

Hvis “1234" er blevet indtastet pa adgangskode-skeermen, kan brugeren bruge venstrepilen til at ga til siden med
veerktojs-id og softwareversion.

OO

(————
6555 !|

Y.56] Y.60)
O

Det primaere display er "Veerktgjsplacerings-id'et”.
Den sekundaere skaerm nederst til hgjre er versionen af "Display-firmwaren”.

Den sekundaere skaerm nederst til venstre er versionen af "Motorkontrolenhedens firmware”.
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Viser tiden for veerktgjet i formatet TT:MM:SS. Tryk pa ned-tasten for at vise tiden pa veerktgjet i formatet TT:MM:SS.

De tilbagevaerende skaerme er kun til intern brug for at se log-placeringen. Tryk pa ned-tasten for at vise en skaerm kun
til intern brug for at se log-placeringen. Tryk pa ned-tasten igen for at vise endnu en log-skaerm.

Tryk pa ned-tasten igen for at vende tilbage til siden med veerktejs-id'et. Nar du trykker pa hgjre piltast fra denne side,
gar du ud og tilbage til adgangskode-skaermen.
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Tryk pa "ENTER” for at ga ind i tilstanden "REDIGER’". Indtast den relevante adgangskode for at lase veerktgjet op. Tryk pa
"ENTER" for at ga ud af tilstanden "REDIGER".

2.3.1. Opdatering af parametrene pa QX-seriens veerktgj

Nar displayet er blevet last op med en gyldig adgangskode, vil du, nar du trykker pd "H@JRE"-tasten, komme videre til
de falgende indstillinger, der kan aendres efter behov.

Indstillingerne kan aendres ved at gd ind i "REDIGERINGSTILSTAND” og bruge tasterne "OP” eller "NED” eller "H@JRE"-
eller "VENSTRE"-tasterne efter behov.

2.3.2. Aktivér/deaktiver radio

Denne skaerm ger det muligt for brugeren at aktivere eller deaktivere radiomodulet. Valget i venstre side deaktiverer
radiomodulet, og valget i hgjre side aktiverer radiomodulet.

# RADIO DEAKTIVERET

—
% Y P
+ N RADIO AKTIVERET
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2.3.3. Rakketaller

Skaermen herunder viser det reekkeoptalte antal bolte, der skal faestnes pr. gruppe, reekke eller szet for Konfiguration 1.
Dette kan @ndres ved at ga ind i "REDIGERINGSTILSTAND”.

2.3.4. Hastighedsnedgang

Denne skaerm angiver hastighedsnedgangen for QX-seriens veerktgj. Hastighedsnedgangen kan redigeres ved at ga ind

i "REDIGERINGSTILSTAND” og opdatere vha. OP- og NED-piltasterne. Den programmerede hastighed er en procentdel af
veerktgjets maksimale hastighed.
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Denne skaerm angiver "Momenttaerskel for nedgangspunkt” Dette kan andres ved at ga ind i "REDIGERINGSTILSTAND”
og opdatere vha. "OP"- eller "NED"-tasten.

2.3.5. Konfiguration af nedgangspunkt

2.3.6. Frihastighed

Den nederste skaerm angiver den frie hastighed pa QX-seriens veerktgj. Veerdien kan redigeres ved at ga ind i tilstanden
"REDIGER" og bruge "OP"- og "NED"-piltasterne. Den programmerede hastighed er en procentdel af veerktgjets
maksimale hastighed.
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2.3.7. Momenttaerskel

Det moment, hvor afleesning af vinklen startes. Vaerdien kan redigeres ved at ga ind i tilstanden "REDIGER” og bruge

"OP”"- og "NED"-piltasterne.

2.3.8. Vinkel

Display for "LAV” vinkel

"LAV”vinkel kan a&ndres i denne tilstand ved at ga ind i
tilstanden "REDIGER” og bruge "OP"- eller "NED"-tasterne.

OO

(———)
” 0000°.

Foooo] uuuuo

DA-12

Display for "H@J" vinkel

"H@J" vinkel kan sendres i denne tilstand ved at
gaind i tilstanden "REDIGER"” og bruge "OP"- eller
"NED”-tasterne.
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2.3.9. Moment

Display for "LAVT” moment Display for "H@JT” moment
"LAVT”moment kan andres i denne tilstand ved at ga ind i "H@JT” moment kan aendres i denne tilstand ved at
tilstanden "REDIGER” og bruge "OP”- eller "NED"-tasterne. gaind i tilstanden "REDIGER" og bruge "OP"- eller

"NED"-tasterne.

Display for "MOMENTMAL”
"MOMENTMAL” kan zendres i denne tilstand ved at ga ind i tilstanden "REDIGER” og bruge "OP"- eller "NED"-tasterne.

e
0.00'%

+0.00 O’F 1.00 —

48619852 _ed1 DA-13



DA]
2.3.10. Momentenhed

Angiver momentenheden, der er vist i Konfiguration 1.

Denne kan aendres ved at ga ind i "REDIGERINGSTILSTAND” og opdatere vha. "OP”- eller "NED"-tasten.

2.3.11. Rotationsretning

Billedet viser den rotationsretning, som QX-seriens handvaerktgj roterer i. = Angiver rotation mod urets retning
xJ Indicates clock wise rotation

Denne kan andres ved at ga ind i "REDIGERINGSTILSTAND” og opdatere ved at bruge "H@JRE"- eller "VENSTRE"-tasten.
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2.3.12. Strategi

Denne skaerm angiver den konfigurationsstrategi, der anvendes.

Venstre - Vinkel, Hajre - Moment

Indikationspilen angiver den konfiguration, der anvendes pa nuvaerende tidspunkt.

Denne kan zndres ved at ga ind i "REDIGERINGSTILSTAND" og opdatere ved at bruge "H@JRE"- eller "VENSTRE"-tasten.

2.3.13. Gem/ ignorer indstillinger

Nar alle de pakraevede andringer er blevet gennemfert, skal du trykke pa "ENTER” for at markere feltet "GEM
INDSTILLINGER" i venstre side. Tryk pa hgjre eller venstre piltast for at veelge "ANNULLER” i hgjre side. Ved at trykke pa
"ENTER"igen far du veerktgjet til at ga ud af redigeringstilstanden.

w \/ w X B/  GEMINDSTILLINGER

m X ANNULLER INDSTILLINGER
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2.4. Advarselsskserm

Dette er den naeste skaerm, du kommer til, efter at have trykket pa "OP”-tasten, nar QX-serien viser adgangskode-
skaermen.

2,5. Shunt-kalibrering, RF-signalstyrke og batteriniveau

Dette er den naeste skaerm, du kommer til, efter at have trykket pa "OP”-tasten, nar QX-serien viser adgangskode-
skaermen.

Det primzere display angiver shunt-kalibreringsvaerdien.

Det sekundaere display i venstre side angiver RF-signalstyrken, og det i hgjre side angiver batteriniveauet.

———
<0.00

@ i .lIII|OD
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2.6. Cyklusteeller

Denne veerdi viser det antal cyklusser, der er blevet kart af QX-seriens vaerktgj, siden sidste gang det blev sendret.

Med veerktajet 1ast op skal du trykke pd "ENTER” for at redigere denne skaerm. Tryk enten pd "OP”- eller "NED"-tasten
for at rydde cyklusoptaellingen. For at denne aendring bliver bevaret skal man kare en cyklus, inden man fijerner
stromtilferslen til vaerktgjet. Ellers bliver den gamle cyklusopteelling gendannet.

2,7.  Vinkel
Primaert display - Malvinkel
Sekundaert display til venstre - Lav vinkel

Sekundzert display til hgjre - Hgj vinkel

06
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DA
2.8. Moment
Primaert display - Malmoment

Sekundaert display til venstre - Lavt moment

Sekundaert display til hgjre - Hajt moment

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)

Ved at trykke pd "OP” fgres du tilbage til "K@R SKARM", den farste displayskaerm.

——)
Uu.uu"m
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Bilag 1: Definitioner pa status-lysdioder

Der er fire lysdioder pa display-modulet. 3 i toppen af og 1 under displayskaermen.

Status-lysdioder skal bruges som fglger:

Red -
Gul -
Grgn -
BI& -

Den seneste stramningscyklus oversteg dens hgjeste graense
Den seneste stramningscyklus sluttede under dens laveste graense
Den seneste stramningscyklus sluttede mellem dens hgjeste og laveste graenses

Veerktojet befinder sig i en aktiv fejltilstand.

Bilag 2: Veerktgjets fejlkoder

Veerktojet skal rapportere de folgende fejlkoder for disse oplistede tilstande:

F-01 Veerktojet er deaktiveret (af ekstern styring)

F-02 Hurtigt tryk pa udleser - der blev trykket pa udlgseren, inden konfigurationsforsinkelse var fuldfert

1-FF USB-opteellingsfejl

A-10 Kommunikations-timeout pa motorkontrolenhed

A-55 En versionsopdatering til displaysoftwaren blev fundet

B-01 Det mislykkedes at opdatere software til motorkontrolenheden

B-85 RF ACK-timeout (vi modtog ikke en raekke ACK-meddelelser fra transceiveren)

B-E1 RF-overfarsel NAK-"Kanaladgangsfejl”

B-E5 RF-overfarsel NAK-"Ramme for lang”

B-E9 RF-overfarsel NAK-"Ingen ACK modtaget”

C-01 Vzerdi for konfigurations-id er 0 eller stgrre end 8

Cc-02 Antal konfigurationstrin er sterre end 8

C-03 Det nuvaerende trin-id er stgrre end det nuvaerende antal trin

C-04 Den samlede raekke er storre end 8

C-05 Nuvaerende raekkeoptaelling er starre end samlet raekke

C-06 Den nuvzrende hgjeste momentgraense er starre end vaerktgjets maksimale momentvaerdi
(vaerktajets maksimale vaerdi er konfigureret i de fabriksindstillede veerdier), ELLER den nuvaerende
hgjeste momentgraense er mindre end 0

c-07 Den nuveerende laveste momentgraense er storre end vaerktgjets maksimale momentvaerdi, ELLER
den nuvaerende laveste momentgraense er mindre end

C-08 Den nuvzrende hgjeste momentgraense er mindre end den nuvaerende laveste momentgraense

C-09 Den nuveerende laveste momentgraense er storre end den nuveerende hgjeste momentgraense
(fejlkode skal fjernes)

C-0A Den nuveerende hgjeste vinkelgraense er stgrre end vaerktgjets maksimale vinkelvaerdi (skal indstilles
til 9999)

C-0B Den nuveerende laveste vinkelgraense er starre end vaerktgjets maksimale vinkelvaerdi (skal indstilles
til 9999)

C-0C Den nuveerende hgjeste vinkelgraense er mindre end den nuvaerende laveste vinkelgraense

C-0D Den nuvzrende laveste vinkelgraense er stgrre end den nuvzaerende hgjeste vinkelgraense (fejlkode
skal fjernes)

C-0E Veerktgjskonfigurationstrin er et madlmoment, og malveerdien er uden for momentets hgjeste og
laveste vaerdier

C-OF Veerktojskonfigurationstrin er en malvinkel, og maélvaerdien er uden for vinklens hgjeste og laveste
veerdi

C-10 Veerktgjskonfigurationstrin er ikke indstillet til hverken vinkel eller moment

C-1 Nuvaerende teerskelveerdi er starre end det maksimale vaerktgjsmoment, ELLER den nuvaerende
teerskelvaerdi er mindre

C-12 Den nuvzrende frie hastighed er stgrre end maksimal motorhastighed

48619852_ed1

DA-19



DA

C-13 Den nuveerende hastighedsnedgang er sterre end maksimal motorhastighed

Cc-14 Den nuvzerende displayenhedsvaerdi er ikke understottet

C-15 Momenttaerskel overstiger mal (med momentmal) eller maksimalt moment (med malvinkel)
C-55 Ugyldigt konfigurationsvalg

E-00 Batterifejl

E-01 Ugyldig hall-tilstand

E-02 [2T-fejl

E-03 Motorstop

E-04 Overstrgm

E-05 Overtemperatur

E-06 Fejl i stram-offset

E-07 Fejl i shunt-kalibrering

E-08 Fejl i moment-offset

E-09 Transducerfejl

E-0A Timeout i trinudfgrelse

E-0B Timeout i konfigurationsudferelse

E-0C Over momentgraense

E-0D Over vinkelgraense

E-OE Nuvzerende troveerdighed hgj

E-OF Under moment

E-10 Under vinkel

E-11 Nuveerende troveerdighed lav

E-12 Tidlig aktivering af udlgser

E-13 Nulstilling af selvregulerende motorkontrolenhed

E-14 Bremse-timeout

E-18 Undlod at kere trin (den aktuelle momentkonfiguration blev ikke fuldfert)

E-1B Battericellefejl (registreret af motorkontrolenhed)

E-1C Lavt batteri-fejl (registreret af motorkontrolenhed)

E-1D Kritisk batterifejl (registreret af motorkontrolenhed)

E-1E Motorkontrolenhed lukker ned

E-1F Opvagningskode modtaget (men ikke forventet)

E-81 Konfigurations-id'et i motorkontrolenhedens EOR passede ikke til den aktuelle valgte konfiguration
2-<Alarm ID> | PM-alarmtidsfejl for det tilsvarende alarm-id, der normalt konfigureres af brugeren
3-<Alarm ID> | PM-alarmcyklusfejl for det tilsvarende alarm-id, der normalt konfigureres af brugeren
c-16 Antal konfigurationstrin er indstillet til 0

Reservedele og vedligeholdelse
Den originale vejledning er pa engelsk. Andre sprog er en overszettelse af den originale vejledning.
Reparationsarbejde og vedligeholdelse ma kun udfgres af et autoriseret servicecenter.

Al korrespondance bedes stilet til Ingersoll Rands naermeste kontor eller distributgr.

DA-20
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Syftet med dokumentet:

Detta dokument ger information om olika menyskarmar, beskrivning dérav och hur man kan redigera dessa skarmar i
displaymodulen, vilket kravs for att man ska kunna anvanda handverktygen i QS-serien.

Bilden nedan visar hur displayen ser ut i QX-seriens displaymodul med beskrivning av programmeringsnycklarna.

OO

>
IFDH

Ingersoll Rand

Industrial Technologies

uPP
/

)
\\
(6]

ESCAPE <—
- 3 —» RETUR
VANSTER <<
HOGER
NER

Symbol  Funktion
% Escape / avsluta

J RETUR / REDIGERINGSLAGE
Q UPP
v NER
D HOGER
<

VANSTER
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1.

Oversikt éver olika menyskarmar

Séttigang verktyget i
QX-serien

KOR-SKARM

Tryck pé tangenten Q

for“UPP".

Visar det
konfigurationsnummer
som ar i bruk.

Tryck alltid pa tangenten for

“UPP”for att ga till ndsta skarm Q >

Y

Tryck pd “RETUR" for att gd in i
“REDIGERINGSLAGE”

7/

Losenordsskdarm

Statusskarm med
kalibreringsshunt, tradlos
styrka och batteriniva.

vardet

Tryck pa “UPP” for att hoja

Tryck pa “NER” for att
sanka vardet

N

N

v

v

Tryck pa “RETUR” for att valja
de dndrade vérdena.

Tryck pa “ESC” for att angra
och behalla de gamla
vardena.

&3

Y

Cykelrakning o

v

Nar du last upp displayen, tryck
péa tangenten fér "HOGER” D

Malvinkel, lag och hég
skarm

v

”

Tryck pa tangenten for “UPP
for att ga till nasta skarm Q

Y

Spara eller ignorera dndringarna. Om du inte &r pa
spara-skarmen, anvand tangenten for upp eller ner for

att rulla till spara-skarmen.

Malvridmoment, lag och
hog skarm

v

Y

KOR SKARM

Tryck pa tangenten for “UPP”
for att rulla fram en i taget
for att fa fram redigerbara

skarmar i serien

D

SV-2
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Strategi - vinkel eller vridmo-
ment

Xt

v

Riktning - medsols eller motsols &)q

v

Vridmomentsenhet

i

v

Malvinkel (vinkelstrategi) ELLER

malvridmoment
(vinkelmomentsstrategi)

®

v

Vridmoment hogt

v

Vridmoment lagt

v

Vinkel hég

<«—

Vinkel lag

M= | (=] [

<«—

Vridmomentstroskel

-+
-+

<«—

Fri hastighet

<«—

Ga ner i vridmoment

<«—

Ga ner i hastighet

v

Gruppantal

v

Aktivera/inaktivera RF-modul

v

Spara/ignorera de dndrade
installningarna

El/HX
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2, Beskrivning av displayskdrmen i detalj

Det finns tre sektioner pé displayskarmarna i QX-serien, en “PRIMAR” langst upp och tva “SEKUNDARA" nere till vanster

och hoger pa displayen.
2.1. Kor-skdarm

Nar du trycker pa “RETUR” ndr du satt pa, kommer displayen att visa denna bild.

PRIMAR sektion - visar det senaste toppvridmomentet (fér en viidmomentsstrategi) eller senaste toppvinkel (for

vinkelstrategi) med enheter.

Den VANSTRA SEKUNDARA - visar cykelantal eller gruppantal om gruppantal har programmerats.

Den HOGRA SEKUNDARA - visar det aktiva konfigureringsnumret.

SV-4
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2.2. Konfigurering
Nar du trycker pa “UPP” kommer du att ga vidare till ndsta skarm.
Skarmen visar den KONFIGURATIONS-instéllning som anvénts i detta verktyg.

OBS: Endast konfiguration 1 kan programmeras genom displaymodulen.

Nar du trycker pd “RETUR” kan du aktivera “REDIGERINGSLAGE” (denna procedur for att gé in i “REDIGERINGSLAGE” &r
samma for uppdatering av alla installningar)

48619852 _ed1 SV-5
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Tangenterna “UPP” och “NER” kan anvandas till att uppdatera konfigurationen. Om du trycker pa “RETUR” igen sa valjs
den modifierade konfigurationen.

2.3. Losenord

Lésenordsskarmen visar om displayen &r last eller olast. Om displayen &r last kan inte parametrarna till handverktyg i
QS-serien redigeras.
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Lésenordet kan dndras genom att skriva in “REDIGERINGSLAGE” och anviénda tangenterna for “UPP” eller “NER”.

DO
—

Om “1234" skrivs in pa l6senordsskarmen kan anvandaren anvanda den vanstra pilen till att ga till verktygs-ID och sidan
med programvaruversion.

OO

(————
6555 !|

Y.56] Y.60)
O

Den primdra displayen ar “Verktygsplats ID".
Nedre sekundar till hdger ar versionen “Visa fastvara”.

Nedre sekundar till vanster ar versionen “Fastvara till motorkontroll6ren”.
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Visar verktygstiden i formatet TT:MM:SS. Tryck pa Ner-tangenten for att visa verktygstiden i formatet TT:MM:SS.

Aterstaende skarmar dr endast for internt bruk for att se loggplats. Tryck pad Ner-tangenten for att visa en skiarm som
endast ar for internt bruk for att se loggplats. Tryck pa Ner-tangenten igen for att visa en andra loggskarm.

Tryck pa Ner-tangenten igen for att ga tillbaka till sidan for verktygs-ID. Nar man trycker pa den hogra pilen fran denna
sida gar man tillbaka till Isenordsvisningen.
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Tryck pa “RETUR” for att ga in i “REDIGERA" ldget. Skriv in lampligt I16senord for att 1asa upp verktyget. Tryck pa “RETUR”
for att lamna “REDIGERA" laget.

2.3.1. Uppdaterar parametrar till verktygen i QX-serien

Nar displayen lasts upp med ett giltigt Idsenord kommer man att ga vidare till féljande installningar som kan modifieras
efter behov om man trycker pa tangenten fér “HOGER”.

Instiliningarna kan modifieras genom att mata in “REDIGERINGSLAGE” och anvidnda tangenterna “UPP” och “NER” eller
“HOGER” eller “VANSTER” efter behov.

2.3.2. Radio aktivera/inaktivera

Skadrmen tillater anvandaren att aktivera eller inaktivera radiomodulen. Alternativen till vanster inaktiverar
radiomodulen och alternativen till hdger aktiverar radiomodulen.

X RADIO AKTIVERAD
f—
% ? —
+ " RADIO INAKTIVERAD
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2.3.3. Gruppantal

Skdrmen nedan visar gruppantalet bultar som ska sattas fast av varje grupp, gang eller stéllas in fér konfigurering 1.

Detta kan modifieras genom att mata in “REDIGERINGSLAGE”,

2.3.4. Ga nerihastighet

Skarmen anger den sdnkta hastigheten pa verktyget i QX-serien. Den nedvaxlade hastigheten kan redigeras genom att
skriva in “REDIGERINGSLAGE” och uppdateras med hjélp av“UPP” eller “NER” tangenten. Programmerad hastighet ar en
procent av verktygets maximalhastighet.
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2.3.5. Konfigurering av nedvaxlingspunkt

Denna skarm visar “Vridmomentstroskel for nedvaxlingspunkt”. Detta kan @ndras genom att skriva in
“REDIGERINGSLAGE” och uppdateras med hjalp av “UPP” eller “NER” tangenten.

2.3.6. Frihastighet

Skarmen nedan anger fri hastighet for verktyget i QX-serien. Detta varde kan dndras genom att skriva in “REDIGERING”
och “UPP” eller “NER” pilen. Programmerad hastighet ar en procent av verktygets maximalhastighet.
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2.3.7. Vridmomentstroskel

Det vridmoment dar avldsning av vinkeln kommer att séttas igang. Detta varde kan dndras genom att skriva in

“REDIGERING” och “UPP” eller “NER” pilen.

2.3.8. Vinkel

Display for vinkel “LAG”

Vinkel “LAG"” kan modifieras i detta ldge genom att skriva in
“REDIGERINGSLAGE” och anvinda tangenterna fér “UPP” eller
“NER".

OO

(———)
” 0000°.

Foooo] uuuuo

SV-12

Display fér vinkel “HOG”

Vinkel “HOG” kan modifieras i detta lage genom
att skriva in “REDIGERINGSLAGE" och anvénda
tangenterna for “UPP” eller “NER”.
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2.3.9. Vridmoment

Display for viidmoment “LAGT”

Vridmoment “LAGT” kan modifieras i detta lige genom att
skriva in “REDIGERINGSLAGE” och anvanda tangenterna for
“UPP” eller “NER".

Display for vridmoment “MAL"

D

Display fér viidmoment “HOGT”

Vridmoment “HOGT” kan modifieras i detta ldge
genom att skriva in “REDIGERINGSLAGE” och
anvanda tangenterna for “UPP” eller “NER".

Vridmoment “MAL” kan modifieras i detta lige genom att skriva in “REDIGERINGSLAGE” och anvinda tangenterna for

“UPP”eller “NER".

—

—

0.00'%
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2.3.10. Vridmomentsenhet
Anger vridmomentsenhet som visas i Konfigurering 1.

Detta kan dndras genom att skriva in “REDIGERINGSLAGE” och uppdateras med hjilp av “UPP” eller “NER” tangenten.

2.3.11. Direction of Rotation

Bilden visar riktningen pa rotationen i vilken handverktyget i QX-serien roterar. = Anger motsols rotation xJ) Anger
medsols rotation

Detta kan dndras genom att skriva in “REDIGERINGSLAGE” och uppdateras med hjilp av “UPP” eller “NER” tangenten.
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2.3.12. Strategi

Denna skarm visar den konfigureringsstrategi som anvands.

Vénster - vinkel, hger - viidmoment.

Den pekande pilen anger den konfigurering som anvands for tillfallet.

Detta kan dndras genom att skriva in “REDIGERINGSLAGE” och uppdateras med hjalp av“UPP” eller “NER” tangenten.

2.3.13. Spara/ignorera instdllningar

Nér alla nddvandiga @ndringar ar klara, tryck pa retur for att markera boxen for spara instéllningar till vénster. Tryck pa
hoger eller vanster tangent for att vélja avbryt till hoger. Om du trycker pa “RETUR” en andra gang kommer verktyget att
lamna redigeringslaget.

ﬂ \/ ﬂ X LB/  SPARAINSTALLNINGAR

m X AVBRYT INSTALLNINGAR
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2.4. Varningsskdarm

Detta ar den skarm som kommer fram efter du har tryckt pa tangenten for “UPP” nar QX-serien visar I6senordsskarmen.

2.5. Kalibreringsshunt, RF signalstyrka och batteriniva

Detta ar den skdarm som kommer fram efter du har tryckt pa tangenten for “UPP” nér QX-serien visar I6senordsskarmen.

Primadr display anger kalibreringsshuntvarde.

Sekundar display till vanster visar RF signalstyrka och den till hdger anger batteriniva.

A

/f’—ﬁ \?

0.00
7 IlIII | D
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2.6. Cykelantal

Detta varde visar antalet cyklar som korts av verktyget i QX-serien sedan férra gangen det dndrades.

Nar verktyget lasts upp, tryck pa “RETUR” for att redigera denna skdarm. Tryck antingen pd “UPP” eller “NER” for att radera
cykelantalet. For att kunna behdlla denna dndring maste en cykel kéras innan man tar bort strommen till verktyget.
Annars aterstalls det gamla cykelantalet.

2.7. Vinkel
Primar display - malvinkel
Sekundar display till vdnster - vinkel lag

Sekundar display till hoger - vinkel hog

06
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2.8. Vridmoment
Primar display - malvridmoment
Sekundar display till vanster - viidmoment lagt

Sekundar display till hdger- viidmoment hogt

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)
©)

Om man trycker pd“UPP” kommer man tillbaka till "/KOR-SKARM’, den férsta display-skarmen.

——)
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Bilaga 1: Status LED-definitioner

Det finns fyra LEDs pa displaymodulen. 3 ovanfér och 1 nedanfor displayskdrmen.

Status-LED ska anvdndas enligt foljande:

Rod - den sista dtdragningscykeln 6verskred den hoga gransen

Gul - den sista atdragningscykeln slutade under den laga gransen

Gron - - den sista atdragningscykeln slutade mellan den héga och den laga gransen
Bla - verktyget har en aktiv felfunktion.

Bilaga 2: Felkoder till verktyget

Verktyget ska rapportera féljande felkoder for de tillstand som listats:

F-01 Verktyget inaktiverat (av extern kontroll)

F-02 Snabb dragning pa avtryckaren - avtryckaren hade dragits innan forseningen av konfigureringen var
klar

1-FF Upprakningsfel for USB

A-10 Timeout for motorkontrollérskommunikation

A-55 En uppdatering av programvaruversionen for displayen har hittats

B-01 Misslyckades att uppdatera programvara till motorkontrolléren

B-85 RF ACK timeout (vi fick inget seriellt ACK meddelanden fran séandaren)

B-E1 RF 6verfor NAK - “Misslyckad kanalatkomst”

B-E5 RF 6verfor NAK -“Ram for [ang”

B-E9 RF overfor NAK - “Ingen ACK har mottagits”

C-01 Vardet pa konfigurerings-ID &r 0 eller storre @n 8

Cc-02 Antalet konfigureringssteg ar storre an 8

C-03 Aktuell steg-ID ar storre an aktuellt antal steg

C-04 Total grupp ar storre én 8

C-05 Aktuellt gruppantal ar storre an total grupp

C-06 Aktuell hég gréns for viidmomentet ar storre dn verktygets maximala viidmomentsvarde (verktygets

maximala vridmomentsvarde ar konfigurerade i fabrikens installningspunkter) ELLER aktuell hog
grans for viidmoment &r ldgre an 0

c-07 Aktuell [dg gréns for viidmomentet &r storre dn verktygets maximala vridmomentsvarde ELLER aktuell
lag gréns for vriidmoment ar lagre an

C-08 Aktuell hog grans for viidmomentet ar mindre @n aktuell [dg gréns for viidmoment

C-09 Aktuell [dg gréns for viidmoment &r storre an aktuell hdg grans for viidmomentet (felkoden ska tas
bort)

C-0A Aktuell hog grans for vinkeln ar storre an verktygets maximala vinkelvarde (ska stéllas in pa 9999)

C-0B Aktuell 1ag grans for vinkeln &r storre dn verktygets maximala vinkelvarde (ska stéllas in pa 9999)

Cc-0C Aktuell hég grans for vinkeln ar mindre an den aktuella Idga grénsen for vinkeln

C-0D Aktuell 1ag grans for vinkeln ar storre an den aktuella hoga grénsen for vinkeln (felkod ska tas bort)

C-0E Verktygskonfigureringssteget ar ett malvridmoment och malvardet ligger utanfér vriidmomentets
hdga och laga varden

C-OF Verktygskonfigureringssteget ar en malvinkel och malvardet ar utanfor vinkelns héga och laga varde

C-10 Verktygskonfigureringssteget ar inte installt for varken vinkel eller viidmoment

C-11 Aktuellt troskelvarde dr storre an det maximala vridmomentet for verktyg ELLER sa @r det aktuella
troskelvardet mindre

C-12 Aktuell fri hastighet ar stérre an maximal motorhastighet

C-13 Aktuell nedvaxlad hastighet &r stérre an maximal motorhastighet

Cc-14 Aktuellt varde pa display-enheten stods ej
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C-15 Vridmomentstroskel 6verskrider malet (med vridmomentsmal) eller max. vridmoment (med
malvinkel)

C-55 Ogiltigt konfigureringsurval

E-00 Batterifel

E-01 Oqiltigt halltillstand

E-02 [2T-fel

E-03 Motorstopp

E-04 Overstrém

E-05 Overtemperatur

E-06 Stromkvitteringsfel

E-07 Kalibreringsshuntfel

E-08 Fel pa vridmomentskvittering

E-09 Fel pa omvandlare

E-0A Steg i genomfdrande av timeout

E-0B Konfigurerar genomférande av timeout

E-0C Over vridmomentsgrénsen

E-0D Over vinkelgransen

E-OE Stromtrovardighet hog

E-OF Under vridmomentet

E-10 Under vinkeln

E-11 Stromtrovardighet lag

E-12 Tidig utldsning av avtryckaren

E-13 Overvakare av motorkontrollant terstilld

E-14 Broms timeout

E-18 Missade processteg (aktuell viidmomentskonfigurering avslutades inte)

E-1B Fel pa battericell (upptackt av motorkontrollant)

E-1C Lagt batterifel (upptackt av motorkontrollant)

E-1D Kritiskt batteriproblem (upptackt av motorkontrollant)

E-1E Motorkontrollant stangs av

E-1F Véckningskod mottagen (men inte forvantad)

E-81 Konfigurations-ID i motorkontrollantents EOR matchade inte den konfiguration som valts for tillfallet.

2-<Alarm ID> | PM-larm for tidsfel for for motsvarande larm-ID som normalt konfigureras av anvandaren

3-<Alarm ID> | PM-larm for cykelfel for motsvarande larm-ID som normalt konfigureras av anvandaren

C-16 Antal konfigureringssteg ar installt pa 0

Delar och underhall

Originalinstruktionerna ar skrivna pa engelska. Andra sprak utgor en Gversattning av originalinstruktionerna.

Reparation och underhall av verktygen far endast utforas av ett auktoriserat servicecenter.

Alla forfragningar bor ske till narmaste Ingersoll Rand kontor eller distributor.

SV-20
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Formalet med dokumentet:

Dette dokumentet inneholder detaljer om ulike menyskjermbilder, beskrivelser av disse, og hvordan du redigerer disse
skjermbildene i skiermmodulen, noe som er ngdvendig for & bruke QX Series-handverktoyet.

Bildet nedenfor viser skjermen til QX Series-skjermmodulen med beskrivelser av programmeringstastene.
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- 3 —» ENTER
VENSTRE <
H@YRE
NED

Symbol  Funksjon
% Escape / Avslutt

o/  Enter/REDIGER
N o

< NED

D H@YRE

<}

VENSTRE
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1.

Overview of different Menu screens

[ Sla pa QX Series-

verktgyet

]

l

KJ@R-SKJERM

tasten

Trykk pa “OPP"- 2

v

Viser Konfigurasjons-
nummer som brukes

Trykk alltid “OPP"-tasten f

or
a ga til neste skjermbilde Q

Y

Trykk “ENTER" for 4 ga til ‘REDIGER"- o/

modus

Passordskjerm

Y
Stremfeil

Y

Trykk “OPP”-tasten
for a oke verdien

Q for & senke verdien v

Trykk “NED"-tasten |

Statusskjerm med shunt-
kalibrering, tradlgs styrke
og batteriniva.

v

v

Trykk “ENTER” for d velge
de endrede verdiene.

Y

keep the old values.

Press “ESC"to undo and ‘

v

Y

Syklustelling (:}

v

Malvinkel, Lav og
Hey-skjerm

Y
Maldreiemoment,
Lav og Hey-skjerm

Y
KJ@R-SKJERM

Nar skjermen er uldst,
trykk “H@OYRE"-tasten

>

v

N~

Trykk “OPP"-tasten for a
ga til neste skjermbildeQ

Lagre eller ignorere endringer. Hvis du ikke
er pa Lagre-skjermbildet, bruk opp- eller
ned-tastene for 4 bla til Lagre-skjermbildet.

v

Trykk “OPP"-tasten for a bla

videre én etter én for & Q

kommer under
redigerbare skjermer i serien

NO-2
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Strategi - Vinkel eller X £
+*
Dreiemoment

v

Retning — Med klokken eller mot
klokken K)q
Enhet til dreiemoment l‘-‘g"—"l

v

Malvinkel (vinkelstrategi) ELLER
Maldreiemoment
(dreiemomentstrategi)

v

Dreiemoment hayt

v

Dreiemoment lavt

v

Vinkel hgy

v

Vinkel lav

v

Dreiemomentterskel

Fri hastighet 9

M= | (=] [

-+
-+

v

Skift ned dreiemoment

v

Nedskiftingshastighet L&
]
Sett-telling =-=

v

Aktiver / deaktiver RF-modul 3?6 ?‘

v

Lagre / ignorere endringene H/

H X
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2, Detaljbeskrivelse av visningsskjermen

Visningsskjermen til QX Series har tre deler: en “PRIMAR” pa toppen og to “SEKUNDARE" som er til venstre og hayre
nederst pa skjermen.

2.1. Kjor-skjerm
Trykker du pa “ENTER"-tasten etter a ha slatt pa skjermen vil dette bildet vises.

PRIMAR-seksjon - viser siste toppdreiemoment (for dreiemomentstrategi) eller siste toppvinkel (for vinkelstrategi), med
enheter.

SEKUNDZR VENSTRE - viser syklustelling eller sett-telling, hvis sett-telling er programmert.
SEKUNDZAR H@YRE - viser aktivt konfigurasjonstall.

%ﬁ%

—
uu Nm
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[
In
="

=
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2.2. Konfigurasjon
Ved & trykke pa “OPP” vil du ga videre til neste skjermbilde.
Skjermen viser KONFIGURASJON-innstillingen som brukes i verktoyet.

MERKNAD: Kun Konfigurasjon 1 kan programmeres gjennom skjermmodulen.

Trykker du pd “ENTER” vil du aktivere “REDIGERINGSMODUS” (denne fremgangsmaten for d ga til “"REDIGERINGSMODUS”
er den samme for alle oppdateringer av innstillinger)
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“OPP” eller “NED"-tastene kan brukes for a oppdatere konfigurasjonen. Hvis du trykker “ENTER" igjen vil du merke endret
konfigurasjon.

2.3. Passord

Passordskjermen viser om skjermen er last eller uldst. Hvis skjermen er last kan ikke parameterne til QX Series-
handverktoyet redigeres.
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Passord kan endres ved a ga til “/REDIGERINGSMODUS" og bruke “OPP” eller “"NED"-tastene.

DO
—

Hvis “1234" er angitt pa Passord-skjermen, kan brukeren bruke pil venstre til a ga til siden Verktgy-ID og
programvareversjon.

OO

(————
6555 !|

Y.56] Y.60)
O

Primaerskjermen er “Verktgyplasserings-ID".
Sekundaer nederst til hayre er “Fastvareversjon for skjerm”.

Sekundaer nederst til venstre er “Fastvareversjon for motorkontroller”.
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Viser verktoaytid i TT:MM:SS-format. Trykk Ned-tasten for & vise verktgytid i formatet TT:MM:SS.

Resten av skjermene er til intern bruk kun for a vise loggplassering. Trykk Ned-tasten for a vise en skjerm til intern bruk
bare for a vise loggplassering. Trykk Ned-tasten igjen for a vise en annen loggskjerm.

Trykk Ned-tasten igjen for a ga tilbake til siden Verktgy-ID. Trykker du pa pil hayre fra denne siden sa kommer du tilbake
til passordvisningen.
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Trykk pa “ENTER” for a ga til “REDIGERING"-modus. Angi riktig passord for a lase opp verkteyet. Trykk pa “ENTER" for a ga
ut av “REDIGERING”-modus.

2.3.1. Oppdaterer parametere for QX Series-verktoyet

Nar skjermen er 13st opp med et gyldig passord, vil du ved & trykke pd “H@YRE"-tasten ga videre til felgende innstillinger
som kan endres etter behov.

Innstillingene kan endres ved a ga til “/REDIGERINGSMODUS" og bruke “OPP” og “NED"-tastene eller "HYRE" og
“VENSTRE"-tastene.

2.3.2. Radio aktiver/deaktiver

Dette skjermbildet lar brukeren aktivere eller deaktivere radiomodulen. Valget til venstre deaktiverer radiomodulen og
valget til hgyre aktiverer radiomodulen.

# RADIO DEAKTIVERT
_——

X5 .
+

" RADIO AKTIVERT
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2.3.3. Sett-telling

Skjermbildet under viser sett-telling for antall bolter som skal festes per Gruppe eller Sett for Konfigurasjon 1.

Dette kan endres ved & ga til “REDIGERINGSMODUS".

2.3.4. Nedskiftingshastighet

Dette skjermbildet angir nedskiftingshastigheten pa QX Series-verktgyet. Nedskiftingshastigheten kan redigeres ved a

ga til "REDIGERINGSMODUS" og oppdatere med pilene OPP og NED. Programmert hastighet er en prosent av verktoyets
maksimale hastighet.
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2.3.5. Konfigurering av nedskiftingspunkt

Dette skjermbildet viser “Dreiemomentterskel for nedskiftingspunkt”. Dette kan endres ved a ga til
“REDIGERINGSMODUS" og bruke “OPP” eller “NED"-tastene.

2.3.6. Frihastighet

Skjermbildet under viser fri hastighet pa QX Series-verktgyet. Verdien kan redigeres ved a ga til “REDIGERINGSMODUS”
og bruke pilene “OPP” og “NED". Programmert hastighet er en prosent av verktgyets maksimale hastighet.
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2.3.7. Dreiemomentterskel

Dreiemoment hvor lesing av vinkelen vil startes. Verdien kan redigeres ved a ga til “REDIGERINGSMODUS" og bruke
pilene “OPP” og “NED".

2.3.8. Vinkel

Vinkel “LAV”-visning Vinkel “H@Y”"-visning

Vinkel “LAV" kan endres i denne modusen ved a ga til Vinkel “H@Y" kan endres i denne modusen ved a ga

“REDIGERING”-modus og bruke “OPP” og “NED"-tastene. til “"REDIGERING”-modus og bruke “OPP” og “NED"-
tastene.

OO

(———)
” 0000°.

Foooo] uuuuo
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2.3.9. Dreiemoment

Dreiemoment “LAV”-visning Dreiemoment “H@Y"-visning
Dreiemoment “LAV” kan endres i denne modusen ved & ga til Dreiemoment “H@Y” kan endres i denne modusen
“REDIGERING”-modus og bruke “OPP” og “NED"-tastene. ved a ga til "REDIGERING"-modus og bruke “OPP" og

“NED”-tastene.

Dreiemoment “MAL"-visning.

Dreiemoment “MAL” kan endres i denne modusen ved & g til “REDIGER”-modus og bruke “OPP” og “NED"-tastene.

e
0.00'%

+0.00 O’F 1.00 —
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2.3.10. Enhet for dreiemoment
Angir enhet for dreiemoment som vises i Konfigurasjon 1.

Dette kan endres ved & ga til “REDIGERINGSMODUS" og bruke “OPP” eller “NED"-tastene.

2.3.11. Roteringsretning

Bildet viser retning som QX Series-handverkteyet roterer i. Y Indikerer rotasjon mot klokken = Indikerer rotasjon
med klokken.

Dette kan endres ved & ga til “REDIGERINGSMODUS" og bruke “H@YRE" eller “VENSTRE"-tastene.
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2.3.12. Strategi

Dette skjermbildet viser Konfigurasjonsstrategi som brukes.
Venstre — Vinkel, Hayre — Dreiemoment

Pilen som peker viser den aktuelle konfigurasjonen som brukes.

Dette kan endres ved & ga til "/REDIGERINGSMODUS” og bruke “H@YRE” eller “VENSTRE"-tastene.

2.3.13. Lagre/lIgnorere innstillinger

Nar alle de ngdvendige endringene er fullfart, trykk Enter for @ merke av for Lagre innstillingene-boksen til venstre.
Trykk pa hayre eller venstre piltast for & velge Avbryt til hgyre. Trykk Enter en gang til for a fa verktgyet til & ga ut av
redigeringsmodus.

w\/ ﬂ X L8] ./  LAGREINNSTILLINGER

m X AVBRYT INNSTILLINGER
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2.4. Advarselsskjerm

Dette er det neste skjermbildet som vises etter “OPP"-tasten trykkes nar QX-Seires viser passordskjermen.

2.5. Shunt-kalibrering, RF-signalstyrke og batteriniva

Dette er det neste skjermbildet som vises etter “OPP"-tasten trykkes nar QX-Seires viser passordskjermen.
Primaerskjermen viser verdi for shuntkalibrering.

Sekundaerskjerm til venstre viser RF-signalstyrke og en til hgyre viser batteriniva.

A

/f’—ﬁ \?

0.00
7 IlIII | D

o) - ©,
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2.6. Syklustelling

Denne verdien viser antall sykluser gjennomfert av QX Series-verktayet siden sist gang den ble endret.

Med verktayet uldst, trykk “ENTER” for & redigere denne skjermen. Trykk enten “OPP” eller “NED" for & fjerne
syklustellingen. For at denne endringen skal beholdes ma en syklus kjares for du fjerner stremforsyningen til verktayet.
Ellers blir den gamle syklustellingen gjenopprettet.

2,7.  Vinkel
Primaerskjerm — malvinkel
Sekundaer skjerm til venstre - vinkel lav

Sekundaer skjerm til hgyre - vinkel hay

06
——

O
‘

)
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2.8. Dreiemoment
Primaerskjerm - maldreiemoment
Sekundaer skjerm til venstre - maldreiemoment lavt

Sekundaer skjerm til hgyre - maldreiemoment hoyt

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)
©)

Trykker du pd “OPP” gdr du tilbake til “"KJOR-SKJERMEN’, den farste skjermen.

——)
Uu.uu"m

|I]‘I[Ilo #1
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Tillegg 1: Status LED-definisjoner

Det er fire LED-er pa skiermmodulen. 3 pa toppen og 1 under visningsskjermen.

Status-LED-ene skal brukes som falger:

Raed -
Gul -
Grognn -

BI& -

Siste strammesyklus overskred hgy grense
Siste strammesyklus overskred lav grense
Siste strammesyklus endte mellom hgye og lave grenser

Verktgyet har en aktiv feil.

Tillegg 2: Feilkoder for verktayet

Verktoayet skal rapportere falgende feilkoder for oppferte betingelser:

F-01 Verktoy deaktivert (av ekstern kontroll)

F-02 Rask utlgser-avtrekk - avtrekker ble utlgst for konfigurasjonsforsinkelsen var fullfort

1-FF USB-opplistingsfeil

A-10 Tidsavbrudd for motorkontrollerkommunikasjon

A-55 En programvareoppdatering for skjerm ble oppdaget

B-01 Kan ikke oppdatere programvare for motorkontroller

B-85 RF ACK-tidsavbrudd (fikk ikke en seriell ACK-melding fra transceiver)

B-E1 RF-overfaring NAK-“Kanaltilgangsfeil”

B-E5 RF-overfaring NAK-“Ramme for lang”

B-E9 RF-overfaring NAK-"ACK ikke mottatt”

C-01 Konfigurasjons-ID-verdien er 0 eller stgrre enn 8

Cc-02 Antall konfigurasjonstrinn er stgrre enn 8

C-03 Gjeldende trinn-ID er stgrre enn gjeldende antall trinn

C-04 Totalt Sett er storre enn 8

C-05 Gjeldende Sett-antall er stgrre enn Totalt sett

C-06 Gjeldende Haygrense for dreiemoment er stgrre enn verktgyets Maksimale verdi for dreiemoment
(verktgyets maksimale verdi for dreiemoment er konfigurert i Fabrikkinnstillingspunktene) ELLER
gjeldende Haygrense for dreiemoment er mindre enn 0

c-07 Gjeldende Lavgrense for dreiemoment er starre enn verktgyets Maksimale verdi for dreiemoment
ELLER gjeldende Lavgrense for dreiemoment er mindre enn

Cc-08 Gjeldende Hgygrense for dreiemoment er mindre enn gjeldende Lavgrense for dreiemoment

C-09 Gjeldende Lavgrense for dreiemoment er stgrre enn gjeldende Haygrense for dreiemoment (feilkoden
skal fjernes)

C-0A Gjeldende Haygrense for vinkel er stgrre enn verkteyets Maksimalverdi for vinkel (skal veere satt til
9999)

C-0B Gjeldende Lavgrense for vinkel er starre enn verktoyets Maksimalverdi for vinkel (skal vaere satt til
9999)

C-0C Gjeldende Haygrense for vinkel er mindre enn gjeldende Lavgrense for vinkel

C-0D Gjeldende Lavgrense for vinkel er stgrre enn gjeldende Haygrense for vinkel (feilkoden skal fjernes)

C-0E Trinn for verktgyskonfigurasjon er Maldreiemoment og malverdien er utenfor lav- og heygrense for
dreiemoment

C-OF Verktoyskonfigurasjonstrinn er Malvinkel og malverdien er utenfor lav- og hgygrense for vinkel

C-10 Verktoyskonfigurasjonstrinn er ikke angitt for Vinkel eller Dreiemoment

cn Gjeldende Terskelverdi er stgrre enn maksimalt dreiemoment for verktoyet ELLER Gjeldende
terskelverdi er mindre

C-12 Gjeldende Fri hastighet er stgrre enn maksimal motorhastighet

C-13 Gjeldende Nedskiftingshastighet er starre enn maksimal motorhastighet

C-14 Gjeldende visningsenhetsverdi stattes ikke

48619852_ed1
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C-15 Dreiemomentterskel overskrider malet (med dreiemomentmal) eller maksimalt dreiemoment (med
malvinkel)

C-55 Ugyldig konfigurasjonsvalg

E-00 Batterifeil

E-01 Ugyldig hall-tilstand

E-02 [2T-feil

E-03 Motor kvelt

E-04 Overstrgm

E-05 Overtemperatur

E-06 Gjeldende offset-feil

E-07 Shuntkalibreringsfeil

E-08 Dreiemomentoffsetfeil

E-09 Transduserfeil

E-0A Tidsavbrudd for trinnutferelse

E-0B Tidsavbrudd for konfigurasjonsutfarelse

E-0C Over dreiemomentgrense

E-0D Over vinkelgrense

E-OE Stremsannsynlighet hgy

E-OF Under dreiemoment

E-10 Under vinkel

E-11 Stromsannsynlighet lav

E-12 Tidlig slipp av utlgser

E-13 Tilbakestill tidsovervaking for motorkontroller

E-14 Tidsavbrudd for bremse

E-18 Tapte utfgrelsestrinn (radende dreiemomentkonfigurasjon ble ikke fullfart)

E-1B Battericellefeil (oppdaget av motorkontroller)

E-1C Lavt batteri-feil (oppdaget av motorkontroller)

E-1D Kritisk batterifeil (oppdaget av motorkontroller)

E-1E Motorkontroller slas av

E-1F Reaktiveringskode mottatt (men ikke forventet)

E-81 Konfigurasjons-ID i motorkontrollerens EOR samsvarte ikke med konfigurasjonen som er valgt

2-<Alarm ID> | Alarmtidsfeil for forebyggende vedlikehold for tilsvarende Alarm-ID vanligvis konfigurert av brukeren

3-<Alarm ID> | Alarmsyklusfeil for forebyggende vedlikehold for tilsvarende Alarm-ID vanligvis konfigurert av
brukeren

c-16 Antall konfigurasjonstrinn er satt til 0

Deler og vedlikehold

De originale instruksjonene er pa engelsk. Andre sprak er en oversettelse av de originale instruksjonene.
Reparasjon og vedlikehold av verktoyet skal bare utfares av et autorisert servicesenter.

Henvendelser skal rettes til neermeste Ingersoll Rand- avdeling eller -forhandler.

NO-20

48619852 _ed1




Taman asiakirjan tarkoitus:

Tassa asiakirjassa on tiedot erilaisia valikkondytoistd, niiden kuvaus ja ohjeet ndyttdjen muokkaamiseen
nayttomoduulissa, jota vaaditaan QX Series -kasityokalun kayttoon.

Alla oleva kuva esittda QX Series -ndyttotilan ndyton sekd ohjelmointiavainten selityksen.
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1.

Erilaisten valikkondyttojen yhteenveto

Power up QX
Series -tyokalu

AJONAYTTO

Paina “YLOS"-painiketta Q

v

Nayttaa kaytetyn
konfigurointinumeron

L

painamalla aina “YLOS”

Siirry seuraavaan nayttoon :

v

> Siirry “MUOKKAUS"-tilaan
painamalla “ENTER”

7/

Salasananaytto

v

Jannitevika

v

Lisaa arvoa painamal-
la“YLOS"-painiketta Q

Laske arvoa painamal-
la“ALAS"-painiketta @ |

v

Y

Tilandytto sivuvirtatarkkuu-
tuksella, langattomalla vah-

vuudella ja akkuvirran tasolla

Valitse vaihdetut arvot
painamalla “ENTER".

7/

Kumoa ja pida entiset
arvot painamalla “ESC”

&

Y
Jaksolaskuri d’)

Y

Tavoitekulma, matala
ja korkea naytto

v

Tavoitemomentti matala
ja korkea -naytto

v

AJONAYTTO

Fl-2

poistettu, paina
“OIKEA"-painiketta.

X \/
Kun nadyton lukitus on

Siirry seuraavaan nayt-
toon painamalla”YLOS"Q

>
v

Tallenna tai ohita muutokset. Jos et ole
Tallenna-nadytoll3, siirry Tallenna-naytolle
painamalla yl6s- tai alas-painiketta.

v

Vieritd muokattavia nayt-
t0jd sarjassa painamalla
“YLOS"-painiketta.
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Strategia — kulma tai momentti

Xt

v

Suunta - myoétdpadivaan tai
vastapaivaan

)

v

Momentin yksikko

v

Tavoitekulma (kulmastrategia) TAI
tavoitemomentti
(momenttistrategia)

i
®

v

Momentti korkea

v

Momentti matala

v

Kulma korkea

v

Kulma matala

M= | (=] [

v

Kynnysmomentti

-+
-+

v

Vapaa nopeus

v

Pienennysmomentti

v

Pienennysnopeus

v

Joukkolaskuri

v

Ota tai poista RF-moduuli kdytosta

o

v

Tallenna tai ohita muutosasetukset

El/HX
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2, Nayttoruudun kuvaus yksityiskohtaisesti

QX Series -nayttoruudussa on kolme osaa: yksi “ENSISIJAINEN” yldosassa ja kaksi “TOISSIJAINEN’, jotka ovat ndyton
alaosan vasemmalla ja oikealla puolella.

2.1. Ajonaytto

Tama kuva tulee nakyviin, kun ndyton vaihtamisen jalkeen painetaan “ENTER”.

ENSISIJAINEN osa - nayttaa viimeisimman huippumomentin (momenttistrategia) tai viimeisimman huipun kulman
(kulmastrategia) yksikdiden kanssa.

TOISSIJAINEN VASEN - ndyttaad jakso- tai joukkolaskurin, jos joukkolaskuri on ohjelmoitu.
TOISSIJAINEN OIKEA - nayttaa aktiivisen konfigurointinumeron.

%ﬁ%

—
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2.2. Konfigurointi

Siirryt seuraavalle néytélle painamalla “YLOS".

Naytolla nakyy tyovalineessa kdytetyt KONFIGUROINTI-asetukset.
HUOMAA: Nayttomoduulilla voidaan ohjelmoida vain konfigurointi 1.

“MUOKKAUSTILA” otetaan kdyttoon “"ENTER"-painiketta painamalla (Tama menettely “MUOKKAUSTILAAN” siirtymisesta
on sama kaikille asetusten paivitykselle).
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Konfigurointi voidaa paivittaa “YLOS"- tai "“ALAS"-painikkeen avulla. Muokattu konfigurointi valitaan painamalla
“ENTER"-painiketta uudelleen.

2.3. Salasana

Salasananadytolla nakyy, onko naytto lukittu vai sen lukitus avattu. Jos ndytto on lukittu, QX Series -kasityokalun
parametreja ei voida muokata.
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Salasana voidaan vaihtaa siirtymalld “MUOKKAUSTILAAN” ja kdyttamalla “YLOS"- tai “ALAS"-painiketta.

DO
—

Jos salasananadytolle syotetadn “1234" kayttajan voi siirtya vasemmalle osoittavan nuolen avulla tydkalun tunnus - ja
ohjelmistoversiosivulle.

OO

(————
6555 !|

Y.56] Y.60)
O

Ensisijainen ndyttd on “Tydkalun sijaintitunnus”.
Alempi toissijainen oikea on “Nayton laiteohjelmisto” -versio.

Alempi toissijainen vasemmalla on “Moottorin hallinnan laiteohjelmisto” versio.
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Nayttaa tyokalun ajan muodossa HH:MM:SS. Nayta tydkalun aika muodossa HH:MM:SS painamalla Alas-painiketta.

Jaljella olevat ndytot ovat vain sisaiseen kayttoon vain lokin sijainnin tarkastelemiseksi. Esita naytto sisdista kayttoa
varten lokin tarkastelemiseksi painamalla Alas-painiketta. Nayta toinen lokindytto painamalla Alas-painiketta uudelleen.

Palaa tyokalun tunnussivulle painamalla uudelleen Alas-painiketta. Kun painat talla sivulla oikealle osoittavaa nuolta,
poistut salasanandyttoon.
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Siirry “"MUOKKAUS"-tilaan painamalla “ENTER’”. Avaa tyévalineen lukitus antamalla asianmukainen salasana. Poistu
“MUOKKAUS"-tilasta painamalla “ENTER”.

2.3.1. QXSeries -tyovalineen parametrien pdivittaminen

Kun olet poistanut ndyton lukituksen voimassa olevan salasanan avulla, voit siirtyd seuraaviin asetuksiin ja muokata
niita halutessasi painamalla “OIKEA"-painiketta.

Asetuksia voidaan muokata siirtymalla “MUOKKAUSTILAAN" ja painamalla tarpeen mukaan joko “ALAS"-, “OIKEA"- tai
“VASEN"-painiketta.

2.3.2. Ota tai poista radio kaytosta

Tamadn ndyton avulla kdyttaja voi joko ottaa radiomoduulin kdyttoon tai poistaa sen kaytosta. Valinta vasemmalla
poistaa radiomoduulin kdytosta ja valinta oikealla ottaa radiomoduulin kdyttoon.

# RADIO POISTETTU
KAYTOSTA
—
\Tf RADIO OTETTU
KAYTTOON

X 7
+
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2.3.3. Joukkolaskuri

Alla olevassa ndytdssa esitetaan joukkolaskurin numero kiinnitettavissa ruuveista ryhmittdin, joukoittain tai
konfigurointi 1:n asetusten perusteella.

Tata voidaan muokata siirtymalla “MUOKKAUSTILAAN".

2.3.4. Pienennysnopeus

Tama ndyttd ilmaisee QX Series -tydvalineen pienennysnopeuden. Pienennysnopeutta voidaan muokata siirtymalla

“MUOKKAUSTILAAN" ja paivittamalla sitd ylos- ja alaspain suuntautuvilla nuolilla. Ohjelmoitu nopeus on tydvalineen
maksiminopeuden prosenttiosuus.
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Tama nayttd ilmaisee “Pienennyskohdan kynnysmomentin”. Tama voidaan vaihtaa siirtymalla “MUOKKAUSTILAAN" ja
kayttamallad “YLOS"- tai “ALAS"-painiketta.

2.3.5. Pienennyskohdan konfigurointi

2.3.6. Vapaa nopeus

Tama nayttd ilmaisee QX Series -tyovalineen vapaan nopeuden. Arvoa voidaan muokata siirtymalla “MUOKKAUS” -tilaan
ja paivittamalla sita ylos- ja alaspain suuntautuvilla nuolilla. Ohjelmoitu nopeus on tydvalineen maksiminopeuden
prosenttiosuus.
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2.3.7. Kynnysmomentti

Momentti, jolla kulman luku aloitetaan. Arvoa voidaan muokata siirtymalla “MUOKKAUS"-tilaan ja pdivittamalla sita

yl6s- ja alaspdin suuntautuvilla nuolilla.

2.3.8. Kulma

Kulma “MATALA" -ndytto

Kulmaa “MATALA”" voidaan muokata tassa tilassa siirtymalla
“MUOKKAUS"-tilaan ja kayttamalla yl6s- tai alaspdin
suuntautuvia nuolia.

OO

\
UDDUD“

|—|7I.'II]I]I]O

FI-12

Kulma “KORKEA” -ndyttd

Kulmaa “KORKEA” voidaan muokata tdssa tilassa
siirtymalla “"MUOKKAUS"-tilaan ja kayttamalla ylos-
tai alaspdin suuntautuvia nuolia.
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2.3.9. Momentti

Momentti “MATALA” -ndytto

Momenttia “MATALA” voidaan muokata tdssa tilassa siirtymalla
“MUOKKAUS"-tilaan ja kayttamalla yl6s- tai alaspain
suuntautuvia nuolia.

Momentin “TAVOITE" -naytto.

LFI

Momentti “KORKEA” -nadytto

Momenttia “KORKEA” voidaan muokata tdssa tilassa
siirtymalla “MUOKKAUS"-tilaan ja kayttamalla yl6s-
tai alaspdin suuntautuvia nuolia.

Momentin “TAVOITETTA” voidaan muokata tdssa tilassa siirtymalla “MUOKKAUS"-tilaan ja kayttamalla ylos- tai alaspain

suuntautuvia nuolia.

—

—

0.00'%
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2.3.10. Momentin yksikko
limaisee konfiguraatiossa 1 esitetyn momentin yksikon.

Tama voidaan vaihtaa siirtymélld “MUOKKAUSTILAAN" ja kayttamalla “YLOS"- tai “ALAS"-painiketta.

2.3.11. Pyorimissuunta

Kuva esittaa pyorimissuunnan, jossa QX Series -kasityokalu pyorii. R [Imaisee laskurin vastapaivaisen pyorimisen.
x.J [Imaisee my®otapaivaisen pydrimisen.

Tama voidaan vaihtaa painamalla “MUOKKAUSTILA"-painiketta ja paivittamalla “YLOS"- tai “ALAS"-painikkeella.
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2.3.12. Strategia

Tama naytto ilmaisee kdytetyn konfigurointistrategian.
Vasen - Kulma, Oikea - Momentti

Osoittava nuoli ilmaisee kaytetyn nykyinen konfiguraation.

Tama voidaan vaihtaa painamalla “MUOKKAUSTILA"-painiketta ja “OIKEA"- tai “VASEN"-painikkeella.

2.3.13. Tallenna/ ohita asetukset

Kun kaikki vaaditut muutokset on tehty, korosta vasemmalla oleva Tallenna asetukset -ruutu. Valitse oikealla peruuta
painamalla oikealle tai vasemmalla suuntautuvaa nuolipainiketta. Kun Enter-painiketta painetaan toisen kerran,
tyovaline poistuu muokkaustilasta.

UL D U Ve

i PERUUTA
u X ASETUKSET
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2.4. Varoitusnaytto

Tama ndytto ilmestyy seuraavaksi, kun QX Series nayttia Salasana-naytén ja on painettu “YLOS"-painiketta.

2.5. Sivuvirtatarkkuutus, RF-signaalin vahvuus ja akkuvirran taso
Tama naytto ilmestyy seuraavaksi, kun QX Series ndyttda Salasana-ndyton ja on painettu “YLOS"-painiketta.

Ensisijainen ndytto ilmaisee sivuvirtatarkkuutuksen arvon.

Toissijainen nayttd vasemmalla ilmaisee RF-signaalin vahvuuden ja naytto oikealla akkuvirran tason.

O
——
<0.00
@ i .lIII|OD
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2.6. Jaksolaskuri
Tama arvo esittaa QX Series -tyovalineen suorittamien jaksojen maaran siita lahtien, kun se viimeksi vaihdettiin.

Kun tyokalun lukitus on auki, voit muokata tdtad ndyttoa painamalla “ENTER”. Tyhjenna jaksolaskuri painamalla joko
“YLOS"- tai “ALAS"-painiketta. Jotta tima muutos voidaan sailyttas, jakso tiytyy ajaa ennen kuin tydvilineesti
katkaistaan virta. Muussa tapauksessa vanha jaksolaskuri palautetaan.

2,7. Kulma
Ensisijainen naytto - tavoitekulma
Toissijainen nayttd vasemmalla - kulma matala

Toissijainen ndytto oikealla - kulma korkea

06
——

O
‘ g

o
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2.8.

Momentti

Ensisijainen naytto - tavoitemomentti

Toissijainen ndyttd vasemmalla - momentti matala

Toissijainen nayttd oikealla - momentti korkea

Kun painat “YLOS’, palaat takaisin “AJONAYTTOON’, ensimmadiseen ndyttéruutuun.

FI-18
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Liite 1 : Tilan merkkivalon maaritelmat

Nayttotilassa on nelja merkkivaloa. 3 ndyttéruudun yldosassa ja 1 alapuolella.

Tilan merkkivaloja pitdisi kdyttaa seuraavasti:

Punainen - edellinen kiristysjakso ylitti korkeimman arvon rajan

Keltainen - edellinen kiristysjakso paattyi matalimman arvon alapuolelle

Vihred - edellinen kiristysjakso paattyi korkeimpien ja matalimpien arvojen valiin.

Sininen - tyévalineelld on aktiivinen vikatila.

Liite 2 : Tyovalineen vikakoodit

Tyovaline raportoi seuraavat vikakoodit mainituille tiloille:

F-01 Tyovéline pois kaytosta (ulkoisen kontrollin toimesta)

F-02 Nopea kdynnistimen veto - kdynnistinta vedettiin ennen kuin konfiguroinnin viive oli valmis

1-FF USB:n arviointivirhe

A-10 Moottorin hallitseman kommunikaation aikakatkaisu

A-55 Nayttdohjelmiston version pdivitys havaittiin

B-01 Mottorin hallintaohjelmiston paivitys epdaonnistui

B-85 RF ACK:n aikakatkaisu (Idhetin-vastaanottimesta ei saatu ACK-sarjaviesteja)

B-E1 RF-siirron NAK - “Kanavan kdyton epaonnistuminen

B-E5 RF-siirron NAK - “Kehys liian pitkd”

B-E9 RF-siirron NAK - "ACK:ta ei vastaanotettu”

C-01 Konfiguroinnin tunnusarvo on 0 tai suurempi kuin 8

Cc-02 Konfigurointivaiheiden maara on suurempi kuin 8

Cc-03 Nykyinen vaiheen tunnus on suurempi kuin nykyisten vaiheiden maara

C-04 Kokonaisjoukko on suurempi kuin 8

C-05 Nykyinen joukkomadra on suurempi kuin kokonaisjoukon maara

C-06 Nykyinen korkean momentin raja on suurempi kuin tyovalineen suurin sallittu momentin arvo
(tyovalineen suurimman sallitun momentin arvo konfiguroidaan tehtaan asetusarvoissa) TAl nykyinen
korkean momentin arvoon alle 0.

c-07 Nykyinen momentin matala arvo on suurempi kuin tyévalineen suurin sallittu momentin arvo TAI
nykyinen matala momentti on alle

C-08 Nykyinen korkean momentin raja on pienempi kuin nykyinen momentin matala arvo

C-09 Nykyinen matalan momentin raja on suurempi kuin nykyinen tyévalineen korkea momentin arvo
(vikakoodi taytyy poistaa)

C-0A Nykyinen korkea kulman arvo on suurempi kuin tyévalineen suurin sallittu kulman arvo (asetetaan
arvoon 9999)

C-0B Nykyinen matala kulman arvo on suurempi kuin tyévélineen suurin sallittu kulman arvo (asetetaan
arvoon 9999)

c-0C Nykyinen korkean kulman raja on pienempi kuin nykyinen kulman matala arvo

C-0D Nykyinen matalan kulman raja on suurempi kuin nykyinen tydvalineen korkea kulman arvo (vikakoodi
taytyy poistaa)

C-0E Tyovélineen konfigurointivaihe on tavoitemomentti, ja tavoitearvo korkean ja matalan momentin
ulkopuolella

C-OF Tyovalineen konfigurointivaihe on tavoitekulma, ja tavoitearvo korkean ja matalan kulman
ulkopuolella

C-10 Tyovalineen kulman tai momentin konfigurointivaihetta ei ole asetettu

C-11 Nykyinen kynnysarvo on suurempi kuin tydvalineen suurin sallittu momentti TAl nykyinen kynnysarvo
on alle

C-12 Nykyinen vapaa nopeus on suurempi kuin moottorin suurin sallittu nopeus
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C-13 Nykyinen pienennysnopeus on suurempi kuin moottorin suurin sallittu nopeus

C-14 Nykyista nayton yksikdn arvoa ei tueta

C-15 Momentin kynnysarvo ylittaa tavoitteen (tavoitemomentti) tai suurimman sallitun momentin
(tavoitekulma)

C-55 Virheellinen konfigurointivalinta

E-00 Akun vika

E-01 Virheellinen kutsutila

E-02 [2T-vika

E-03 Moottorin jumitus

E-04 Ylivirta

E-05 Ylilampotila

E-06 Virran poikkeuksen poikkeama

E-07 Sivuvirtatarkkuutuksen vika

E-08 Momentin poikkeuksen poikkeama

E-09 Anturin vika

E-0A Vaiheen toteutuksen aikakatkaisu

E-0B Konfiguroinnin toteutuksen aikakatkaisu

E-0C Yli momentin rajan

E-0D Yli kulman rajan

E-OE Virran todennakaoisyys korkea

E-OF Liian pieni momentti

E-10 Liian pieni kulma

E-11 Virran todenndkoisyys matala

E-12 Aikaisen kaynnistyksen vapautus

E-13 Moottorin hallintalaitteen valvontalaitteen palautus

E-14 Jarrujen aikakatkaisu

E-18 Menetetyt ajovaiheet (vallitsevaa momentin konfiguraatiota ei suoritettu loppuun)

E-1B Akun kennon vika (moottorin hallintalaitteen havaitsema)

E-1C Alhaisen akkuvirran vika (moottorin hallintalaitteen havaitsema)

E-1D Kriittinen akun vika (moottorin hallintalaitteen havaitsema)

E-1E Moottorin hallintalaite sammuu

E-1F Heratyskoodi saatu (mutta ei odotettu)

E-81 Moottorin hallintalaitteen EOR:n konfigurointitunnus ei vastaa parhaillaan valittuna olevaa
konfigurointia

2-<Alarm ID> | PM-halytysajan vika vastaavalle halytystunnukselle (tavallisesti kayttdjan konfiguroima)

3-<Alarm ID> | PM-halytysjakson vika vastaavalle halytystunnukselle (tavallisesti kdyttajan konfiguroima)

c-16 Konfigurointivaiheiden maara on asetettu arvoon 0

Varaosat ja huolto

Alkuperadiset ohjeet ovat englanninkielisida. Muut kielet ovat alkuperaisen ohjeen kdannoksia.
Ty6kalun korjaus ja huolto tulee suorittaa ainoastaan valtuutetussa huoltokeskuksessa.

Osoita mahdollinen kirjeenvaihto Idhimpaan Ingersoll Randin toimistoon tai jalleenmyyjalle.
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Objectivo do documento:

Este documento fornece informacgdes acerca varios ecras de menu, as suas descricoes e como editar esses ecras no
modulo ecra, necessario para operar a ferramenta QX Series Hand Tool.

A imagem Em baixo mostra o ecra do médulo ecra QX Series com descri¢des das teclas de programacao.

OO

>
IFDH

Ingersoll Rand

Industrial Technologies

/ “UP” (Para cima)

)
\\
(6]

ESCAPE <«—
- 3 —» ENTER
LEFT (Esquerda) <
RIGHT (Para a direita)
DOWN (Para baixo)

Simbolo  Funcéo
Escape / Saia

&3
J Enter /“EDIT” (Modo de edicdo)
Q “UP” (Para cima)
v DOWN (Para baixo)
D RIGHT (Para a direita)
<

LEFT (Esquerda)
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1.

Introducao aos varios ecras de Menu

[ Ligue a ferramenta QX Series J

RUN SCREEN
(Ecra principal)

Prima a tecla“UP”
(Para cima)

D

v

Mostra o Numero de
Configuragao em utilizagéo

Prima Sempre a tecla“UP”

(Para cima) para ir para o ecra Q

seguinte

Prima “ENTER” para entrar no modo “EDIT”
(Modo de edigao)

7/

A

y

Ecré de pa

lavra-passe

Y

Falha de corrente

v

Status ecra com shunt cal,
poténcia da ligacdo sem fios e
nivel de energia da pilha

Prima a tecla“UP” (Para
cima) para aumentar o

N

Prima a tecla“DOWN”
(Para baixo) para diminuir
o valor

valor

v

Prima “ENTER” para
seleccionar os valores
alterados.

Prima“ESC” para anular a
alteracdo e manter os valores
antigos.

7/

&3

Y

Ciclos o

Uma vez desbloqueado o ecra,
prima a tecla“RIGHT"” (Para a

>

direita)

v

Angulo Anédico, ecra

v

Prima a tecla“UP” (Para cima)
para ir para o ecra seguinte@

(Ecra principal)

PT-2

Baixo e Alto Guardar ou Ignorar alteragdes. Se néo estiver no ecra
Save (Guardar), utilize as teclas Para cima ou para baixo
para se deslocar até ao ecra Save (Guardar).
Y
Binario Ideal, Ecra Baixo ¢
e Alto
Prima a tecla“UP” (Para cima)
para deslocar um a um, em

4 baixo, os ecras editaveis Q

RUN SCREEN
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- i
Estratégia — Angulo ou Binario i?:

v

Direccao - Para a direita ou para q
a esquerda K)

v

v

Angulo Anédico (Estratégia an-
gulo) OU Bindrio Ideal (Estraté-
gia binario)

Unidade de Binario l‘-‘g"—"l
®

v

Binario Alto

v

Bindrio Baixo

v

Angulo Alto

v

M= | (=] [

Angulo Baixo

v

Binario limite

-+
-+

v

v

Diminuir binario

Velocidade de Circulagao 9

v

Diminuir Velocidade L&
s
Quantidade gang ., 0

v

—
Activar / desactivar médulo RF 3?6 ?

v

Guardar / ignorar as definicdes u/
de alteracdes i

H X
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2, Descri¢oes detalhadas do Ecra

Existem trés seccdes no ecra QX Séries; uma “PRIMARY” (primaria) na parte superior e duas “SECONDARY” (Secundarias)
nas partes inferiores direita e esquerda do ecra.

2.1. RUN SCREEN (Ecra principal)

Se premir a tecla“ENTER” e ligar o ecrd, aparecerd esta imagem.

Seccao PRIMARY (Primdria) - mostra ultimo peak do bindrio (para uma estratégia de bindrio) ou o ultimo peak do
angulo (para uma estratégia do angulo), com unidades.

A SECONDARY LEFT (Secundaria esquerda) - mostra a quantidade de ciclos ou quantidade gang, se a quantidade gang
tiver sido programada.

A SECONDARY RIGHT (Secundaria esquerda) - mostra o nimero de configuracéo activo.
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2.2, Configuracao
Premir“UP” (Para cima) avancgara para o ecra seguinte.
O ecra mostra a definicdo CONFIGURATION (Configuracao) utilizada na ferramenta.

NOTA: Apenas a Configuracdo 1 pode ser programada através do modulo ecra.

Premir“ENTER” activara o “EDIT MODE” (Modo de activacao) (Este procedimento para entrar n “EDIT MODE"” é 0 mesmo
para todas as actualizacdes de defini¢des)
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As teclas “UP” (Para cima) ou “DOWN”" (Para baixo) podem ser utilizadas para actualizar a configuracao. Premir “ENTER”
novamente seleccionara a configuracdo modificada.

2.3. Palavra-passe

O ecra de palavra-passe ecra mostra se o ecra esta bloqueado ou desbloqueado. Se o ecra estiver bloqueado, os
parametros da ferramenta QX Séries Hand ndo podem ser editados.
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A Palavra-passe pode ser alterada entrando no modo “EDIT MODE” (modo de edicao) e utilizando a tecla“UP” (Para
cima) ou “DOWN” (para baixo).

DO
—

Se introduzir“1234" no ecra de palavra-passe, o utilizador pode utilizar a seta para a esquerda, para ir para a pagina de
ID e versdo de software da Ferramenta.

OO

m—
55585 !|

Y.56] Y.60)
O

O Ecra Principal é o “Tool Location ID” (ID de localizacdo da ferramenta).
Mais abaixo a direita, o secunddrio, aparece a versdo do firmware (Display Firmware).

Mais abaixo a esquerda, aparece a versdo do firmware do controlador do motor (Motor Controller Firmware).
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Mostra a hora da Ferramenta no formato HH:MM:SS. Prima a tecla Para baixo para ver a hora da ferramenta no formato
HH:MM:SS.

Os outros ecras sao para utilizacao interna, apenas para ver o localizagcao do registo. Prima a Tecla para baixo para ver
um ecra apenas para utilizacao interna, para ver a localizagcao do registo. Prima a Tecla para baixo novamente para
passar ao seguinte ecra de registo.

Prima a Tecla para baixo novamente para voltar a pagina ID da Ferramenta . Premir a seta para a direita nesta pagina
volta ao ecra de palavra-passe.
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Prima‘ENTER’ para entrar no modo ‘EDIT’ (Modo de edicdo). Introduza a palavra-passe apropriada para desbloquear a
ferramenta. Prima‘ENTER’ para sair do modo ‘EDIT’ (Modo de Edicao).

2.3.1. Actualizar parametros da ferramenta QX Séries

Depois de desbloqueado o ecra com uma palavra-passe valida, premir a tecla “RIGHT” (Para a direita) avancara para as
defini¢des seguintes que podem ser modificadas, se necessario.

As defini¢des podem ser modificadas entrando no modo “EDIT MODE”" e utilizando as teclas “UP” (Para cima) ou “DOWN”"
(Para baixo), ou as teclas “RIGHT” (Para a direita) ou “LEFT” (Para a esquerda), consoante o necessario.
2.3.2. Activar/Desactivar Radio

Este ecra permite ao utilizador activar ou desactivar o médulo radio. A seleccdo a esquerda desactiva o médulo radio e
a seleccdo a direita activa o modulo radio.

3?6 RADIO DISABLED
— (Rédio desactivado)
i _

+ ? RADIO ACTIVADO

(Radio activado)
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2.3.3. Quantidade gang

O ecra em baixo mostra o contador gang de bolts (tensor) a juntar por Grupo, Gang, ou Conjunto, para a Configuracao 1.

Isto pode ser modificado em “EDIT MODE” (Modo editar).

2.3.4. DiminuirVelocidade

Este ecra indica diminuicdo de velocidade da ferramenta QX Séries. Diminuir velocidade pode ser editado entrando
no modo “EDIT MODE” (Modo de edicdo) e utilizando as teclas “UP” (Para cima) ou “DOWN” (Para baixo). A velocidade
programada é uma percentagem da velocidade maxima da ferramenta.

PT-10 48619852 _ed1
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Este ecra indica “Torque Threshold for shiftdown point” (Binario Limite para ponto de diminuicdo). Pode ser alterado
entrando em “EDIT MODE” (Modo de edicao) e utilizando as teclas “UP” (Para cima) ou “DOWN" (Para baixo).

2.3.5. Configurar ponto de diminuicao

2.3.6. Velocidade de Circulacao

O ecra em baixo indica velocidade de circulacdo da ferramenta QX Séries. O valor pode ser editado entrando no modo
“EDIT MODE” (Modo de edicao) e utilizando as teclas “UP” (Para cima) e “DOWN” (Para baixo). A velocidade programada
é uma percentagem da velocidade maxima da ferramenta.

48619852 _ed1 PT-11
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2.3.7. Binario limite

O Binario a partir do qual serd iniciada a leitura do angulo. O valor pode ser editado entrando no modo “EDIT MODE”
(Modo de edicao) e utilizando as teclas “UP” (Para cima) e “'DOWN” (Para baixo).

2.3.8. Angulo

Ecra Angulo “LOW” (Baixo) Ecra Angulo “HIGH” (Alto)

Angulo “LOW” (Baixo) pode ser modificado neste modo, Angulo “HIGH” (Alto) pode ser modificado neste
entrando no modo “EDIT MODE” (Modo de edicdo) e utilizando modo, entrando no modo “EDIT MODE” (Modo de
as teclas “UP” (Para cima) ou “DOWN ” (Para baixo). edicdo) e utilizando as teclas “UP” (Para cima) ou

“DOWN" (Para baixo).

OO

e—

0000°+
___ [ooons

OO

—
0000°;

I]I]I]I]
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2.3.9. Binario

Ecra Binario “LOW” (Baixo) Ecra Binario “HIGH" (Alto)

Binario “LOW” (Baixo) pode ser modificado neste modo, Binario “HIGH" (Alto) pode ser modificado neste
entrando no modo “EDIT MODE” (Modo de edicédo) e modo, entrando no modo “EDIT MODE” (Modo de
utilizando as teclas “UP” (Para cima) “DOWN” (Para baixo). edicao) e utilizando as teclas “UP” (Para cima) ou

“DOWN" (Para baixo).

Ecra “TARGET” do Binario

O“TARGET” do Binério pode ser modificado neste modo, entrando no modo “EDIT MODE” (MODO DE EDICAO) (Modo
de edicao) e utilizando as teclas “UP” (Para cima) ou “DOWN”" (Para baixo).

e
0.00'%

= +0.00 O’F 1.00 —
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2.3.10. Unidade do Binario
Indica a unidade do Binario mostrado em Configuracao 1.

Pode ser alterado entrando em “EDIT MODE" (Modo de edicao) e utilizando as teclas “UP” (Para cima) ou “DOWN” (Para
baixo).

2.3.11. Direccao de Rotacao

A imagem mostra a direccdo de rotacao na qual a ferramenta do QX Séries roda. = Indica rotacao para a direita
x.) Indica rotaco para a direita

Este pode ser alterado entrando no modo “EDIT MODE” (Modo de edicédo) e utilizando as teclas “RIGHT” (Para a direita)
ou “LEFT” (Para a esquerda).
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2.3.12. Estratégia

Este ecra indica estratégia de configuracao em utilizagao.
Esquerda - Angulo, Direita — Binario.

A seta indica a configuracao em utilizacao.

Isto pode ser alterado entrando no modo “EDIT MODE" (Modo de edicdo) e utilizando as teclas “RIGHT” (Para a direita)
ou “LEFT” (Para a esquerda).

2.3.13. Guardar /Ignorar Defini¢des.

Depois de todas as alteragdes concluidas, prima Enter para seleccionar a caixa de guardar defini¢des a esquerda. Prima
as teclas “RIGHT” (Para a direita) ou “LEFT” (Para a esquerda) para seleccionar Cancelar, a direita. Premir Enter uma
segunda, vez faz com que a ferramenta saia do modo de edicéo.

w \/ ﬂ X L8]/  GUARDARDEFINICOES

m X CANCELAR DEFINICOES
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2.4. Ecra de Aviso

Este é o ecra seguinte obtido depois de premir a tecla “UP” (Para cima) quando o QX Séries mostra o ecra de palavra-
passe.

2,5. Calibragem Shunt, Poténcia do Sinal RF e Nivel de energia da bateria

Este é o ecra seguinte obtido depois de premir a tecla “UP” (Para cima) quando o QX Séries mostra o ecra de palavra-
passe.

O ecra principal indica o Valor Calibragem Shunt.

O ecra secundario a esquerda indica a poténcia do sinal de RF e a direita o Nivel de Energia da Pilha.

———
<0.00

7 IlIII | D
O
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Este valor mostra niumero de ciclos executados pela ferramenta QX Séries, desde a ultima vez que tiver sido alterada.

2.6. Ciclos

Com a ferramenta desbloqueado, prima a tecla‘ENTER” para editar este ecra. Prima qualquer das teclas ‘PARA CIMA' ou
‘PARA BAIXO), para apagar a contagem dos ciclos. Para esta alteracao surtir efeito, deve ser executado um ciclo antes de
desligar a energia da ferramenta. Caso contrdrio, a quantidade de ciclos anterior é reposta.

2.7. Angulo
Ecra principal — Angulo Anédico
Ecra Secundério a esquerda - Angulo baixo

Ecra Secundario a direita - Angulo Alto

06
——

O
‘

)
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2.8. Binario

Ecra Principal - Binario Ideal.

Ecra secundario a esquerda - Bindrio baixo.

Ecra secundario a Direita - Binario alto.

PT-18
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Anexo 1 : Defini¢ées do Estado do LED

Existem quatro LEDs no médulo ecra. 3 na parte superior e 1T em baixo, no ecra.

Os LED de Estado seréo utilizados da seguinte forma:

Vermelho
Amarelo
Verde
Azul

- Os ultimos ciclos de ajuste excederam o seu limite “alto”
- Os ultimos ciclos de ajuste terminaram abaixo do seu limite “baixo”
I’

- Os ultimos ciclos de ajuste terminaram entre os seus limites “alto” e “baixo’

- A ferramenta tem uma condicao de falha activa.

Anexo 2 : Codigos de Falha da Ferramenta

A ferramenta comunicara os seguintes cédigos de falha nas seguintes condi¢bes:

F-01 Ferramenta Desactivada (por controlo externo)

F-02 Rapido Disparo- disparador foi premido antes do tempo de espera definido

1-FF Falha na enumeracdo USB

A-10 A comunicacdo com o controlador do motor excedeu o tempo de espera de comunicacdo definido

A-55 Foi detectada uma nova versdo do software do ecréa (actualizacao)

B-01 Falha na actualizacao do Software do Controlador do Motor

B-85 Tempo de espera limite de comunicacao ACK de RF expirado (ndo obtivemos mensagens série ACK do
transceptor)

B-E1 Transmissao NAK de RF-"Falha no Acesso ao Canal ”

B-E5 Transmissao NAK de RF “Frame demasiado grande”

B-E9 Transmissao NAK de RF “ACK nao Recebido”

C-01 O valor do ID da Configuragao é 0 ou superior a 8

C-02 Numero de passos na configuracdo é superior a 8

C-03 O ID de Passo actual é superior ao actual nUmero de passos

C-04 O total de Gang é superior a 8

C-05 A quantidade Gang actual é superior a ao Gang Total

C-06 O actual limite “alto” do Bindrio é superior ao valor méximo da Ferramenta (O valor maximo da
Ferramenta é configurado como predefini¢cdo) OU Limite de Binario “alto“ de corrente, inferiora 0

c-07 O Limite “baixo” do Binario actual é superior ao valor Binario “alto” Maximo na Ferramenta OU valor
Binario “alto” Maximo, é inferior a

Cc-08 O actual limite “alto” do Binario € inferior ao Limite “baixo” do Binario Actual

C-09 o Actual Limite “baixo” do Binario é superior ao Actual Bindrio Limite “alto” (Cédigo de falha a ser
removido)

C-0A 0 Actual Limite “alto” do Angulo é superior ao Ferramenta’s valor “maximo” do Angulo (seré definido
com o valor 9999)

C-0B Actual Limite “baixo” do Angulo é superior ao valor “maximo” do Angulo da ferramenta (sera definido
com o valor 9999)

Cc-0C 0 actual valor em Angulo Limite “alto” do Angulo é inferior ao Actual Limite “baixo” do Angulo

Cc-0D 0 actual valor em Limite “baixo” do Angulo é superior ao Actual Angulo Limite “alto” (Cédigo de falha a
ser removido)

C-0E O passo de configuracdo da ferramenta é um Binario Ideal e o valor alvo fica fora do intervalo binério
“alto-baixo”

C-OF 0 passo de configuracdo da ferramenta é um Angulo Andédico e o valor fica fora do intervalo binario
“alto-baixo”

C-10 0 passo de configuragdo da ferramenta nao ¢ definido, nem para o Angulo nem para o Binario

-1 O limite actual é superior ao binario maximo na ferramenta OU o Actual Valor limite é inferior

C-12 O actual valor em Velocidade de Circulagao é superior a velocidade maxima motor

C-13 O actual valor em Diminuir Velocidade é superior a velocidade maxima do motor

48619852_ed1
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Cc-14 O actual valor-unidade no ecra néo é suportado

C-15 Binario Limite excede o valor ideal (com bindrio ideal) ou max. binario (com Angulo Anédico)

C-55 Seleccao de Configuracéo Invalida

E-00 Falha na Pilha

E-01 Hall State Invalido

E-02 Falha 12T

E-03 Encravamento do Motor

E-04 Superior ao Actual

E-05 Superior a Temperatura

E-06 Falha ao desligar a corrente

E-07 Falha Calibragem Shunt

E-08 Falha Offset Binario

E-09 Falha Transceptor

E-0A Tempo de espera limite de comunicacao expirado em Execugao de Passo

E-0B Tempo de espera limite de comunicacgao expirado em Execucao de Configuracéo

E-0C Superior a Binario Limite

E-0D Superior a Angulo Limite

E-OE Plausibilidade corrente “alto”

E-OF Sob Binério

E-10 Sob Angulo

E-11 Actual plausibilidade “baixo”

E-12 Disparo Precoce

E-13 Watch dog Reset do controlador do motor

E-14 Tempo de espera limite de comunicacao expirado na paragem

E-18 Passos de execucao ndo executados (A configuracdo do binario nao foi concluida)

E-1B Falha da Pilha (detectada pelo Controlador do Motor)

E-1C Falha Pilha “baixo” (detectada pelo Controlador do Motor)

E-1D Falha Pilha gasta (detectada pelo Controlador do Motor)

E-1E O Controlador do Motor esta desligar-se

E-1F Cédigo Wakeup (acordar) recebido (mas inesperado)

E-81 O ID de configuracdo no Controlador do EOR do motor nao correspondeu a configuragao
actualmente seleccionada

2-<Alarm ID> | Falha Alarme PM correspondente ao ID de Alarme normalmente configurado pelo utilizador

3-<Alarm ID> | Falha Ciclo Alarme PM correspondente ao ID de Alarme normalmente configurado pelo utilizador

C-16 Numero de passos de configuragdo definido como 0

Pecas e Manutencao
As instrucdes originais estdo redigidas na lingua inglesa. e encontram-se traduzidas noutros idiomas.

A reparacdo e a manutencdo da ferramenta sé devem ser levadas a cabo por um Centro de Assisténcia Técnica
Autorizado.

Envie toda a correspondéncia ao Escritério ou Distribuidor Ingersoll Rand mais préoximo.
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ZKOMOG TOV EYYPAPOU:

To mapdv £yypa@o TEPIEXEL AETITOUEPELEG OXETIKA UE TIG SIAPOPEC 0OOVEC LEVOU, TIG TIEPIYPAPEC TOUC KAl TOV TPOTIO
enefepyaciog autwv Twv 0Bovwv oTn povada 08dvng, 6w amartteital yia Tn Aeltoupyia Tou epyaleiou xelpog QX
Series.

TNV MOPAKATW €IKOvVA ep@avifetal n povada 086vng tou QX Series padi pe ePLypAPEC TWV TTARKTPWV
TIPOYPAUHATICHOV.
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Ingersoll Rand

Industrial Technologies

/ EMANQ
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ESCAPE <—
- 3 —» ENTER

APISTEPA <
AEZIA

KATQ

Y0uBolo  Aertoupyia
Escape / Byeite amd

Enter / EME=EPTAZIA
EMANQ

KATQ

AE=IA

APIXTEPA
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1. MNatRote o mARKTpo “EMANQ” yia va au§Roete Tnv TIpHN

[ Evepyomoinon tou epyaleiou

QX Series J

OOONH AEITOYPTIAX

MatAoTE TO MANKTPO Q

"ENANQ”

v

Epgaviel Tov
XPNOLLOTIOIOVHEVO aplOud
Slapdpewong

Mdvta va matdte 1o MAAKTPO
“EMANQ" yia va petapeite otnv
endpevn 006vn

Y

006vn Kwdikou
npéoBaong

Y
SpaApa pevpATOg

Y

0086vn katdotaong pe Babpovopnon
avtiotaong StakAadwong, 1oxL
QOUPPATOU CHHATOG KAl OTABKN

> Matriote “ENTER” yia va €16ENOETE 0TN Qﬂ
Aettoupyia “EME=ZEPTAZIA”

MatAoTE TO MARKTPO

“EMANQ" yia va au€rioete Q

™V TIPn

Matrote 1o MARKTPO
“KATQ" yla val HEIWOETE
TNV TIPNA

v v

Matrote 1o MARKTPO
“ENTER” y1a va emAéEeTe TIG
AANQYMEVEC TILEG.

N

Matrote “ESC” yia avaipeon
Kat 810t pnon Twv AWV %

umatapiag.

TIHWV.

v

Y

Métpnon KUKAwv o

v

MG EekAeldwBei n 066vn
TIATAOTE TO TANKTPO “AEZIA”

>

006vn GTOXEVOUEVNG,
XaUNAAG Kat uynARg
ywviag

v

MatAoTe To MANKTPO

“EMANQ" y1a va petafeite Q

oTnV endpevn 006vn

Y

AmoOnKeUOTE 1) ayvonoTe TG alayég. Av Sev Bpiokeote
oTnv 0066vn AMoBRKeLONG, XPNOILOTIOINOTE TA BEAN
EMAVw 1 KATW Yla va PeTaPe(Te pe KUAION oTnv 006vn
Amobrikeuonc.

0006VN OTOXEUOUEVNC,
XAUNAAG Kat UPNAAG
pomNg

v

Y

OOONH AEITOYPTIAX

MNatriote To mMAfikTpo “EMANQ”
yla va Seite S1a80oxIKA Tig
TTOPAKATW EMeEEPYAOIUES

000veg

D
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2. AenTopepng meplypa@n tng 00ovng

Ymapyouv Tpia TpApata otnv 086vn tou QX Series, éva “KYPIO” oto emdvw pépog kat duo “AEYTEPEYONTA" mou
Bpiokovtal aplotepd kat Se€ld kATw oTNV 0006VN.

2.1. 006vn A=rtoupyiag

Av rtatfioete to MAAKTPo “ENTER” petd Tnv evepyomoinan Tng 006vng, Ba eppavioTtei autr n elkova.

KYPIO tuApa - epgavilel Tnv mo mpoo@atn KopuPwaon POTAG (Yia OTPATNYIKA POTTAC) i TNV TTIO TTPOCYATN KOPUPWON
ywviag (yia otpatnyiki ywviag), padi pue povAadec.

AEYTEPEYON APIZTEPO tunpa - epgavilel Tn pETpnon KUKAWV 1} To MAB0G oTrElpwPATWY, av €XEL TTPOYPAUUOTIOTE
TARB0C OTTEIPWHATWV.

AEYTEPEYON AEZIO tuApa - epgavilel tov evepyd aplOud Slapop@wong.

%ﬁ%

—
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2.2. Awapépepwon

Av matnoete “EMANQ” petafaivete otnv enopevn oBovn.

H 086vn epgavilel tn pvBUIon AIAMOPOQOY H3 mou xpnoipormoleital oto epyaleio.
YHMEIQZH: Moévo n Alapdpewon 1 Umopei va TpoypapaTioTEl éow TNG povadag 08évng.

Av natrioete “ENTER” Ba evepyomoiioete tn “AEITOYPTIA ENEZEPTAZIAY" (autn n Stadikacia yia va €l0éNBeTe 0T
“NEITOYPTIA EMEZEPTAZIAY" eival id1a yia OAEC TIG EVNUEPWOELG PUBUICEWVY)
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Mmopeite va xpnolpomoloste to mMARkTpo “EMANQ r “KATQ" yia va evnuepwoete tn Slapdpewon. Av matrioete avd 1o
mARKTpo “ENTER” Ba emi\exOei n tpomomoinuévn Stapdpewon.

2.3. KwdikogmpooBaong

H 086vn kwdikou mpoofaocng deixvel av n 0Bovn gival KAeISwuEvN 1} EekAelbwEVN. Av ) 086vn gival KAeldwuévn, TOTE
Sev umopeite va eme€epyaOTEITE TIC TAPAUETPOUG TOU Epyaleiou xelpog QX Series.
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Mmopeite va al\dete Tov Kwdikd mpdoaong amd tn “AEITOYPIIA EMNEZEPTAZIAZ" XpNOILOTTIOIWVTAC TO TTARKTPO
“EMANQ" R "KATQ".

DO
—

Av otnv 086vn kwdikoL Tpocacng eloaxBei o KWSIKAC “1234", TOTE 0 XPriOTNG UMOPEL VA XPNOILOTIOOEL TO APLOTEPO
Béhog yia va petafei otn oelida avayvwploTikol Tou epyaleiou Kal €K§0aNE Tou AOYIGUIKOU.

OO

m—
55585 !|

Y.56] Y.60)
O

H KUpta 086vn ivat 1o “Avayvwplotiko Béong epyaleiou’”.
H Agutepetovoa katw 8e€1d givarl n €ékdoon “YAIKOAOYIOUIKO 006vnc"

H Agutepeliovoa KATW aploTePd gival n €kdoon “YANIKOAOYIOUIKO ENEYKTH KivnTrpa”
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EpgaviCel Tnv wpa tou epyaleiou o poper QQ:AN:AA. MatAoTe o MARKTEO “KATW” y1a va EUPAVICETE TNV WEA TOU
gpyaleiou og poper) QQ:AN:AA.

Ot umdhourmeg 00OVEG gival HOVO yla ECWTEPLKNA XPrion Yla tTnv mpofolr tng B€ong Tou apyxeiou kataypanc. Matnote
To MANKTPO “KATtw” yla va EUeavioeTe pia 006vn pdvo yla ECWTEPIKH XPHon yia Tnv poRoAn Tng B€ong Tou apxeiov
kataypaenc. Natnote Eava 1o MARKTPo “KATw” yia va epgavioete pia deutepn 00dvn kataypapng.

Matnote Eavd To MANKTPO “KATw” yia va emoTtpéPeTe 0Tn oeida "AvayvwploTiko epyaleiou”. Av matrioeTe To de€i BéNog
o€ auTn Tn o€Aida, emoTpépeTe 0TV 006vN KwdiKoL Tpocaonc.
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Matnote “ENTER” yia va 10é\Bete oTn Aertoupyia “EMEZEPTAZIA". Eloayayete Tov KatdAAnAo Kwdiké mpoofaong yla va
Eekhelbwoete To gpyaleio. Matrote “ENTER” yia va e€€NBeTe amod tn Aeitoupyia “EMNMEZEPTAZIA".

2.3.1. Evnuépwon mapapétpwyv tou epyaleiov QX Series

MOAG EekAeldwoete TNV 086vn pe évav £ykupo kKwdIKS Tpooaong, matwvTag 1o TARKTPo “AEZIA” Ba petafeite oTig
akOAouBec pubuioelc mou pmopouv va TporornoinBoly 6w  amalTeital.

Ot puBuioelg pmopouv va tpomormotnBouv amod t “AEITOYPTIA ENMEZEPTAZIAY” xpnopomolwvtag ta mAnKktpa “EMANQ" A
“KATQ" i ta mAfKktpa “AEZIA" ) “APIZTEPA” étw¢ amaiteital.

2.3.2. Evepyomoinon / anevepyomoinon povadag padiocuxvotitwv

AuTn n 006VN eMITPETEL 0TO XPiOTN VA EVEPYOTIOINOEL 1] VA ArTeVEPYOTTOINOEL TN povada padlocuxvotitwv. H
€MAOYN OTA APLOTEPA ATIEVEPYOTIOLEL TN povada padloouxvoTiTwy Kal n emAoyr ota e&1d evepyorolei Tn povada
PaSl0oUXVOTATWV.

3?6 AMENEPITOMOIHMENH MONAAA

— PAAIOZYXNOTHTQN
% ? —
4 ? ENEPTOMOIHMENH MONAAA
PAAIOZYXNOTHTQN
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2.3.3. [ARBo¢omelpWHATWV

H mapakdtw 00ovn epgaviel To TANBOC OTIEPWHATWY TWV UTTOUAOVIWV TIPOG oTEPéwon avd Opada, Imeipwua iy
>Uvoho yia tn Alapdpewon 1.

AuTo pmopeite va to tpomomnotjoste and tn “AEITOYPTIA EME=EPTAZIAY".

2.3.4. ZItpo@écKATERACHATOG TAXUTNTAG

Autn n 086vn SnAWVEeL TIG OTPOPEC KaTEBACHATOG TaXUTNTAG ToU epyaleiou QX Series. Mmopeite va emeéepyaoTeite TI¢
OTPOYEG KatePdopatog taxuTntag pe eicodo otn “AEITOYPIIA EME=ZEPTAZIAY" Kat va TIG EVNUEPWOETE XPNOLUOTTOLWVTAG
10 "ENANQ" kat to “KATQ" B€Nog. H mpoypappatiopévn Taxutnta gival éva mooooTto NG PEYLoTNG TaxUTNTAG TOU
epyaAeiou.

Cs-10 48619852 _ed1
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2.3.5. Awapoppwon onueiov KateBaocparog TaxuTNTAG

Autn n 086vn dnAwvel 1o “Oplo PoT¢ yila To onpeio KATEBACUATOC TaxUTNTAG" . AUTO UITOPEITE va TO OANAEETE He
€i0080 otn “AEITOYPTIA ENEZEPTAZIAY" KOl VO TO EVNUEPWOETE XPNOILOTIOIWVTAG TO TTARKTPO “EMANQ" ) “KATQ"

2.3.6. EAe00gpec oTpOoéC

H mapakdtw 006vn SnAwvel T EAeVOepeC OTPOPEC TOU epyaleiou QX Series. Mmopeite va eme€epyaoTeite TNV TIUA amd
™ Aertoupyia “EME=EPTAXIA" xpnotuomolwvtag ta BEAn “EMANQ” kat “KATQ". H mpoypapatiopévn TaxutnTa sivat éva
TTOOOO0TO TNG HEYIOTNG TAXUTNTAG TOU Epyaleiou.

48619852 _ed1 Cs-1
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2.3.7. 'Opio pomng

H porn katd tnv omoia Ba {ekivrioel n avayvwon tng ywviag. Mmopeite va emeéepyaoTteite TV TP and t Aertoupyia
“EME=EPTAZIA” xpnopomolwvtag ta BEAn “ENMANQ” kat “KATQ"

2.3.8. Twvia

006vn “XAMHAHY" ywviag 006vn “YWHAHZ" ywviag

H“XAMHAH" ywvia pmopei va TpomomoinBei o€ autr tn H“YWHAH" ywvia pmopei va tpomomoinOei o
Aertoupyia av €10éNOeTe 0tn Aettoupyia “EMEZEPTAXIA” kat auTn TN A&rToupyia av 10€NBeTe 0N Aettoupyia
Xpnotuomoloete Ta BEAn “EMANQ" i “KATQ". “EMEZEPTAZIA” kal XpNnOIUOTIOOETE TA BEAN

"EMANQ" R "KATQY".

OO

N
”ﬂDDDDi

|—|7I.'II]I]I]O
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2.3.9. Pomj

006vn “XAMHAHY" pottii¢ 066vn “YWHAHY" porig

H“XAMHAH" porm unopei va TpomomoinBei o autr tn H“YWHARH" poriry umopei va tpomomoinOei o
Aertoupyia av el0é\Oete otn Aertoupyia “EMEZEPTAZIA” kat auTn TN Aettoupyia av €10éNBeTe 0Tn Aeltoupyia
Xxpnotuomolroete Ta BEAn “EMANQ" i “KATQ". “EMNEZEPTAZIA” Kal XpNnOIUOTIOINOETE TA BEAN

“"EMANQ" “"KATQY".

086vn “ETOXEYOMENHZ" porrc.

H“XTOXEYOMENH" pom umopei va tpomomoinBei o autr Tn Asitoupyia av €10éABeTe otn Aertoupyia “EMEZEPTAZIA” kat
xpnoipomotjoete ta BEAn “EMANQ" i “KATQY".

e
0.00'%

= +0.00 O’F 1.00 —
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2.3.10. Movada pomng
AnAwvel tn povada porrig mou epgaviletal otn Alapopewon 1.

Autd pmopeite va 1o al\aéete pe eicodo otn “AEITOYPIIA ENE=ZEPTAZIAY" kal va TO EVNUEPWOETE XPNOIUOTIOIWVTAG TO
TANKTPOo “EMANQ" | “KATQ".

2.3.11. KateuBuvon mepiotpong

H eikéva Segixvel TNV KateLBUVON TNG TTEPIOTPOPNG TIPOG TNV OTToIA TIEPIOTPEPETAL TO EPYAAEiO XElPOG QX Series.
= ANAWVEL TNV 0pLOTEPOOTPOPN TIEPIOTPOPN xJ) AnAwvel T 6e€160TPOPN TTEPIOTPOPN

AuTto pmopeite va 1o alaéete pe eicodo otn “AEITOYPIIA ENE=EPTAZIAY" kal va TO EVNUEPWOETE XPNOIUOTIOIWVTAG TO
TANKTPO “AEZIA" 1) “APIZTEPA”

CS-14 48619852 _ed1



2.3.12. ZItpatnyikn

Autn n 086vn SnAwvel TN oTPATNYIKY SLIOPOPPWONG TTOU XPNOLUOTIOLETAL.
Aplotepd - FTwvia, Ae€la - Porn.

To BéNog SnAwvel TNV TpExouca SIAUOPPWaN TTOU XPNOIUOTIOLETAL.

AuTo pmopeite va 1o al\aéete pe gicodo otn “AEITOYPIIA ENME=ZEPTAZIAY" kal XpNnOILOTIOIWVTAG TO TARKTPO “AEZIA"
“APIZTEPA".

2.3.13. AmoOnkevon / ayvonon pubpicewv

MOAIC OAOKANPWOETE OAEC TIC AmapaiTNTEG AANAYEC, TATHOTE “Enter” yla va eMONUAVETE TO TTAAICIO0 amoBrikeuong
pubuicewv oTa aplotePd. MatnoTe To MARKTPO UE TO aploTePO 1 To Se&i BEN0C yia va emAéEeTe TNV akUpwon ota Se€id.
Av mtatrjoete To “Enter” kat 6eUTePN Popd, To epyaleio Ba e€ENBeL amd T Aeltoupyia eme€epyaaoiac.

1 AMOOHKEYSH
ﬂ \/ ﬂ X Bl./ “ouvseon
[ | [ |

i AKYPQXH
u X PYOMIZEQN
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24. 0006vn npoeidonmoinong

AuTn gival n emduevn 086vn mou epgavifeTal PO matroete To TANKTPO “EMANQ” 6tav eppavioTei n 006vn kwdikou
nmpoofaong oto QX Series.

2.5. Ba@povépnon avriotacng StakAadwong, 1I0XUG GHHATOG PASIOCUXVOTATWY Kat
oTadpun pmarapiag

AuTn gival n emduevn 086vn mou ep@aviCeTal HOAIC matroete To TANKTPO “EMANQ” 6tav epgpavioTei n 086vn kwdikou
nmpoofaong oto QX Series.

H kUpta 086vn dnAwvel Tnv Tiur Babuovounong avtiotaong SiakAadwong.

H deutepeliovoa 06évn ota aplotePd SNAWVEL TNV 1oXU TOU GAUATOC padlocuXVOTATWY Kal oTa §e€1d SnAwVeL T
oTAOUN TNG Urmatapiag.

O

———
<0.00

7 IlIII | D
O
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2.6. Métpnon KUKAWV

AuTn n TN Sgixvel Tov aplBud KUKAWV TTou €XEL TTPAYUOTOTIOOEL TO Epyaleio QX Series amod Tnv TeheuTaia @opd mou
TpomomoInOnKEe.

Me 1o epyaleio EekAeldwuévo, matrote To MAkTpo “ENTER” yia va eneepyaoteite autr Tnv 086vn. Matrnote 1o MARKTPO
“EMANQ" ) To mANKTpo “KATQ" yia va pundevioete Tn pétpnon KUKAwv. MNa va dtatnpnBei autr) n aAlayr mpémel va
nipaypatomoinBei évag KUKAOG TPV ATTEVEPYOTIOIOETE TO £PYAAEID. AlAPOPETIKA, EMAVEPXETAL N TIAAIE HETPNON KUKAWV.

2.7. Twvia
Kupla 066vn - Ztoxeudpuevn ywvia
Agutepelouoa 00dvn oTa apLoTEPA - XaUnAn ywvia

Agutepevouoa 006vn ota Se€1d - YPnAn ywvia

06
——

o
‘ p

o
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2.8. Pomj
Kupta 086vn -Xtoxeuodpevn pomn
Agutepevouca 00dvn 0Ta APLOTEPA - XAUNAR pOTTH

Agutepevovoa 086vn ota 6€€1d - YPNnAn pomn

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)

Av natrioete 1o MARKTPO “EMNANQ” emotpépete otnv “OOONH AEITOYPIIAY", Tnv mpwtn 086vn mou eugavileTal.

——)
Uu.uu"m

|I]‘I[Ilo #1
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Napaptnupa 1: Opiopoi Auxviwv LED katactaong

Yndpxouv Téooepig Auxvieg LED otn povada o8ovnc. 3 oto emdvw Pépog kal 1 0To KATW YéPOG TNG 00dvNnC.

Ot Auyvieg LED katdotaong xpnotpomotouvtal wg ENG:

Kokkivn
Kitpvn
Mpdotvn
MmAe

- O teAeuTaiog KUKAOG cUOPIENG €xel uTrEPPEl TO LYNAOG Oplo
- O teleuTaiog KUKAOG oUOPIENG OAOKANPWONKE e TIUA KATW armd To XaunAo 6plo
- O teAeuTaiog KUKAOG 0UOPIENG OAOKANPWONKE YE TP avApesa 0To UPNAOG Kal XapnAo 6plo

- To epyaleio avtipeTwmiel pla evepyr KATAOTAON OQANUATOC.

Napaptnpa 2: Kwdikoi cpalparog epyaleiov

To epyaleio avagépel Toug akdAouBoug KwSIKOUS OPANUATOC Yla TIG CUVONKEC TTOU TTAPATIOEVTAL TAPAKATW:

F-01 Epyaleio amevepyomotnuévo (amd e€wTtepiko cUOTNUA EAEYXOUL)

F-02 Fpriyopo Tpafnypa TG ac@alelag — n ac@alela tpaprixtnke mptv ohokAnpwOei n kabuotépnon
Slapdépewong

1-FF Z@Aalupa avagopdc USB

A-10 AREN XxpOvou emKoVwViag EAEYKTH KivnTrpa

A-55 Evtomiotnke pia evnuépwon tng ékdoong Aoylopikol 08évng

B-01 Amotuxia evnuéPWONG TOU AOYIOUIKOU EAEYKTH KIVNTHPA

B-85 AREN xpovou ACK RF (8ev eAn@Onoav oegiplakd pnvupata ACK ané tov moumodéktn)

B-E1 Metddoon NAK RF —"Antotuyia mpdéofaong kavaiiov”

B-E5 Metadoon NAK RF —"TTAaicto ToAU peyalo”

B-E9 Metadoon NAK RF —"Agv eArjpOn ACK”

C-01 H tiun avayvwplotikou Stapdpewonc eival 0 ry peyalltepn amo 8

C-02 O ap1BuédC Bnudtwy dtapdpewong eival peyalitepog amo 8

C-03 To Tpéxov avayvwploTIKO Brilatog gival HeYaAUTEPO amd Tov TPEXOVTA aplOud Pnudtwy

C-04 To oUvoMo oTrelpWHATWY gival peyaAUTEPO amd 8

C-05 To tpéxov MARB0C OTTEIPWHATWY gival HEYAAUTEPO ATTO TO GUVOAO TWV CTIEIPWHATWY

C-06 To Tpéxov UPNAOG OPLO POTING Eival LEYOAUTEPO ATTO TN MEYLOTN TIUKA POTIAC TOU EpyalEiou (N HéyloTn
TIUN POTC TOU gpyaleiou Slapopwvetal oTic Epyootactakég Tipég) H 1o tpéxov uhnhd éplo porrig
eival pikpoTEPO amo 0

c-07 To tpéxov XapnAd 6plo poTnG eival peyaAUTEPO Ao TN PEYIOTN TIU POTTAG Tou epyaleiou 'H To Tpéxov
XOUNAOG OpLo POTING gival HIKpOTEPO amd

C-08 To Tpéxov UPNAOG OPLO POTING Eival UIKPOTEPO ATTO TO TPEXOV XAUNAO OPLO POTING

C-09 To Tpéxov XapnAd 6plo PoTInG gival HeyaAUTEPO armo To TPEXOV UPNAS Oplo POt (KWOIKOG
O@ANUATOC TTOU TIPETTEL VA ATTAAEIPOED)

C-0A To tpéxov uPNnAS dplo ywviag sival PeyaAUTEPO ATTO TN KEYLOTN TIKNA YWViag Tou epyaleiou (mpémet va
oplotei o€ 9999)

C-0B To Tpéxov xapnAd 6plo ywviag ivat HeyaAUTePO amo Tn PEYLoTn TIUE ywviag Tou epyaleiou (mpémet va
oplotei o€ 9999)

Cc-0C To tTpéxov LPNAS dplo ywviag sival PIKPOTEPO ATTO TO TPEXOV XANAS 6plo ywviag

C-0D To tpéxov xapnAd Oplo ywviag gival peyaAuTtepo amo To TPéxov UPNAS dplo ywviag (KwdIKOG
O@ANUATOG TTOU TIPETTEL VA ATTOAEIPOE()

C-0E To BrApa dtapdpewong epyaleiou gival ZTOXEVOUEVN POTI KAl N OTOXEVOUEVN TIUN BpiokeTal eKTOG
Tou uPNAoU Kat apnAou opiou poTng

C-OF To Brpa Sdtapodpewong epyaleiou gival ZTOXEVOUEVN YwVid Kal N OTOXEVOUEVN TIUN BpiokeTal EKTOC
Tou LPNAOU Kat XapnAou opiou ywviag

C-10 To Brpa dtapodpewong epyaleiou dev €xel oploTei ouTe yia lwvia ouTe yia Porr

C-11 H tpéxovoa oplakn TIUn ival peyaAltepn amd tn péylotn porr Tou epyaieiov H n tpéxouca oplakn
TN gival pikpoTePN

48619852_ed1
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c-12 Ot tpéxouaes eNeVBePEG OTPOYEG gival TAVW ard TIG HEYIOTEG OTPOPEG TOU KIvNTHpa

C-13 OL Tp€XOUOEC OTPOPEC KATERBAOUATOC TAXUTNTAG €ival LEYOAUTEPEC aTTO TIC UEYIOTEC OTPOPEG TOU
KivnThpa

C-14 H tpéxouvoa Tipr g povadag oBovng dev umootnpiletat

C-15 To 6p1o pormm¢ uTEPPAiVEL TN OTOXEVOMEVN POTTH (UE OTOXEUOUEVN POTIN) 1 TN UEYIOTN POTIN (UE
OTOXEVOMEVN YwVvia)

C-55 Mn éykupn emAoyn Siapdppwong

E-00 Z@AAa prratapiag

E-01 Mn éykupn katdotaon Hall

E-02 S@dApa 2T

E-03 JTOAAPIOUA KIVNTHPaA

E-04 YrepoAikd pevpa

E-05 YnepOépuavon

E-06 YPAAHA pUBUIONC ameEVEPYOTTOINONC PEVATOC

E-07 >@AaApa Babuovéunong avtiotaong SlakAadwong

E-08 Y@AApa amdkAong PoTi¢

E-09 2@AAUA PHOP@OTPOTIEA

E-0A Xpovog Aéng ektéleonc Brpatog

E-OB Xpdvoc AENc ekTéreonc Slapopewaong

E-0C ‘Opto umepBOAIKAG POTIAG

E-OD ‘Oplo urepRoAIKni¢ ywviag

E-OE Eykupdtnta pelpatog uPnAn

E-OF EAN G poriy

E-10 EANITTAC ywvia

E-11 EykupdTtnta pelpatog XapnAn

E-12 Mpowpn ameAeuBéPwon aoPANELC

E-13 Mndeviopdg Watch dog eAeyktn Kivntrpa

E-14 Xpovog MEng ppévou

E-18 Brjnata Aetrtoupyiag mou mapaheipOnkav (n .oxtovoa dlapop@waon potng &ev OAoKANPwONKE)

E-1B > @AApa otolyeiou pmatapiag (evtomioTnke amo Tov EAEYKTH KivNTAPAQ)

E-1C Y @AAPA XapnANG otabung pmatapiag (evtomiotnke amd Tov EAEYKTH KIvNTHPa)

E-1D AU KPIoIUNG O0TABUNG urmatapiag (evtomiotnke amd Tov EAeYKTH Kivntripa)

E-1E O €\eYKTNC KIVNTHPA ATTEVEPYOTTOLEITAL

E-1F EAR@ON KwdIKOC apUmviong (aANd Sev avapevoTav)

E-81 To avayvwploTikd Stapopewong oto EOR tou eAeykTn KivnTrpa Sev Taiplddel pe Tnv Tpéxouoa
eMAgYUEVN Slapoppwon

2-<Alarm ID> | ZpdApa xpdvou cuvayeppou PM yia To avtioTolxo avayvwploTIKO CuVayEPHOU TTou €xel SlapopwOEi
KOAVOVIKA ard 1o XpAoTtn

3-<Alarm ID> | Z@d&Apa KUKAou cuvayepol PM yia To avTioTolXo avayvwpLoTIKO GUVAYEPHOU TTOU €xel Slapop@wOEei
KQVOVIKA ard To Xpriotn

c-16 O apBpoC TV Bnpdtwy Slapopewong éxel oploTtei og 0

ESaptiipata kat Tuvtipnon
Ot mpwtdTuTEG 08nYieg gival ota ayyAkd. Ot AANEC YAWOOEG €ival HETAPPACH TWV TTPWTOTUTIWY 0SNYIWV.
H emokeun kal cuvtpnon Twv epyaleiwv mpénel va dievepyeital and E€ouciodotnuévo Kévtpo Xuvtrpnong.

lNa omoladrimote epwtnon anotavOeite oto mMAnoléotepo Mpageio 1 Avtimpoowro tn¢ Ingersoll Rand Avayvwpion
TTPOEISOTOINTIKOU GUUBOAOU.
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Namen tega dokumenta:

V tem dokumentu so navedene podrobnosti glede razli¢nih menijskih zaslonov, njihov opis in nacin urejanja teh
zaslonov v zaslonskem modulu, zahtevane za delovanje ro¢nega orodja serije QX.

Spodnja slika prikazuje zaslon zaslonskega modula serije QX z opisi programskih kljucev.

OO

>
IFDH

Ingersoll Rand

Industrial Technologies

GOR
/

)
\\
(6]

Tipka ESCAPE <—
P D = —» Tipka ENTER
LEVO <~
DESNO
DOL

Simbol Funkcija
Tipka ESCAPE /izhod iz

Tipka ENTER / UREJANJE
GOR

DOL

DESNO

LEVO

NTAD & %

48619852 _ed1

D

SL-1



D

1. Pregled razli¢nih menijskih zaslonov

[ Priklopite orodje serije QX ]

ZAZENITE ZASLON
Pritisnite tipko ”GOR”Q
Prikaze uporabljeno
konfiguracijsko stevilko
Ce Zelite na naslednji zaslon, Q — ; T ;
vedno pritisnite tipko “GOR” ) Pritisnite “ENTER” za vstop v nacin “UREJANJE Qﬂ
Y
Zaslon z geslom
Y Pritisnite tipko “GOR" za Pritisnite tipko “DOL" za
povisanje vrednosti Q zmanjsanje vrednosti
Napaka toka

v v v

Zaslon stanja z umerjanjem z Pritisnite “ENTER”, da izberete Pritisnite “ESC" za

mostickom, brezzi¢no jakostjo spremenjene vrednosti. Qy razveljavitev in ohranitev %

in s stanjem baterije. starih vrednosti.
Y Y
Stetje ciklusov (:) Ko je zaslon odklenjen, Ce zelite na naslednji zaslona
¢ pritisnite tipko “DESNO” pritisnite tipko “GOR”
Idealni kot, nizek in visok ¢ -
zaslon Shranite ali prezrite spremembe. Ce niste na zaslonu
za shranjevanje, uporabite tipko gor ali dol, da se
premaknete do zaslona za shranjevanje.

Y
Idealni navor, nizek in

visok zaslon
Press“UP"key to scroll on one
¢ by one to get below editable Q
N screens in seriesscreen.
ZAZENITE ZASLON
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Strategija - Kot ali navor i?:

v

Smer -V smeri urinih kazalcev q
ali v nasprotni smeri urinih KJ

kazalcev

v

Enota navora EEEI

<

Idealni kot (strategija kota) ALI
idealni navor (strategija navora)

<«—

Visok navor

<«—

Nizek navor

<«—

Velik kot

<«—

M= (M| (= (M (®

Majhen kot

<«—

Mejna vrednost navora

-+
-+

<«—

<«—

Pomaknite dol navor

Prosta hitrost 9

<«—

Pomaknite dol hitrost L&

<«—

. . . s
Stetje garniture orodja .,
Omogocite/onemogocite RF 3?6 e

modul

v

Shranite/prezrite spremembe ./
nastavitev i

H X
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2.

Podroben opis zaslona

Na zaslonu serije QX so trije razdelki, en “PRIMARNI” na vrhu in dva “SEKUNDARNA', ki sta na levi in desni spodniji strani

zaslona.
2.1.

Zazenite zaslon

S pritiskom na tipko “ENTER" po vklopu zaslona se prikaZe ta slika.

enotami.

SEKUNDARNI LEVI - prikaze Stetje ciklusov ali Stetje garniture orodja, Ce je Stetje garniture orodja programirano.
SEKUNDARNI DESNI - prikaze aktivno konfiguracijsko Stevilko.

SL-4

—
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2.2. Konfiguracija
S pritiskom na tipko “GOR” se pomaknete na naslednji meni.
Zaslon prikaze nastavitev KONFIGURACIJE, ki se uporablja v orodju.

OPOMBA:V zaslonskem modulu se lahko programira samo konfiguracija 1.

S pritiskom na tipko “ENTER” omogocite “NACIN UREJANJA” (ta postopek za vstop v“NACIN UREJANJA” je enak za vse
posodobitve nastavitev)

48619852 _ed1 SL-5
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Za posodobitev konfiguracije lahko uporabite tipko “GOR” ali“DOL". S ponovnim pritiskom na tipko “ENTER” pa izberete
spremenjeno konfiguracijo.

2.3. Geslo

Zaslon z geslom prikaze, ali je zaslon zaklenjen ali odklenjen. Ce je zaslon zaklenjen, parametrov ro¢nega orodja serije
QX ni mogoce urejati.

SL-6 48619852 _ed1



Geslo lahko spremenite z vstopom v “NACIN UREJANJA" in uporabo tipke “GOR” ali “DOL".

DO
—

Ce se na zaslon z geslom vnese “1234" lahko uporabnik uporabi levo pus¢ico,da se premakne na ID orodja in stran z
razlicico programske opreme.

OO

(————)
6555 !|

4.56] Y.60)
&)

Primarni zaslon je “ID polozaja orodja”.
Spodnji sekundarni desni je razli¢ica “Zaslon strojne programske opreme”.

Spodnji sekundarni levi je razlic¢ica “Krmilnik motorja strojne programske opreme”.

48619852 _ed1 SL-7



Prikaze cas orodja v obliki HH:MM:SS. Pritisnite tipko Dol za prikaz ¢asa orodja v obliki HH:MM:SS.

Preostali zasloni so namenjeni samo za interno uporabo za ogled mesta dnevnika. Pritisnite tipko Dol za prikaz zaslona,
namenjenega samo za interno uporabo za ogled mesta dnevnika. Pritisnite tipko Dol za prikaz drugega zaslona
dnevnika.

Ponovno pritisnite tipko Dol, da se vrnete na stran ID orodja. S pritiskom na desno puscico se s te strani vrnete nazaj na
zaslon gesla.
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Pritisnite ‘/ENTER’ za vstop v nacin 'UREJANJE’ Vnesite ustrezno geslo za odklep orodja. Pritisnite‘ENTER’ za izhod iz
nacina‘UREJANJE!

2.3.1. Posodabljanje parametrov v orodju serije QX

Ko odklenete zaslon z veljavnim geslom, se s pritiskom na “DESNO” tipko pomaknete na naslednje nastavitve, ki se
lahko po potrebi spremenijo.

Nastavitve se lahko spremenijo z vstopom v “NACIN UREJANJA” in uporabo tipke “GOR” ali “DOL” ali tipke “DESNO” ali
“LEVO’, kot je potrebno.

2.3.2. Omogocite/onemogocite radio

Na tem zaslonu lahko uporabnik omogoci ali onemogoci radijski modul. Izbor na levi onemogod¢i radijski modul, izbor

na desni pa ga omogoci.
3?5 RADIO
— ONEMOGOCEN
% ? — RADIO
+

‘? OMOGOCEN
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2.3.3. Stetje garniture orodja

Spodniji zaslon prikazuje Stetje garniture orodja, Stevilo vijakov, ki jih je treba priviti na posamezno skupino, garnituro
orodja ali set za konfiguracijo 1.

To lahko spremenite z vstopom v “NACIN UREJANJA',

2.3.4. Pomaknite dol hitrost

Ta zaslon prikazuje pomik navzdol hitrosti orodja serije QX. Pomik hitrosti navzdol lahko urejate z vstopom v“NACIN
UREJANJA”in ga posodabljate s pusc¢ico GOR in DOL. Programirana hitrost je odstotek najvecje hitrosti orodja.
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Ta zaslon prikazuje “Mejno vrednost navora za pomik to¢ke navzdol”. To lahko spremenite tako, da greste v “NACIN
UREJANJA”in posodobite z uporabo tipke “GOR” ali “DOL".

2.3.5. Pomaknite dol konfig. to¢ko

2.3.6. Prosta hitrost

Spodniji zaslon prikazuje prosto hitrost orodja serije QX. Vrednost lahko urejate z vstopom v nacin “UREJANJE” in
uporabo tipke “GOR”in “DOL". Programirana hitrost je odstotek najvecje hitrosti orodja.
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2.3.7. Mejna vrednost navora

Navor, pri katerem se zaCne odcitavanje kota. Vrednost lahko urejate z vstopom v nacin “UREJANJE” in uporabo tipke

“GOR”"in“DOL"

2.3.8. Kot

Zaslon “MAJHEN" kot

“MAJHEN" kot se lahko v tem nacinu spremeni z vstopom v
nacin “UREJANJE" in uporabo tipke “GOR" ali “DOL".

OO

(———)
” 0000°.
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SL-12

Zaslon “VELIK" kot

“VELIK” kot se lahko v tem nacinu spremeni z
vstopom v nacin “UREJANJE” in uporabo tipke “GOR”
ali“DOL"

48619852 _ed1
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2.3.9. Navor

Zaslon “NIZEK” navor Zaslon “VISOK”" navor

“NIZEK” navor se lahko v tem nacinu spremeni z vstopom v “VISOK” navor se lahko v tem nacinu spremeni z

nacin “UREJANJE" in uporabo tipke “GOR” ali “DOL". vstopom v nacin “UREJANJE” in uporabo tipke “GOR”
ali“DOL".

Zaslon “IDEALNI" navor.

“IDEALNI" navor se lahko v tem nacinu spremeni z vstopom v nacin “UREJANJE” in uporabo tipke “GOR” ali “DOL".

e
0.00'%
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2.3.10. Enota navora
Oznacuje enoto navora, prikazano v konfiguraciji 1.

To lahko spremenite tako, da greste v“NACIN UREJANJA” in posodobite z uporabo tipke “GOR” ali“DOL".

2.3.11. Smer vrtenja

Slika prikazuje smer vrtenja, v kateri se vrti ro¢no orodje serije QX. R KaZe vrtenje v nasprotni smeri urinega kazalca
x.) Kaze vrtenje v smeri urinega kazalca

To lahko spremenite tako, da pritisnete tipko “NACIN UREJANJA” in posodobite z uporabo tipke “DESNO ali “LEVO”,

SL-14 48619852 _ed1



2.3.12. Strategija

Ta zaslon prikazuje strategijo konfiguracije, ki se uporablja.
Levo - Kot, Desno — Navor

Kazalna puscica kaze trenutno konfiguracijo, ki se uporablja.

To lahko spremenite z vstopom v “NACIN UREJANJA” in uporabo tipke “DESNO ali “LEVO”

2.3.13. Shranite/Prezrite nastavitve

Ko so vse zahtevane spremembe izvedene, pritisnite ENTER, da oznacite polje Shranite nastavitve na levi strani.
Pritisnite desno ali levo smerno tipko za izbor preklica na desni strani. Z drugim pritiskom na ENTER orodje zapusti
nacin urejanja.

w \/ w X I:I\/ SHRANITE NASTAVITVE

m X PREKLICITE NASTAVITVE
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2.4. Opozorilni zaslon

Ta zaslon vidite s pritiskom tipke “GOR’, ko serija QX prikaze zaslon z geslom.

2.5. Umerjanje z mostickom, jakost RF signala in stanje baterije

To je naslednji zaslon, ki ga vidite s pritiskom na tipko “GOR’", ko serija QX prikaZe zaslon z geslom.
Primarni zaslon prikaze vrednost umerjanja z mostickom.

Sekundarni zaslon na levi strani prikaZe jakost RF signala, sekundarni zaslon na desni pa prikaze stanje baterije.

O

———
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O
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2.6. Stetje ciklusov

Ta vrednost prikazuje Stevilo ciklusov, zagnanih z orodjem serije QX, od zadnje spremembe.

Ko je orodje odklenjeno, pritisnite tipko ‘ENTER” za urejanje tega zaslona. Pritisnite ali tipko ‘GOR’ali‘DOL, da pocistite
Stetje ciklusov. Za izvedbo te spremembe morate ciklus zagnati pred izklopom moci orodja. Sicer se samodejno zazene
prejsnje Stetje ciklusov.

2.7. Kot
Primarni zaslon - Idealni kot
Sekundarni zaslon na levi - Majhen kot

Sekundarni zaslon na desni - Velik kot

06
——

O
‘

)
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2.8. Navor
Primarni zaslon -lIdealni navor
Sekundarni zaslon na levi - Nizek navor

Sekundarni zaslon na desni - Visok navor

OO

——
0.00%
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Uu.uu"m

|I]‘I[Ilo #1

SL-18 48619852 _ed1



Dodatek 1: Opredelitve stanja LED

Na zaslonskem modulu so stiri LED-diode. 3 na vrhu in 1 pod zaslonom.

Stanje LED-diod se uporablja na naslednji nacin:

Rdeca --
Rumena--
Zelena --

Modra --

Zadniji ciklus zategovanja, ki presega zgornjo mejo
Zadniji ciklus zategovanija, ki se konca pod spodnjo mejo
Zadniji ciklus zategovanja, ki se kon¢a med najvisjo in najnizjo mejo

Orodje ima aktivni pogoj napake.

Dodatek 2: Kode napak orodja

Orodje poroca o naslednjih kodah napak za navedene pogoje:

F-01 Orodje onemogoceno (z zunanjim krmiljenjem)

F-02 Hiter poteg sprozilca — sprozilec je bil potegnjen pred koncem zakasnitve konfiguracije

1-FF Napaka Stetja USB

A-10 Casovna omejitev komunikacije krmilnika motorja

A-55 Zaznan je prikaz posodobitve razlic¢ice programske opreme

B-01 Neuspela posodobitev programske opreme krmilnika motorja

B-85 Casovna omejitev RF ACK (od oddajnika-sprejemnika nismo prejeli serijskega sporocila ACK)

B-E1 RF poslje NAK - “Neuspel dostop do kanala”

B-E5 RF poslje NAK - “Predolg okvir”

B-E9 RF poslje NAK - “Noben ACK prejet”

C-01 Vrednost ID konfiguracije je 0 ali vec kot 8

Cc-02 Stevilo konfiguracijskih korakov je ve¢je od 8

C-03 ID trenutnega koraka je vecje od trenutnega Stevila korakov

C-04 Skupno stevilo garniture orodja je vecje od 8

C-05 Trenutno Stetje garniture orodja je ve¢je od skupnega Stevila garniture orodja

C-06 Trenutna zgornja meja navora je ve¢ja od najvecje vrednosti navora orodja (najvedja vrednost navora
orodja je konfigurirana v tovarniskih nastavitvenih tockah) ALl trenutna zgornja meja navora je
manjsa od 0

c-07 Trenutna spodnja meja navora je vecja od najvecje vrednosti navora orodja ALl trenutna spodnja meja
navora je manjsa od

C-08 Trenutna zgornja meja navora je manjsa od trenutne spodnje meja navora

C-09 Trenutna spodnja meja navora je vecja od trenutne zgornje meje navora (kodo napake je treba
odstraniti)

C-0A Trenutna zgornja meja kota je vedja od najvecje vrednosti kota orodja (nastaviti na 9999)

C-0B Trenutna spodnja meja kota je vecja od najvecje vrednosti kota orodja (nastaviti na 9999)

Cc-0C Trenutna zgornja meja kota je manjsa od trenutne spodnje meje kota

C-0D Trenutna spodnja meja kota je vecja od trenutne zgornje meje kota (kodo napake je treba odstraniti)

C-0E Korak konfiguracije orodja je idealni navor in idealna vrednost je zunaj visokega in nizkega navora

C-OF Korak konfiguracije orodja je idealni kot in idealna vrednost je zunaj velikega in majhnega kota

C-10 Korak konfiguracije orodja ni nastavljen ne za kot ne za navor

C-11 Trenutna mejna vrednost je vecja od najvecjega navora orodja ALl trenutna mejna vrednost je manjsa

C-12 Trenutna prosta hitrost je vec¢ja od najvecje hitrosti motorja

C-13 Trenutna hitrost, pomaknjena navzdol, je vecja od najvecje hitrosti motorja

Cc-14 Trenutna vrednost enote zaslona ni podprta

C-15 Mejna vrednost navora presega idealni (z idealnim navorom) ali najvecji navor (z idealnim kotom)

C-55 Neveljaven izbor konfiguracije

E-00 Napaka baterije

48619852_ed1

SL-19



D

E-01 Neveljavno stanje dvorane

E-02 Napaka 12T

E-03 Zastoj motorja

E-04 Premocen tok

E-05 Prekomerna temperatura

E-06 Napaka izravnave toka

E-07 Napaka umerjanja z mostickom

E-08 Napaka izravnave navora

E-09 Napaka pretvornika

E-0A Casovna omejitev izvedbe koraka

E-0B Casovna omejitev izvedbe konfiguracije

E-0C Meja previsokega navora

E-0D Meja prevelikega kota

E-OE Velika verjetnost toka

E-OF Prenizek navor

E-10 Premajhen kot

E-11 Majhna verjetnost toka

E-12 Prezgodnja sprostitev sproZilca

E-13 Ponastavitev krmilnika motorja straznega mehanizma

E-14 Casovna omejitev zavore

E-18 Neuspel zagon korakov (veljavna konfiguracija ni kon¢ana)

E-1B Napaka baterijske celice (zaznal krmilnik motorja)

E-1C Napaka prazne baterije (zaznal krmilnik motorja)

E-1D Napaka kriticnega stanja baterije (zaznal krmilnik motorja)

E-1E Krmilnik motorja se zaustavlja

E-1F Prejeta koda bujenja (vendar nepri¢akovano)

E-81 ID konfiguracije v EOR krmilniku motorja ni ustrezal trenutno izbrani konfiguraciji
2-<Alarm ID> | PM napaka ¢asa alarma za ustrezen ID alarma, ki ga obicajno konfigurira uporabnik
3-<Alarm ID> | PM napaka ciklusa alarma za ustrezen ID alarma, ki ga obicajno konfigurira uporabnik
c-16 Stevilo konfiguracijskih korakov je nastavljeno na 0

Sestavni deli in vzdrzevanje

Izvirni jezik navodil je angleski. Navodila v drugih jezikih so prevodi izvirnih navodil.

Popravila in vzdrzevanje tega orodja lahko izvaja le pooblasceni servisni center.

Morebitne pripombe, vprasanja ali ideje lahko sporocite najblizjemu zastopniku podjetja Ingersoll Rand.

SL-20
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Uéel dokumentu:

D

Tento dokument poskytuje podrobnosti o réznych obrazovkach menu, ich popis a spésob Upravy tychto obrazoviek na

module displeja potrebnych na obsluhu ru¢ného nastroja radu QX

Na nizsie uvedenom obrazku je zobrazeny modul displeja radu QX s popismi programovacich tlacidiel.
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Symbol  Funkcia
% ESC / koniec

J ENTER / UPRAVA
Q NAHOR
v NADOL
D VPRAVO
<J

VELAVO
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1. Prehlad r6znych obrazoviek menu

[ Napajanie néstroja radu QX J

OBRAZOVKA SPUSTIT
Stlacte tlacidlo Q
+,NAHOR"
Zobrazi pouzité
Konfigura¢né ¢islo
Na prechod k dalsej obrazovke
vzdy stlacte tla¢idlo,NAHOR” Q ) Stlacte tlacidlo ,ENTER” pre vstup do rezimu Qﬂ
,UPRAVA"
Y
Obrazovka Heslo
Y Stlacte tlacidlo ,NAHOR" Stlacte tlacidlo ,NADOL"
Porucha pradu pre zvy3enie hodnoty Q pre znizenie hodnoty
v v v
Stavova obrazovka s kalibraciou Stla¢te tla¢idlo ,ENTER” pre Stlacte tlacidlo ,ESC” pre
elektrickej pripojky, intenzitou vyber zmenenych hodnét. Qy zrusenie zmien a ponechanie %
bezdrétového signélu a trovriou starych hodnot.

nabitia akumulatora.

v v

Pocet cyklov ﬁ’ Po odblokovani displeja stlacte Stlacte tlacidlo,,NAHOR"
“P tlac¢idlo,VPRAVO” pre prechod na dalsiu Q
¢ obrazovku
Obrazovka Cielovy uhol, ¢
Nizky a Vysoky Ulozit alebo Ignorovat zmeny. Ak nie ste na obrazovke

Ulozit, tlacidlom NAHOR alebo NADOL sa posunte na

obrazovku Ulozit.
Y
Obrazovka Cielovy ¢
kratiaci moment, Nizky a
Vysoky Stlacajte tlacidlo ,NAHOR" pre
posun o jednu obrazovku, aby
4 ste sa dostali pod upravitelné Q
- obrazovky za sebou
OBRAZOVKA SPUSTIT
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Stratégia — Uhol alebo Krutiaci X g
moment *

Smer -V smere alebo proti
smeru hodinovych ruci¢iek K)q
Jednotka krutiaceho momentu l‘-‘g"—"l

v

Cielovy uhol (stratégia uhla)
ALEBO cielovy krutiaci moment
(stratégia krutiaceho momentu)

v

Kruatiaci moment Vysoky

v

Kratiaci moment Nizky

v

Uhol Vysoky

v

Uhol Nizky

M= | (=] [

<«—

Prah kritiaceho momentu

-+
-+

<«—

<«—

Rychlost pri volnobehu 9

Nizsie zaradeny kratiaci moment

<«—

Niz3ie zaradena rychlost L&

<«—

. . s s
Pocet suprav nastrojov .,
0
Zapnut/vypnut VF modul 3?6 ?
Ulozit/ignorovat nastavenia O I4LC D
zmien o
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2. Podrobny popis obrazovky displeja

Obrazovka displeja radu QX je rozdelend na tri sekcie, jednu,,PRIMARNU" navrchu displeja a dve ,SEKUNDARNE v lavej
a pravej spodnej Casti displeja.

2.1. Obrazovka Spustit

Stlacenie tlacidla ,ENTER” po zapnuti displeja zobrazi tento obraz.

PRIMARNA sekcia - zobrazi posledny najvyssi krdtiaci moment (pre stratégiu krdtiaceho momentu) alebo najvy3si uhol
(pre stratégiu uhla), s jednotkami.

SEKUNDARNA I'AVA sekcia - zobrazi pocet cyklov alebo pocet stiprav nastrojov, ak je naprogramovany pocet stiprav
nastrojov.

SEKUNDARNA PRAVA sekcia — zobrazi aktivne konfiguraéné ¢islo.

%ﬁ%

—
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2.2. Konfiguracia
Stlac¢enim tlacidla ,NAHOR" prejdete na dalsiu obrazovku.
Obrazovka zobrazi nastavenie KONFIGURACIE pouzité v nstroji.

UPOZORNENIE: Na module displeja je mozné naprogramovat iba Konfiguraciu 1.

Stla¢enim tlac¢idla,,ENTER" sa aktivuje rezim ,UPRAVA" (Tento postup vstupu do rezimu,UPRAVA" je rovnaky pre
aktualizaciu vietkych nastaveni)
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Tlacidlo ,NAHOR" alebo ,NADOL" je mozné pouzit na aktualizaciu konfiguracie. Opatovnym stlacenim tlacidla,ENTER” sa
zvoli zmenena konfiguracia.

2.3. Heslo

Obrazovka Heslo ukazuje, ¢i je displej zablokovany alebo odblokovany. Ak je displej zablokovany, parametre ru¢ného
nastroja radu QX nie je mozné upravovat.
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Heslo sa da zmenit vstupom do rezimu,,UPRAVA" a pomocou tla¢idla,NAHOR" alebo ,NADOL"

DO
—

Ak je na obrazovke Heslo zadané ,1234", pouzivatel méze pouzit Sipku vlavo na prechod na stranu s ID nastroja a
verziou softvéru.

OO

m—
55585 !|

Y.56] Y.60)
O

Primdrne zobrazenie je,ID umiestnenia nastroja“
Sekunddrne zobrazenie vpravo dolu je verzia ,firmvéru displeja“

Sekundarne zobrazenie vlavo dolu je verzia ,firmvéru riadiacej jednotky motora“.
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Zobrazi ¢as nastroja vo formate HH:MM:SS. Stlacte tlacidlo NADOL pre zobrazenie ¢asu néstroja vo formate HH:MM:SS.

Zvysné obrazovky su len na interné pouzitie pre zobrazenie umiestnenia dennika. Stlacte tlacidlo NADOL pre
zobrazenie obrazovky umiestnenia dennika len na interné pouzitie. Znovu stlacte tlacidlo NADOL pre zobrazenie
obrazovky druhého dennika.

Znovu stlacte tlacidlo NADOL pre ndvrat na stranu ID néstroja. Stlacenim Sipky vpravo na tejto strane sa vratite na
obrazovku Heslo.
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Stla¢te tla¢idlo,ENTER” pre vstup do rezimu,UPRAVA”. Zadajte spravne heslo pre odblokovanie nastroja. Stlacte tlacidlo
LENTER” pre ukonéenie rezimu,,UPRAVA".

2.3.1. Aktualizacia parametrov nastroja radu QX

Po odblokovani displeja platnym heslom stlacte tlacidlo ,VPRAVO” pre prechod k nasledujicim nastaveniam, ktoré sa
daju menit podla potreby.

Nastavenia je mozné menit podla potreby vstupom do rezimu,UPRAVA" a pomocou tla¢idla,NAHOR" alebo ,NADOL,
resp.,VPRAVO” alebo ,VLAVO”".

2.3.2. Vypnut/Zapnut radio

Tato obrazovka umoznuje pouzivatelovi vypnut alebo zapnut modul radia. Volbou vlavo sa modul radia vypina a
volbou vpravo sa modul radia zapina.

# RADIO VYPNUTE
—
% Y =
+

“{  RADIOZAPNUTE
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2.3.3. Pocet suprav nastrojov

Na nizsie uvedenej obrazovke je pocet skrutiek poctu suprav nastrojov, ktoré treba utiahnut na jednu Skupinu, Supravu
nastrojov alebo Subor pre Konfiguraciu 1.

Zmenit to mozno vstupom do rezimu,,UPRAVA".

2.3.4. Nizsie zaradena rychlost

Téato obrazovka udava niZsie zaradenu rychlost nastroja radu QX. NiZsie zaradenu rychlost je mozné upravit vstupom

do rezimu,,UPRAVA" a aktualizaciu pomocou 3ipky NAHOR a NADOL. Programovana rychlost je percento maximalnej
rychlosti nastroja.
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2.3.5. Konfiguracia nizsie zaradeného bodu

Tato obrazovka udava,Prah kritiaceho momentu pre nizsie zaradeny bod*. To sa da zmenit vstupom do rezimu
,UPRAVA" a aktualizaciou pomocou tla¢idla,NAHOR" alebo,,NADOL".

2.3.6. Rychlost pri volhobehu

Nizsie uvedena obrazovka udéva rychlost nastroja radu QX pri volnobehu. Hodnotu je mozné upravit vstupom do
rezimu,UPRAVA" a pomocou $ipky ,NAHOR" a,NADOL". Programovana rychlost je percento maximalnej rychlosti
nastroja.
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2.3.7. Prah krutiaceho momentu

Kratiaci moment, pri ktorom sa za¢ne ¢itanie uhla. Hodnotu je mozné upravit vstupom do rezimu,UPRAVA” a pomocou

¢ipky ,NAHOR" a,NADOL"

2.3.8. Uhol

Zobrazenie Uhol ,NiZKY“

Uhol ,NiZKY” je mozné v tomto reZime zmenit vstupom do
rezimu, UPRAVA” a pomocou tla¢idla,NAHOR" alebo,NADOL".

OO

(———)
” 0000°.
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Zobrazenie Uhol ,VYSOKY“

Uhol ,VYSOKY* je mozné v tomto reZime zmenit
vstupom do rezimu,UPRAVA” a pomocou tlac¢idla
+,NAHOR" alebo ,NADOL"
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2.3.9. Krutiaci moment

Zobrazenie Krutiaci uhol ,NiZKY* Zobrazenie Krutiaci moment,VYSOKY*

Kratiaci moment,,NIZKY” je moZné v tomto rezime zmenit Kratiaci moment,VYSOKY” je mozné v tomto rezime
vstupom do rezimu,,UPRAVA" a pomocou tla¢idla,NAHOR" zmenit vstupom do rezimu,UPRAVA” a pomocou
alebo,NADOL". tlacidla,NAHOR" alebo,,NADOL"

Zobrazenie Krutiaci moment, CIELOVY”

Kratiaci moment, CIELOVY” je mozné v tomto rezime zmenit vstupom do rezimu,UPRAVA” a pomocou tlac¢idla,NAHOR"
alebo,NADOL"

e
0.00'%
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2.3.10. Jednotka krutiaceho momentu
Uddva jednotku kratiaceho momentu zobrazeného v Konfigurdcii 1.

To sa d& zmenit vstupom do rezimu,UPRAVA” a aktualizaciou pomocou tla¢idla,NAHOR" alebo,,NADOL".

2.3.11. Smer otacania

Na obrazku je zobrazeny smer otacania ru¢ného nastroja radu QX. = Udava otacanie proti smeru hodinovych ruciciek
x.) Udava otacanie v smere hodinovych ruciciek

To sa da zmenit vstupom do rezimu,UPRAVA” a aktualizaciou pomocou tla¢idla,VPRAVO* alebo VI AVO*.
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2.3.12. Stratégia

Tato obrazovka udava pouzitu stratégiu konfiguracie.
Vlavo - Uhol, Vpravo - Krutiaci moment

Ukazujuca Sipka udava pouzitu sucasnu konfiguraciu.

To sa da zmenit vstupom do rezimu, UPRAVA" a pomocou tla¢idla,VPRAVO” alebo VI AVO”

2.3.13. Ulozit/Ignorovat nastavenia

Po dokonceni vietkych pozadovanych zmien stlacte tlacidlo ENTER pre zvyraznenie poli¢ka Ulozit nastavenia na lavej
strane. Stlacte tlacidlo Sipky vpravo alebo vlavo pre vyber policka Zrusit na pravej strane. Opakované stlacenie tlacidla
ENTER spdsobi, ze nastroj opusti rezim UPRAVA.

ﬂ \/ ﬂ X BB/ ULoZTNASTAVENIA

m X ZRUSIT NASTAVENIA

48619852 _ed1 SK-15



D

2.4. Obrazovka VAROVANIE

Toto je dalSia obrazovka, ktoru ziskate po stlaceni tlacidla,NAHOR, ked' je na displeji radu QS zobrazend obrazovka
Heslo.

2.5. Kalibracia elektrickej pripojky, intenzita VF signalu a Groven nabitia akumulatora

Toto je dalSia obrazovka, ktoru ziskate po stlac¢eni tla¢idla,NAHOR’, ked je na displeji radu QS zobrazend obrazovka
Heslo.

Primarne zobrazenie udava hodnotu kalibracie elektrickej pripojky.

Sekunddrne zobrazenie na lavej strane udava intenzitu VF signalu a sekundarne zobrazenie na pravej strane udava
uroven nabitia akumulatora.

O
——
<0.00
@ i .lIII|OD

SK-16 48619852 _ed1



D

2.6. Pocet cyklov
Tato hodnota udava pocet cyklov spustenych nastrojom radu QX od poslednej zmeny.

Pri odblokovanom nastroji stlacte tlacidlo ,ENTER” pre Upravu tejto obrazovky. Stlacte bud'tlacidlo ,NAHOR" alebo
,NADOL" pre vymazanie poctu cyklov. Pre zachovanie tejto zmeny treba pred odpojenim nastroja od napajania spustit
cyklus. Inak sa obnovi stary pocet cyklov.

2.7. Uhol

Primérne zobrazenie - Cielovy uhol
Sekundarne zobrazenie na lavej strane — Uhol nizky

Sekundarne zobrazenie na pravej strane - Uhol vysoky
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2.8. Krutiaci moment

Primarne zobrazenie - Cielovy krutiaci moment
Sekundarne zobrazenie na lavej strane — Krutiaci moment nizky

Sekundarne zobrazenie na lavej strane - Krutiaci moment vysoky

OO
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Stla¢enim tlacidla,NAHOR" sa vratite na obrazovku,SPUSTIT* prvi obrazovku displeja.
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Priloha 1 : Definicie stavovych kontroliek LED

Na module displeja st Styri kontrolky LED. 3 navrchu a 1 pod obrazovkou displeja.

Stavové kontrolky LED sa maju pouzivat nasledovne:

Cervené -
ZIta -
Zelend --

Modra --

Posledny utahovaci cyklus prekrocil svoj vysoky limit
Posledny utahovaci cyklus skoncil pod svojim nizkym limitom
Posledny utahovaci cyklus skoncil pod svojim vysokym a nizkym limitom

Nastroj ma aktivny poruchovy stav.

Priloha 2 : Kédy poruchy nastroja

Pri uvedenych stavoch ndstroj nahlasi nasledujice kédy poruchy:

F-01 Nastroj vypnuty (vonkajsim riadenim)

F-02 Rychle potiahnutie spuste — spust bola potiahnuta pred dokoncenim odlozenia konfiguracie

1-FF Chyba vypoctu USB

A-10 Prekrocenie ¢asového limitu komunikacie s riadiacou jednotkou motora

A-55 Bola zistena aktualizacia verzie softvéru displeja

B-01 Porucha aktualizacie softvéru riadiacej jednotky motora

B-85 Prekrocenie ¢asového limitu VF potvrdenia (z vysielaca-prijimaca sme nedostali sériové potvrdzovacie
hlasenia)

B-E1 Zaporné potvrdenie VF prenosu—,Porucha pristupu ku kanalu”

B-E5 Zaporné potvrdenie VF prenosu-,Prilis dlha konstrukcia”

B-E9 Zaporné potvrdenie VF prenosu—,Nebolo prijaté zZiadne potvrdenie”

C-01 Hodnota ID konfiguracie je 0 alebo vacsia ako 8

Cc-02 Pocet krokov konfiguracie je vacsi ako 8

C-03 Aktudlne ID kroku je vacsie ako aktudlny pocet krokov

C-04 Celkové suprava ndstrojov je vacsia ako 8

C-05 Aktudlny pocet stprav néstrojov je vacsi ako celkova suprava néstrojov

C-06 Aktudlny vysoky limit krdtiaceho momentu je vacsi ako hodnota max. krdtiaceho momentu nastroja
(Hodnota max. krdtiaceho momentu nastroja je nakonfigurovand v Nastavenych bodoch z tovarne)
ALEBO aktualny vysoky limit krutiaceho momentu je mensi ako 0

c-07 Aktudlny nizky limit kratiaceho momentu je vacsi ako hodnota max. krdtiaceho momentu néstroja
ALEBO aktualny nizky limit krdtiaceho momentu je mensi ako

C-08 Aktudlny vysoky limit krdtiaceho momentu je mensi ako aktudlny nizky limit krdtiaceho momentu

C-09 Aktuadlny nizky limit kratiaceho momentu je vacsi ako aktualny vysoky limit krdtiaceho momentu (Kéd
poruchy treba odstranit)

C-0A Aktudlny vysoky limit uhla je vaési ako hodnota maximalneho uhla nastroja (treba nastavit na 9999)

C-0B Aktudlny nizky limit uhla je va¢si ako hodnota maximalneho uhla néstroja (treba nastavit na 9999)

c-0C Aktudlny vysoky limit uhla je mensi ako aktudlny nizky limit uhla

C-0D Aktualny nizky limit uhla je vacsi ako aktualny vysoky limit uhla (Kéd poruchy treba odstranit)

C-0E Krok konfiguracie ndstroja je cielovy krutiaci moment a cielovd hodnota je mimo vysokého a nizkeho
limitu krdtiaceho momentu

C-OF Krok konfigurécie nastroja je cielovy uhol a cielova hodnota je mimo vysokého a nizkeho limitu uhla

C-10 Krok konfigurécie nastroja nie je nastaveny na uhol ani krdtiaci moment

-1 Aktudlna hodnota prahu je vac¢sia ako maximalny kratiaci moment néstroja ALEBO aktualna hodnota
prahu je mensia

C-12 Aktudlna rychlost pri volnobehu je vacsia ako maximélna rychlost motora

C-13 Aktudlna nizsie zaradena rychlost je vac¢sia ako maximalna rychlost motora

Cc-14 Aktudlna hodnota displeja nie je podporovana

48619852_ed1
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C-15 Prah krdtiaceho momentu prekracuje cielovy (s cielom kridtiaceho momentu) alebo maximalny
kratiaci moment (s cielovym uhlom)

C-55 Vyber neplatnej konfiguracie

E-00 Porucha akumulatora

E-01 Neplatny Hallov stav

E-02 Porucha 12T

E-03 Zastavenie motora

E-04 Nadmerny prud

E-05 Nadmerna teplota

E-06 Porucha nastavenia vypnutia pradu

E-07 Porucha kalibracie elektrickej pripojky

E-08 Porucha vyrovnavania kratiaceho momentu

E-09 Porucha snimaca

E-0A Prekrocenie ¢asového limitu vykonania kroku

E-0B Prekrocenie ¢asového limitu vykonania konfiguracie

E-0C Obmedzenie nadmerného krutiaceho momentu

E-0D Obmedzenie nadmerného uhla

E-OE Vierohodnost prudu vysoka

E-OF Nedostato¢ny krutiaci moment

E-10 Nedostatoc¢ny uhol

E-11 Vierohodnost prudu nizka

E-12 Pred¢asné uvolnenie spuste

E-13 Vynulovanie ¢asovacej jednotky riadiacej jednotky motora

E-14 Prekrocenie ¢asového limitu brzdy

E-18 Zmeskané kroky spustenia (Prevladajuca konfigurdcia kratiaceho momentu sa nedokoncila)

E-1B Porucha ¢lanku akumulétora (zistena riadiacou jednotkou motora)

E-1C Porucha nizkeho nabitia akumulatora (zistena riadiacou jednotkou motora)

E-1D Kritickd porucha akumulatora (zistena riadiacou jednotkou motora)

E-1E Riadiaca jednotka motora sa vypina

E-1F Prijaty kod prebudenia (ale nie o¢akévany)

E-81 ID konfigurécie na konci behu riadiacej jednotky motora nezodpoveda aktualne zvolenej konfiguracii

2-<Alarm ID> | Porucha ¢asu PM alarmu pre zodpovedajuce ID alarmu normalne nakonfigurované pouzivatefom

3-<Alarm ID> | Porucha cyklu PM alarmu pre zodpovedajuce ID alarmu normalne nakonfigurované pouzivatelom

c-16 Pocet krokov konfiguracie je nastaveny na 0

Diely a Udrzba

Original pokynov je v anglictine. Texty v ostatnych jazykoch su prekladom originédlu pokynov.
Oprava a udrzba naradia by mala byt’ vykonavana iba v autorizovanom servisnom stredisku.

V3etky otazky adresujte na najblizsiu kanceldriu Ingersoll Rand alebo na distributora.
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Uéel tohoto dokumentu:

Tento dokument obsahuje informace o rliznych obrazovkach nabidky, jejich popis a pokyny k Gpravé téchto obrazovek
v zobrazovaci jednotce, které jsou vyzadovany k obsluze ru¢niho nastroje fady QX.

Na obrazku nize muzete vidét zobrazeni zobrazovaci jednotky fady QX s popisy programovacich klaves.
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1. Piehled riznych obrazovek nabidky

[ Zapnéte nastroj fady QX J

Y
PRACOVNI ZOBRAZENI

Stisknéte klavesu
.NAHORU"

D

Y

Zobrazi se pouzité cislo
konfigurace

K pokracovani na dalsi
obrazovku vzdy stisknéte a

Ke vstupu do rezimu,UPRAVIT” stisknéte
klavesu ,ENTER”

7

pfidrzte kldvesu,NAHORU"

A

Obrazovka pro zadani

hesla

Y
Chyba napajeni

Y
Stavova obrazovka s kalibraci
boc¢niky, silou bezdratového

signalu a stavem nabiti baterie.

Pro zvy3eni hodnoty
stisknéte kldvesu
,NAHORU"

D

Pro snizeni hodnoty
stisknéte klavesu,DOLU”

v

v

Pro potvrzeni zménénych
hodnot stisknéte klavesu
+ENTER".

Pro navrat zpét a zachovani
plvodnich hodnot stisknéte
kldvesu ,ESC” (odejit).

7

&3

Y

Pocet cykll “D

v

Po odemknuti displeje

stisknéte klavesu,DOPRAVA"

>

Obrazovka nizkého a
vysokého cilového uhlu

v

K pokracovani na dalsi
obrazovku stisknéte a
pridrzte kladvesu,NAHORU”

N

Y

Ulozit nebo ignorovat zmény. Jestlize se nenachazite
na obrazovce Ulozit, pouzijte k posunuti na obrazovku
Ulozit kldvesu nahoru nebo dold.

Obrazovka nizkého
a vysokého cilového
toc¢ivého momentu

!

Y
PRACOVNI ZOBRAZENI

Cs-2

Tisknutim klavesy,,NAHORU"
se posunujte stranku po
strance, abyste vyvolali dalsi
upravitelné obrazovky nize

D
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Strategie - Uhel nebo toc¢ivy moment i?ﬁ

v

Smér — ve sméru chodu nebo proti
sméru chodu hodinovych ruci¢ek K)q

v

Jednotka to¢ivého momentu EE"—"I

v

Cilovy uhel (Ghlova strategie) NEBO
cilovy to¢ivy moment (momentova
strategie)

©

v

Vysoky toc¢ivy moment

v

Nizky tocivy moment

v

Vysoky uhel

v

M= | || [

Nizky hel

v

Prahova hodnota to¢ivého momentu

—+
_..

v

v

Tocivy moment pfi podfazeni

Volnobéh 9

v

Otacky pfi podiazeni L&
s
Pocet sdruzenych nastrojd .,
Zapnout / vypnout radiofrekvencni 3?5 e
jednotku
Ulozit / ignorovat nastaveni zmén B/ EX
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2. Podrobny popis obrazovky displeje

Na obrazovce displeje fady QX se nachazeji t¥i ¢asti; jedna,PRIMARNI” ¢4st nahofe a dvé ,SEKUNDARNI” ¢4sti vlevo a
vpravo dole na displeji.

2.1. Pracovni zobrazeni
Jestlize po rozsviceni displeje stisknete klavesu ,ENTER", zobrazi se tento obréazek.

PRIMARNI ¢ast — zobrazuje posledni maximalni to¢ivy moment (v pfipadé momentové strategie) nebo posledni
maximalni Uhel (v ptipadé Uhlové strategie) spole¢né s jednotkami.

SEKUNDARNI ¢4st VLEVO - zobrazuje pocet cyklii nebo pocet sdruzenych nastrojd, jestlize je pocet sdruzenych nastrojt
naprogramovan.

SEKUNDARN(J ¢ast VPRAVO - zobrazuje aktivni ¢islo konfigurace.

%ﬁ%

—
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=
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2.2. Konfigurace
Stisknutim klavesy ,NAHORU” pfejdete na dalsi obrazovku.
Na obrazovce se zobrazi nastaveni KONFIGURACE pouzité v nastroji.

POZNAMKA: pomoci zobrazovaci jednotky Ize naprogramovat pouze parametr Konfigurace 1.

Stisknutim klavesy ,ENTER” se aktivuje ,REZIM UPRAVY” (tento postup pro vyvolani,REZIMU UPRAVY” je stejny pro
kazdou aktualizaci nastaveni)

48619852 _ed1 CSs-5
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K aktualizaci konfigurace Ize pouzit kldvesu,,NAHORU" nebo ,DOLU". Opétovnym stisknutim klavesy ,ENTER” se vybere
upravend konfigurace.

2.3. Heslo

Obrazovka pro zadani hesla zobrazuje, zda je displej zamknuty nebo odemknuty. JestliZe je displej zamknuty,
parametry ru¢niho nastroje fady QX nelze upravovat.

CS-6 48619852 _ed1



Heslo Ize zménit po vyvolani,REZIMU UPRAVY” pomoci klavesy ,NAHORU” nebo,,DOLU".

DO
—

Jestlize na obrazovce pro zadani hesla zadate 1234, smi uZivatel pomoci levé Sipky pokracovat na stranku s ID néstroje
a verzi softwaru.

OO

m—
55585 !|

Y.56] Y.60)
O

Primarné se zobrazi,ID umisténi nastroje”.
NiZe vpravo je sekundarni zobrazeni v podobé verze ,firmwaru displeje”.

Nize vlevo je sekundarni zobrazeni v podobé verze ,firmwaru fidici jednotky motoru”

48619852 _ed1 cs-7



Zobrazuje ¢as nastroje ve formatu HH:MM:SS. Stisknutim klavesy Dol( se zobrazi ¢as néstroje ve formatu HH:MM:SS.

Zbyvaijici obrazovky jsou ureny pouze pro vnitini pouziti ke zobrazeni umisténi deniku. Stisknutim klavesy Dol( se
zobrazi obrazovka urcena pouze k internimu pouziti k zobrazeni umisténi deniku. Opétovnym stisknutim klavesy Dol
se zobrazi druhd obrazovka deniku.

Opétovnym stisknutim klavesy DolU se vratite na stranku ID nastroje. Jestlize na této strance stisknete Sipku doprava,
vratite se zpét na zobrazeni hesla.

Cs-8 48619852 _ed1



Ke vstupu do rezimu,,UPRAVIT” stisknéte kldvesu ,ENTER". K odemknuti nastroje zadejte spravné heslo. K opusténi
rezimu,,UPRAVIT” stisknéte kldvesu ,ENTER".

2.3.1. Aktualizace parametrii nastroje rady QX

Jakmile bude displej pomoci platného hesla odemknut, stisknutim klavesy ,DOPRAVA" vyvolate nasledujici nastaveni,
které lze v ptipadé potreby upravit.

Nastaveni Ize v pfipadé potieby upravit po vyvolani,REZIMU UPRAVY” pomoci klavesy ,NAHORU” nebo,,DOLU",
pfipadné pomoci kldvesy ,DOPRAVA" nebo ,DOLEVA".

2.3.2. Zapnuti/vypnutiradia

Na této obrazovce ma uzivatel moznost zapnout nebo vypnout radiovou jednotku. Vybérem nalevo se radiova jednotka
vypne, vybérem vpravo se radiova jednotka zapne.

# VYPNUTE RADIO
_——

X 5 .
+

“{ ZAPNUTERADIO
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2.3.3. Pocet sdruzenych nastrojt

Na nize uvedené obrazovce je zndzornén pocet Sroubl sdruzenych néstroju, které je nutné pfipevnit u kazdé skupiny,
sdruzeného néstroje nebo sady pfi konfiguraci 1.

To Ize upravit vyvolanim ,REZIMU UPRAVY*

2.3.4. Otacky pri podiazeni.

Na této obrazovce jsou uvedeny otécky néstroje fady QX pfi podfazeni. Otacky pfi podfazeni Ize upravit vyvolanim
L,REZIMU UPRAVY” a provedenim aktualizace hodnoty pomoci $ipek NAHORU a DOLU. Naprogramované otacky
odpovidaji procentu maximalni rychlosti néstroje.
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Na této obrazovce je uvedena,prahova hodnota to¢ivého momentu pro podfazeni®. Tu Ize zménit po vyvolani,REZIMU
UPRAVY“ pomoci klavesy ,NAHORU" nebo ,,DOLU"

2.3.5. Konfigurace okamziku podiazeni

2.3.6. Volnobéh

Na této obrazovce je uvedena hodnota volnobéznych otacek nastroje fady QX. Tuto hodnotu Ize upravit vyvolanim
,REZIMU UPRAVY"” pomoci $ipek,,NAHORU" a,DOLU” Naprogramované otacky odpovidaji procentu maximalni rychlosti
nastroje.

48619852 _ed1 Cs-1
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2.3.7. Prahova hodnota toc¢ivého momentu

To¢ivy moment, pfi kterém bude zahjen odecet Ghlu. Tuto hodnotu Ize upravit vyvolanim ,REZIMU UPRAVY*” pomoci

$ipek,,NAHORU" a,,DOLU",

2.3.8. Uhel

Zobrazeni,NIZKEHO” Ghlu

Hodnotu,,NiZKEHO" uhlu Ize upravit v tomto rezimu po
vyvolani,REZIMU UPRAVY” pomoci klavesy ,NAHORU" nebo
,DOLU".

OO

(———)
” 0000°.

Foooo] uuuuo

CS-12

Zobrazeni,VYSOKEHO" Ghlu

Hodnotu,VYSOKEHO" Ghlu Ize upravit v tomto
rezimu po vyvolani,REZIMU UPRAVY” pomoci
klavesy ,NAHORU” nebo,DOLU"

48619852 _ed1



2.3.9. Todivy moment

Zobrazeni,NIZKEHO" to¢ivého momentu

Hodnotu,,NIZKEHO" to¢ivého momentu Ize upravit v tomto
rezimu po vyvolani,REZIMU UPRAVY” pomoci klavesy
,NAHORU" nebo,DOLU".

Zobrazeni, CILOVEHO" to¢ivého momentu

Zobrazeni, VYSOKEHO" to¢ivého momentu

Hodnotu,VYSOKEHO" to¢ivého momentu Ize
upravit v tomto reZimu po vyvolani,REZIMU
UPRAVY” pomoci klavesy ,NAHORU" nebo,,DOLU"

Hodnotu,,CILOVEHO" to¢ivého momentu Ize upravit v tomto rezimu po vyvolani ,REZIMU UPRAVY” pomoci klavesy

,NAHORU" nebo,DOLU"

—

—

0.00'%
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2.3.10. Jednotka toc¢ivého momentu
Znazornuje jednotku to¢ivého momentu zobrazenou v konfiguraci 1.

Tu Ize zménit po vyvolani,REZIMU UPRAVY“ pomoci klavesy ,NAHORU" nebo ,DOLU",

2.3.11. Smér otaceni

Na obrdazku je zndzornén smér otaceni, v kterém se otaci ru¢ni nastroj fady QX. ob Znazornuje otaceni ve sméru proti
chodu hodinovych ruci¢ek d Znazoriiuje otaceni ve sméru chodu hodinovych rucicek

To Ize zménit po vyvolani,REZIMU UPRAVY” pomoci klavesy ,DOPRAVA” nebo ,DOLEVA®.
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2.3.12. Strategie

Na této obrazovce je zobrazena pouzivana konfiguracni strategie.
Vlevo - Uhel, vpravo - to¢ivy moment

Sipka ukazuje aktualni pouzivanou konfiguraci.

To Ize zménit po vyvolani,REZIMU UPRAVY* pomoci klavesy ,DOPRAVA” nebo,DOLEVA”

2.3.13. Ulozit/ignorovat nastaveni

Jakmile provedete vSechny pozadované zmény, stisknéte kldvesu ENTER, abyste aktivovali okno uloZeni nastaveni
vlevo. Sipkou doprava nebo doleva miizete vybrat moznost zruseni vpravo. Opétovnym stisknutim klavesy ENTER
opustite rezim Upravy nastroje.

ﬂ \/ w X Bl./ ULOZIT NASTAVEN(

m X ZRUSIT NASTAVENI
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24. \Vystrazna obrazovka

Toto je nasledujici obrazovka, ktera se objevi po stisknuti klavesy ,NAHORU" jestlize je na displeji nastroje fady QX
zobrazena obrazovka pro zadani hesla.

2.5. Kalibrace bo¢niku, sila radiofrekvencniho signalu a stav nabiti baterie

Toto je ndsledujici obrazovka, kterd se objevi po stisknuti klavesy ,NAHORU", jestlize je na displeji nastroje fady QX
zobrazena obrazovka pro zadani hesla.

Primarni zobrazeni se tyka kalibra¢ni hodnoty bo¢niku.

Sekundarni zobrazeni vlevo ukazuje silu radiofrekven¢niho signalu, sekundarni zobrazeni vpravo pak ukazuje stav
nabiti baterie.

O

———
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2.6. Pocet cyklu
Tato hodnota uvadi pocet cykll provedenych nastrojem fady QX od okamziku posledni zmény.

AZ bude néastroj odemknuty, stisknéte kldvesu ,ENTER", abyste mohli tuto obrazovku upravit. K vymazani poctu cykld
stisknéte bud kldvesu,NAHORU” nebo,DOLU". Aby tato zména byla zachovana, je nutné pred odpojenim nastroje od
napajeni provést jeden cyklus. Jinak bude obnoven plvodni pocet cykld.

2.7. Uhel
Primarni zobrazeni - cilovy thel
Sekundarni zobrazeni vlevo - nizky uhel

Sekundarni zobrazeni vpravo - vysoky Uhel

06
——

O
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o
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2.8. Todivy moment

Primarni zobrazeni - cilovy tocivy moment
Sekundarni zobrazeni vlevo - nizky tocivy moment

Sekundarni zobrazeni vpravo — vysoky to¢ivy moment

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)
©)

Stisknutim klavesy ,NAHORU" se vrétite zpét na prvni obrazovku,,PRACOVNI ZOBRAZENI",
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Priloha 1: definice stavovych LED kontrolek
Na zobrazovaci jednotce se nachazeji ¢tyfi LED kontrolky. Tfi se nachazeji nad obrazovkou displeje, jedna pod ni.

Stavové LED kontrolky se museji interpretovat timto zplsobem:

Cervena - posledni utahovaci cyklus pfekrocil svou horni mezni hodnotu

Zlutd - posledni utahovaci cyklus skoncil pod svou dolni mezni hodnotou

Zelend - posledni utahovaci cyklus skoncil mezi svou dolni a horni mezni hodnotou
Modra - nastroj se nachdzi v aktivnim stavu poruchy.

Piiloha 2: Kody poruch nastroje

Nastroj musi ozndmit nasledujici kody poruch pfi nize uvedenych podminkach:

F-01 Nastroj vyfazen (externim ovladanim)

F-02 Rychlé zatazeni za spoust - spoust byla zataZzena jesté pfedtim, nez uplynulo konfigura¢ni zpozdéni
1-FF Porucha vy¢tu USB

A-10 Casovy limit komunikace Fidici jednotky motoru

A-55 Byla zjisténa aktualizace verze softwaru displeje

B-01 Aktualizace softwaru fidici jednotky motoru se nezdarila

B-85 Prekroceni casového limitu RF ACK (neziskali jsme sériové zpravy o potvrzeni z vysilace-pfijimace)
B-E1 RF pfenos NAK —,Porucha pfistupu ke kanalu”

B-E5 RF prenos NAK -, Prilis dlouhy ramec”

B-E9 RF Pfenos NAK —,Potvrzeni nebylo pfijato”

C-01 Hodnota ID konfigurace je 0 nebo vétsi nez 8

Cc-02 Pocet krokl konfigurace je vétsinez 8

C-03 ID aktualniho kroku je vétsi nez aktualni pocet kroka

C-04 Celkovy pocet sdruzenych nastroja je vétsinez 8

C-05 Aktudlni pocet sdruzenych nastroju je vétsi nez celkovy pocet sdruzenych nastrojl

C-06 Aktuadlni horni mezni hodnota toc¢ivého momentu je vétsi nez maximalni hodnota toc¢ivého momentu

nastroje (maximalni hodnota toc¢ivého momentu nastroje je konfigurovana v tovarnich nastavenych
hodnotach) NEBO aktudlni horni mezni hodnota to¢ivého momentu je mensi nez 0

c-07 Aktudlni dolni mezni hodnota tocivého momentu je vétsi nez maximalni hodnota toc¢ivého momentu
nastroje NEBO je aktudlni dolni mezni hodnota tocivého momentu mensi nez

C-08 Aktuadlni horni mezni hodnota toc¢ivého momentu je mensi nez aktualni dolni mezni hodnota
toc¢ivého momentu

C-09 Aktuadlni dolni mezni hodnota tocivého momentu je vétsi nez aktualni horni mezni hodnota tocivého
momentu (je nutné odstranit kéd poruchy)

C-0A Aktudlni horni mezni hodnota Uhlu je vétsi nez maximalni hodnota Uhlu nastroje (je nutné provést
nastaveni na 9999)

C-0B Aktuadlni dolni mezni hodnota uhlu je vétsi nez maximalni hodnota Uhlu nastroje (je nutné provést
nastaveni na 9999)

Cc-0C Aktudlni horni mezni hodnota uhlu je mensi nez aktudlni dolni mezni hodnota thlu

Cc-0D Aktuadlni dolni mezni hodnota uhlu je vétsi nez aktudlni horni mezni hodnota Uhlu (je nutné odstranit
kéd poruchy)

C-0E Krok konfigurace nastroje je cilovy toc¢ivy moment a cilova hodnota je mimo horni a dolni mezni
hodnotu to¢ivého momentu

C-OF Krok konfigurace nastroje je cilovy uhel a cilova hodnota je mimo horni a doIni mezni hodnotu thlu

C-10 Krok konfigurace nastroje neni nastaven pro Uhel nebo pro moment

-1 Aktudlni prahova hodnota je vétsi nez maximalni toc¢ivy moment nastroje NEBO je aktudlni prahova

hodnota mensi

C-12 Aktudlni volnobézné otacky jsou vyssi nez maximalni otacky rotoru
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C-13 Aktuadlni otacky pfi podfazeni jsou vy3si nez maximalni otacky rotoru

Cc-14 Aktudlni zobrazena hodnota jednotky neni podporovéna

C-15 Prahovéa hodnota tocivého momentu presahuje cil (pfi stanoveném cilovém toc¢ivém momentu) nebo
maximalni toc¢ivy moment (pfi stanoveném cilovém uhlu)

C-55 Vybér neplatné konfigurace

E-00 Porucha baterie

E-01 Neplatny stav spinace Hall

E-02 Porucha 12t

E-03 Zastaveni motoru

E-04 Nadproud

E-05 Prilis vysoka teplota

E-06 Porucha nastaveni vypnuti proudu

E-07 Porucha kalibrace bo¢niku

E-08 Porucha posunu momentu

E-09 Porucha snimace

E-0A Prekroceni ¢asového limitu provedeni kroku

E-0B Prekroceni casového limitu pro provedeni konfigurace

E-0C Prekro¢end mez to¢ivého momentu

E-0D Pfekrocend mez uhlu

E-OE Vysoka pravdépodobnost proudu

E-OF PFilis nizky moment

E-10 Prilis nizky uhel

E-11 Nizka pravdépodobnost proudu

E-12 Predcasné uvolnéni spusténi

E-13 Obnoveni ¢asovaci jednotky fidici jednotky motoru

E-14 Pfekroceni ¢asového limitu brzdéni

E-18 Chybéjici pracovni kroky (pfevazujici ¢ast konfigurace toc¢ivého momentu se neprovedia)

E-1B Porucha jednotky baterie (zjisténo fidici jednotkou motoru)

E-1C Porucha - slaba baterie (zjisténo fidici jednotkou motoru)

E-1D Kritickd porucha baterie (zjisténo fidici jednotkou motoru)

E-1E Ridici jednotka motoru bude vypnuta

E-1F Byl obdrzen kéd probuzeni (nebyl ale oc¢ekavan)

E-81 ID konfigurace v EOR Fidici jednotky motoru se neshoduje s aktualné zvolenou konfiguraci

2-<Alarm ID>

Porucha ¢asu vystrahy PM pro odpovidajici ID vystrahy normalné konfigurovaného uzivatelem

3-<Alarm ID>

Porucha cyklu vystrahy PM pro odpovidajici ID vystrahy normélné konfigurovaného uZivatelem

C-16

Pocet krokl konfigurace je nastaven na 0

Dily a udrzba

OrigindIni navod je v angli¢tiné. Dalsi jazyky jsou pfekladem origindlniho ndvodu.
Oprava a udrzba nafadi by méla byt provadéna pouze v autorizovaném servisnim stfedisku.

Veskeré dotazy smérujte na nejblizsi kancelaf Ingersoll Rand nebo na distributora.

CS-20

48619852 _ed1




@

Dokumendi otstarve

Dokument pakub Uksikasju erinevate menuikuvade kohta, kirjeldab neid ja selgitab, kuidas neid kuvasid kuvamoodulis
redigeerida, mis on vajalik QX-seeria kasitooriista kasutamiseks.

Alloleval pildil on kujutatud QX-seeria kuvamooduli kuva koos programmiklahvide kirjeldusega.

am

Ingersoll Rand / ULES

Industrial Technologies ——
- O

©)
\\
-

PAOKLAHV <—
- 23 —» ENTER (sisestusklahv)
VASAKULE <
PAREMALE
ALLA

Simbol  Funktsioon
PAOKLAHYV / Vilju

ENTER (sisestusklahv) / EDIT (Redigeerimine)
ULES

ALLA

PAREMALE

VASAKULE

NTAD & %
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1. Eri meniilikuvade lilevaade

[QX—seeria tOoriista kdivitamine J

KAIVITUSKUVA

Vajutage klahvi

ULES Q
v

Kuvab kasutatava
konfiguratsiooni numbri

Jargmisele kuvale minekuks
vajutage alati klahvi ULES

N >

Reziimi EDIT (Redigeerimine) minekuks Qﬂ

Olekukuva koos sundi
kalibratsiooni, juhtmevaba
signaali tugevuse ja aku

vajutage SISESTUSKLAHVI.
Y
Paroolikuva
Y Véartuse suurendamiseks Q Véartuse vahendamiseks
Voolu viga vajutage klahvi ULES vajutage klahvi ALLA : :
v v v

Muudetud vaartuste
valimiseks vajutage
SISESTUSKLAHVI.

7/

Tagasivotmiseks ja vanade
vaartuste sailitamiseks
vajutage paoklahvi ESC.

&3

tasemeqga.

v v

Tsiikliloendur o Kui kuva on avanenud,
vajutage klahvi PAREMALE

>

Jargmisele kuvale minekuks
vajutage klahvi ULES Q

v v
Véikese ja suure sihtnurga | | salvestage véi eirake muudatusi. Kui te pole
kuva salvestuskuval, kasutage selleni kerimiseks
Ules- voi allaklahvi.
Y
Vdikese ja suure
sihtpoordemomendi kuva
Seeria redigeeritavate kuvade
Uikshaaval avamiseks vajutage
v klahvi ULES Q
KAIVITUSKUVA
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Strateegia - nurk voi
poordemoment

Xt

v

Suund - péri- voi vastupdeva

)

v

P66rdemomendi tGhik

i

v

Sihtnurk (nurga strateegia) VOI

sihtpoordemoment
(poordemomendi strateegia)

©

v

Suur péérdemoment

v

Vaike poordemoment

v

Suur nurk

v

Vaike nurk

M= | (=] [

v

P66rdemomendi lavi

-+
-+

v

Tuhikaigu kiirus

v

Kdigu alandamise
poéordemoment

v

Kaigu alandamise kiirus

v

Salgaloendur

v

RF-mooduli lubamine/
keelamine

v

Satete muudatuste salves-
tamine/eiramine

El/HX
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2, Ekraanikuva liksikasjalik kirjeldus

QX-seeria kuval on kolm jaotist: tleval ks ESMANE ja all kaks TEISEST, mis asuvad kuva alumises pooles vasakul ja
paremal.

2,1. Kaivituskuva
Kui vajutate parast ekraani sisselllitamist SISESTUSKLAHVI, kuvatakse see pilt.

ESMANE jaotis — kuvab viimase tipp-poordemomendi (p66rdemomendi strateegia jaoks) voi viimase tipp-pddrdenurga
(nurgastrateegia jaoks) koos tihikutega.

TEISENE VASAK - kuvab tstikliloenduri véi salgaloenduri, kui salgaloendur on programmeeritud.
TEISENE VASAK - kuvab aktiivse konfiguratsiooni numbri.

%ﬁ%

—
uu Nm

0901 i1

)

=

)
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2.2. Konfiguratsioon
Klahvi ULES vajutamine avab jargmise kuva.
Ekraanil kuvatakse tooriistas kasutatavat KONFIGURATSIOONI satet.

MARKUS. Kuvamooduli kaudu saab programmeerida ainult 1. konfiguratsiooni.

Sisestusklahvi ENTER vajutamine aktiveerib REDIGEERIMISREZIIMI (see toiming on REDIGEERIMISREZIIMI sisenemiseks
koigi satete uuendamise puhul sama)
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Konfiguratsiooni uuendamiseks voib kasutada klahve ULES véi ALLA. SISESTUSKLAHVI uuesti vajutamine valib
muudetud konfiguratsiooni.

2.3. Parool

Paroolikuval on ndha, kas ekraan on lukus véi avatud. Kui ekraan on lukus, ei saa QX-seeria kasitdoriista parameetreid
redigeerida.
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Parooli muutmiseks sisenege REDIGEERIMISREZIIMI ja kasutage klahvi ULES véi ALLA.

DO
—

Kui paroolikuval sisestatakse,1234", saab kasutaja minna to0riista ID ja tarkvaraversiooni lehele vasaknoole abil.

OO

(————
6555 !|

Y.56] Y.60)
O

Esmane kuva on ,Tooriista asukoha ID".
Alumine parempoolne teisene kuva on,Kuva pusivara versioon”.

Alumine vasakpoolne teisene kuva on ,Mootorikontrolleri pusivara versioon”.
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Kuvab t60riista aja vormingus HH:MM:SS. Todriista aja kuvamiseks vormingus HH:MM:SS vajutage klahvi ALLA.

Ulejaanud kuvad on ainult sisekasutuseks, et vaadata logi asukohta. Vajutage sisekasutuses logi asukoha vaatamiseks
klahvi ALLA. Teise logikuva avamiseks vajutage uuesti klahvi ALLA.

Tooriista ID lehele naasmiseks vajutage uuesti klahvi ALLA. Sellel lehel paremnoolt vajutades naasete paroolikuvale.
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Vajutage REDIGEERIMISREZIIMI minekuks SISESTUSKLAHVI. Sisestage to6riista avamiseks sobiv parool. Vajutage
REDIGEERIMISREZIIMIST véljumiseks SISESTUSKLAHVI.

2.3.1. QX-seeria tooriista parameetrite uuendamine

Kui ekraan on 6ige parooli abil avatud, viib klahvi PAREMALE vajutamine jargmiste satete juurde, mida saab vajadusel
muuta.

Satete muutmiseks tuleb siseneda REDIGEERIMISREZIIMI ja kasutada vastavalt vajadusele klahve ULES, ALLA, PAREMALE
voi VASAKULE.
2.3.2. Raadio lubamine/keelamine

Sellel kuval saab kasutaja lubada voi keelata raadiomooduli. Vasakul olev valik keelab raadiomooduli, paremal olev valik
lubab selle.

3‘?6 RADIO DISABLED
(raadio keelatud)

=
‘? RADIO ENABLED
(raadio lubatud)

X 7
+
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2.3.3. Salgaloendur

Alloleval ekraanil on kuvatud 1. konfiguratsiooni jaoks pinguldatavate poltide salgaloenduri number riihma, salga voi
komplekti kaupa.

Seda saab muuta REDIGEERIMISREZIIMIS.

2.3.4. Kaigu alandamise kiirus

Sellel kuval on ndidatud QX-seeria tddriista kdigu alandamise kiirus. Kdigu alandamise kiiruse redigeerimiseks
sisenege REDIGEERIMISREZIIMI ja uuendage noolte ULES ja ALLA abil. Programmeeritud kiirus on protsent tdériista
maksimaalkiirusest.
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2.3.5. Kaigu alandamise punkti konfigureerimine

Sellel kuval on ndidatud kaigu alandamise punkti poérdemomendi lavi. Selle muutmiseks sisenege
REDIGEERIMISREZIIMI ja uuendamiseks kasutage klahvi ULES véi ALLA.

2.3.6. Tiihikdigu kiirus

Alloleval kuval on niidatud QX-seeria tdériista tiihikaigu kiirus. Selle vaartust saab redigeerida REDIGEERIMISREZIIMIS ja
virskendada noolte ULES v6i ALLA abil. Programmeeritud kiirus on protsent tdériista maksimaalkiirusest.
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2.3.7. Poordemomendi lavi

PéSrdemoment, mille juures algab nurga lugemine. Selle vaartust saab redigeerida REDIGEERIMISREZIIMIS ja

virskendada noolte ULES ja ALLA abil.

2.3.8. Nurk

VAIKESE nurga kuva

VAIKEST nurka saab selles reziimis muuta, sisenedes
REDIGEERIMISREZIIMI ja kasutades klahvi ULES véi ALLA.

OO

(———)
” 0000°.

Foooo] uuuuo

ET-12

SUURE nurga kuva

SUURT nurka saab selles reziimis muuta, sisenedes
REDIGEERIMISREZIIMI ja kasutades klahvi ULES véi
ALLA.
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2.3.9. Poordemoment

VAIKESE pd6rdemomendi kuva SUURE p66rdemomendi kuva

VAIKEST p66rdemomenti saab selles reZiimis muuta, sisenedes SUURT pd6rdemomenti saab selles reZiimis muuta,
REDIGEERIMISREZIIMI ja kasutades klahvi ULES véi ALLA. sisenedes REDIGEERIMISREZIIMI ja kasutades klahvi
ULES véi ALLA.

SIHT-p66rdemomendi kuva

SIHT-pd8rdemomenti saab selles reZiimis muuta, sisenedes REDIGEERIMISREZIIMI ja kasutades klahvi ULES v&i ALLA.

e
0.00'%

= +0.00 O’F 1.00 —
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2.3.10. Poordemomendi iihik
Naitab 1. konfiguratsioonis kuvatava poérdemomendi thikut.

Selle muutmiseks sisenege REDIGEERIMISREZIIMI ja kasutage klahvi ULES v&i ALLA.

2.3.11. Poorlemissuund

Pilt nditab QX-seeria kasitooriista poorlemissuunda. = Naitab vastupaeva poorlemist x.J Niitab paripaeva poorlemist

Selle muutmiseks sisenege REDIGEERIMISREZIIMI ja virskendamiseks kasutage klahvi PAREMALE véi VASAKULE.
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2.3.12. Strateegia

Sellel kuval ndidatakse kasutatavat konfiguratsioonistrateegiat.
Vasakul nurk, paremal péérdemoment

Nool nditab praegu kasutatavat konfiguratsiooni.

Selle muutmiseks sisenege REDIGEERIMISREZIIMI ja kasutage klahvi PAREMALE v6i VASAKULE.

2.3.13. Satete salvestamine/eiramine

Kui koik vajalikud muudatused on tehtud, vajutage vasakul asuva satete salvestamise lahtri esiletdstmiseks
sisestusklahvi. Paremal asuva tiihistusnupu valimiseks vajutage vasak- voi paremnoole klahvi. Kui sisestusklahvi
vajutatakse teist korda, véljub todriist redigeerimisreziimist.

] SAVE SETTINGS
= alvesta satte
| 0 G./ (Sal d)
| |
l:l X CANCEL SETTINGS
- (TGhista satted)

48619852 _ed1 ET-15



@

2.4. Hoiatuste ekraan

See on jargmine kuva, mis avaneb, kui QX-seeria paroolikuval olles vajutatakse klahvi ULES.

2.5. Sundi kalibreerimine, RF-signaali tugevus ja aku tase

See on jargmine kuva, mis avaneb, kui QX-seeria paroolikuval olles vajutatakse klahvi ULES.
Esmane kuva nditab Sundi kalibreerimisvaartust.

Teisene vasakpoolne kuva nditab RF-signaali tugevust ja parempoolne aku taset.

A

)

<0.00
7 IlIII | D

o) ) ©
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2.6. Tslikliloendur

See vaartus nditab QX-seeria tooriista kaitatud tstklite arvu alates viimasest muutmisest.

Kui tdoriist on avatud, vajutage kuva redigeerimiseks SISESTUSKLAHVI. Tstiklindidu kustutamiseks vajutage kas klahvi
ULES v6i ALLA. Selle muudatuse sailitamiseks tuleb tsiikkel enne tédriista toite viljaliilitamist kditada. Vastasel juhul
taastatakse endine tsuiklindit.

2.7. Nurk
Esmane kuva - sihtnurk
Teisene vasakpoolne kuva - vdike nurk

Teisene parempoolne kuva - suur nurk

06
——

O
‘ g

o
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2.8.

Poordemoment

Esmane kuva - sihtp66rdemoment

Teisene vasakpoolne kuva - vdike poordemoment

Teisene parempoolne kuva - suur péérdemoment

Klahvi ULES vajutamisel naasete KAIVITUSKUVALE, mis on esimene ekraanikuva.

ET-18
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Lisa 1: oleku-LED-ide selgitused

Kuvamoodulis on neli LED-ndidikut. Kolm asuvad kuvaekraanist tleval ja tks allpool.

Oleku-LED-id tdhendavad jargmist.

Punane
Kollane
Roheline

Sinine

- viimane pingulduststikkel Uletas Glempiiri
- viimane pingulduststikkel 16ppes alumisest piirist allpool
- viimane pinguldustsiikkel [6ppes lilem- ja alampiiri vahel

- tooriist on aktiivses veaseisundis.

Lisa 2: tooriista veakoodid

Tooriist teatab loetletud seisundite puhul jargmised veakoodid.

F-01 Tooriist on keelatud (valise juhtimisega)

F-02 Kiire paastikutdmme - paastikut tommati enne konfiguratsiooniviivituse I6ppemist

1-FF USB numereerimisviga

A-10 Mootorikontrolleri side ajalopp

A-55 Tuvastati ekraani tarkvaraversiooni uuendus

B-01 Mootorikontrolleri tarkvara uuendamine nurjus

B-85 RF ACK ajalépp (me ei saanud transiiverilt seeria-ACK sénumeid)

B-E1 RF-edastuse NAK - ,Kanali juurdepdasutérge”

B-E5 RF-edastuse NAK - ,Kaader on liiga pikk”

B-E9 RF-edastuse NAK - ,ACK-d ei voetud vastu”

C-01 Konfiguratsiooni-ID vaartus on 0 voi suurem kui 8

Cc-02 Konfigureerimissammude arv on suurem kui 8

C-03 Praeguse sammu ID on suurem kui praegune sammude arv

C-04 Salkade arv kokku on suurem kui 8

C-05 Praegune salkade arv on suurem kui salkade arv kokku

C-06 Praegune p66rdemomendi tilempiir on suurem kui t6driista maksimaalne podrdemomendi va;értus
(t6oriista maksimaalne poérdemomendi vaartus on konfigureeritud tehase sattepunktides) VOI
praegune podrdemomendi Glempiir on vaiksem kui 0.

c-07 Pr:':\egune poordemomendi alampiir on suurem kui todriista maksimaalne péérdemomendi vaartus
VOI praegune pédrdemomendi alampiir on vdiksem kui

C-08 Praegune pédrdemomendi tilempiir on vdiksem kui praegune pé6rdemomendi alampiir

C-09 Praegune péérdemomendi alampiir on suurem kui praegune péérdemomendi Gilempiir (eemaldatav
veakood)

C-0A Praegune nurga tlempiir on suurem kui to0riista maksimaalne nurgavaartus (maaratav kuni 9999)

C-0B Praegune nurga alampiir on suurem kui to0riista maksimaalne nurgavaartus (maaratav kuni 9999)

Cc-0C Praegune nurga tlempiir on vdiksem kui praegune nurga alampiir

C-0D Praegune nurga alampiir on suurem kui praegune nurga lilempiir (eemaldatav veakood)

C-0E Tooriista konfigureerimissamm on sihtpddrdemoment ja sihtvaartus on valjaspool p66rdemomendi
tlem- ja alampiiri

C-OF Tooriista konfigureerimissamm on sihtnurk ja sihtvaartus on valjaspool nurga tGlem- ja alampiiri

C-10 Tooriista konfigureerimissammu pole nurga véi pédrdemomendi jaoks maaratud

-1 Praegune ldve vaartus on suurem kui td6riista maksimaalne pédrdemoment VOI praegune ldve
vaartus on vdiksem

C-12 Praegune vabakaigu kiirus on suurem kui mootori maksimaalne kiirus

C-13 Praegune kdigu alandamise kiirus on suurem kui mootori maksimaalne kiirus

C-14 Praeguse kuvaulhiku vaartust ei toetata

48619852_ed1
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C-15 Poordemomendi lavi letab siht- (sihtpddrdemomendi puhul) véi maksimaalset péérdemomenti
(sihtnurga puhul)

C-55 Kehtetu konfiguratsioonivalik

E-00 Aku viga

E-01 Kehtetu ooteruumi olek

E-02 12T viga

E-03 Mootori seiskumine

E-04 Liigvool

E-05 Uletemperatuur

E-06 Voolu nihkeviga

E-07 Sundi kalibreerimisviga

E-08 Poordemomendi nihkeviga

E-09 R6humuunduri viga

E-0A Sammu kdivitamise ajalépp

E-0B Konfigureerimise kdivitamise ajalopp

E-0C Ule-pédrdemomendi piir

E-0D Ulenurga piir

E-OE Voolu vastuvéetavus suur

E-OF Ala-p66rdemoment

E-10 Alanurk

E-11 Voolu vastuvéetavus vdike

E-12 Varane padstiku vabastamine

E-13 Mootorikontrolleri,valvekoera” lahtestamine

E-14 Pidurduse ajalépp

E-18 Vahele jadnud kaitussammud (domineeriv poérdemomendi konfigureerimine pole 16ppenud)

E-1B Akuelemendi viga (tuvastas mootorikontroller)

E-1C Tuhjeneva aku viga (tuvastas mootorikontroller)

E-1D Tuhja aku viga (tuvastas mootorikontroller)

E-1E Mootorikontroller lilitub valja

E-1F Véeti vastu hdirekood (kuigi seda ei oodatud)

E-81 Konfiguratsiooni-ID mootorikontrolleri EOR-is ei vasta praegu valitud konfiguratsioonile

2-<Alarm ID> | PM hadireaja viga vastava hdire-ID kohta, mille tavaliselt konfigureerib kasutaja

3-<Alarm ID> | PM hairetsukli viga vastava haire-ID kohta, mille tavaliselt konfigureerib kasutaja

C-16 Konfigureerimissammude arvuks on méaaratud 0

Osad ja hooldus

Originaaljuhend on inglise keeles. Juhendid teistes keeltes on télgitud originaaljuhendist.

Tooriista remont ja hooldus tuleks teostada volitatud teeninduskeskuses.

Lisateabe saamiseks poorduge fi rma Ingersoll Rand Iahima biiroo véi edasimiiiija poole.

ET-20
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A dokumentum célja:

Ez a dokumentum megadja a kiilénb6z6 meniiképernydk részletes adatait, leirdsukat, valamint a képerny6k szerkesztési
maodjat a kijelz6 modulban, amely a QX sorozatu kéziszerszam lizemeltetéséhez sziikséges.

Az aldbbi kép a QX sorozatu kijelz6modul képernydjét mutatja, a programozdégombok leirasaval.

OO

rm—
#|

Ingersoll Rand

Industrial Technologies

/UP

)
\\
(S

ESCAPE (Kilépés) <— R

—>» ENTER (Bevitel)
LEFT (Bal) <~

RIGHT (Jobb)
DOWN (Le)
Szimbdlum Funkcio
% ESCAPE (Kilépés)
J ENTER (Bevitel) / EDIT (Szerkesztés)
7
@ DOWN (Le)
D RIGHT (Jobb)
Q LEFT (Bal)
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1. Kiilonb6z6 meniiképernyodk attekintése

Bekapcsolja a QX sorozatu
szerszamot

RUN SCREEN (Futtatas
képernyd)

Nyomja meg az,UP”
(Fel) billentyt N

A hasznalt
konfiguraciészamot jeleniti
meg

A kovetkezd képernyére
|épéshez mindig nyomja meg Q ) Az EDIT" (Szerkesztés) izemmddhoz nyomja Qﬂ

az,UP” (Fel) billentytit meg az,ENTER” billenty(it
Y
Jelszé képernyd
v Nyomja meg az,UP” Nyomja meg a,DOWN"
Jelenlegi hiba (Fel) billenty(it az érték ) (Le) billentyiit az érték
noveléséhez csokkentéséhez
v v v
Allapot képernyé a sontkalibraciéval, Nyomja meg az,ENTER" Nyomja meg az,ESC”
vezeték nélkili jelerésséggel és az billenty(it a médositott Qy billentyt a visszavonashoz és %
akkumulator toltéttségi szintjével. értékek kivalasztasahoz. a régi értékek megtartasédhoz.
v v
. . A képernyé feloldasa utan Nyomja meg az,UP” (Fel)
Ciklusszam : " Lo N
Q nyomja meg a,RIGHT” (Jobbra) D billentytit a kévetkezé
¢ billentyt képernyére lépéshez
Kepernyé: Célszog alsé Mentés vagy figyelmen kiviil hagyas. Ha
és felsé nincs a mentés képernyén, a fel vagy a le
billentylvel I[éphet a mentés képernydre.
Y
Képerny6: célnyomaték ¢
alsé és felsd . s .
Nyomja meg az,UP” billentytit
az egyenkénti léptetéshez, az
4 alabb lathato, szerkeszthetd Q
RUN SCREEN (Futtatas képernybkre lépéshez
képernyd)
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Stratégia — Sz6g vagy nyomaték a’_rt

v

Irdny — Jobbra vagy balra K)q

v

Nyomaték mértékegysége EEEI

v

Célszog (Szog stratégia) VAGY cél-
nyomaték (Nyomaték stratégia)

Fels6 nyomaték

v

Alsé nyomaték

v

Felsé szog

<«

Alsé szog

= M (| || |®

<«

Nyomaték kiiszobértéke

-
-5

a

<«

Valtsa lejjebb a nyomatékot

Uresjarati sebesség ﬁ

<«

Lefelé valtas sebessége I;m

<«

]
Brigddszam =.=
fmm— Y

—

RF modul engedélyezése/letiltasa 3?5 “]_/'

v

A modositott beallitasok .
mentése/figyelmen kiviil hagyasa

v|HX
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2, A kijelzo képernydjének részletes leirasa

A QX sorozat kijelz6je harom részbél all, az egyik az,ELSODLEGES” a tetején és két,MASODLAGOS’, amelyek a képerny6
aljan, a bal és a jobb oldalon taldlhatok.

2.1.  Run Screen (Futtatas képernyo)
Az ,ENTER” billentyli megnyomaséval a képernyé bekapcsol, és ez a kép jelenik meg.

ELSODLEGES rész - megmutatja a legutébbi csicsnyomatékot (a nyomaték stratégiahoz) vagy a legujabb csucsszéget (a
szogstratégiahoz), mértékegységekkel egylitt.

A MASODLAGOS BAL - mutatja a ciklusszamot vagy brigadszamot, ha a brigddszam be van programozva.
A MASODLAGOS JOBB - megjeleniti az aktiv konfiguréaciés szamot.

%ﬁ%

—
uu Nm

0901 i1

)

=

)
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2.2. Konfiguracio

A kovetkezd képernydre [épéshez nyomja meg az,,UP” (Fel) billentydit.

A képerny6 megjeleniti az eszkézben hasznalt KONFIGURACIOS beéllitasokat.
MEGJEGYZES: Csak az 1. konfiguracié programozhaté be a kijelzé modulon keresztiil.

Az ,ENTER” lenyomasa lehet6vé teszi a,Szerkesztés modot” (A, szerkesztés médba” vald belépés eljdrasa ugyanaz
minden beallitas-frissitésnél)
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Az ,UP” (Fel) és,DOWN" (Le) billenty( a konfiguracio frissitéséhez hasznalhaté. Az ,ENTER” ismételt lenyomasaval
valassza ki a médositott konfiguraciot.

2.3. Jelszo

A jelsz6 képerny6 megjeleniti, hogy a képernyé le van zarva vagy fel van oldva. Ha a képernyé le van zarva, a QX
sorozatu kéziszerszam paraméterei nem szerkeszthetok.

HU-6 48619852 _ed1



A jelsz6 modosithaté a,Szerkesztés médban” az,UP” (Fel) és,DOWN” (Le) billenty(kkel.

DO
—

Ha a,1234"van beirva a jelszé képernyén, a felhaszndlo a bal nyillal Iéphet a szerszamazonositd és szoftververzié
oldalra.

OO

m—
55585 !|

Y.56] Y.60)
O

Az elsédleges kijelz6 a,szerszdm helyazonositéja”
Az alsé mésodlagos jobb rész a, képernyd firmware” verzidja.

Az alsé masodlagos bal rész a,Motorvezérl6 firmware” verzidja.
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Megjeleniti szerszamiddt 66:mm:ss formdtumban. Nyomja meg a Le billentyit a szerszdmid6 66:mm:ss formatumban
valé megjelenitéséhez.

A fennmaradoé képernydk csak belsé hasznalatra szolgalnak a naplézas helyének megtekintéséhez. Nyomja meg a Le
billenty(it, hogy megjelenitse a csak belsé hasznalatra szant képerny6t a naplézés helyének megtekintéséhez. Nyomja
meg a Le billenty(it egy masodik naplézasi képernyé megjelenitéséhez.

Nyomja meg ismét a Le billenty(t, hogy visszatérjen a szerszamazonosit oldalra. Nyomja meg a jobbra nyilat ezen az
oldalon, hogy visszatérjen a jelszoképernyéhoz.
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Nyomja meg az,ENTER” billenty(t az,,EDIT” (Szerkesztés) izemmoddba vald belépéshez. Adja meg a megfeleld jelszét a
szerszam felolddsahoz. Nyomja meg az,,ENTER” billenty(it az ,.EDIT” izemmodbél vald kilépéshez.

2.3.1. A QXsorozatu szerszam paramétereinek frissitése

A képerny6 egy érvényes jelszéval torténd feloldasat kdvetéen nyomja meg a ,RIGHT” (Jobbra) billenty(it, hogy a
szlikség szerint modosithaté beallitasokra lépjen.

A beéllitdsok a ,Szerkesztés médban”az,UP” (Fel) és a,DOWN" (Le) billentylkkel médosithatok.
2.3.2. Radioé engedélyezése/tiltasa

Ez a képernyé lehetdvé teszi a felhaszndlo szamara a radids modul engedélyezését vagy letiltasat. A bal oldali lehetéség
kikapcsolja a radidmodult, mig a jobb oldali engedélyezi azt.

i RADIO KIKAPCSOLVA
f—
% ? —
+ ‘? RADIO ENGEDELYEZVE

48619852 _ed1 HU-9



HU

2.3.3. Brigadszam

Az alabbi képernydn lathaté a brigad altal csoportonként, brigddonként vagy készletenként meghuizandé csavarok
szama az 1. konfiguracidhoz.

Ez médosithaté a,Szerkesztés izemmaodba” [épve.

2.3.4. Lefelé valtas sebessége

Ez a képerny6 a QX sorozatu szerszam lefelé véltasi sebességét jelzi. A lefelé valtas sebessége szerkeszthet6 a
LSzerkesztés izemmaddban” a fel és le nyilak segitségével. A programozott sebesség a szerszam maximalis sebességének
egy szazalékos értéke.
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2.3.5. Lefelé valtasi pont konfiguralasa

Ez a képernyé a,Lefelé véltas nyomatékkiiszobét” jelzi. Ez modosithaté a,SZERKESZTES MODBAN” az,UP” (Fel) és
,DOWN" (Le) billentytkkel.

2.3.6. Uresjarati sebesség

Az alabbi képernyé a QX sorozatu szerszam Uresjarati sebességét jelzi. Az érték szerkeszthet6 a,Szerkesztés
tUzemmaodban” a fel és le nyilak segitségével. A programozott sebesség a szerszam maximalis sebességének egy
szazalékos értéke.
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2.3.7. Nyomaték kiiszobértéke

Az a nyomaték, amelynél a szog leolvasasa elkezd6dik. Az érték szerkeszthet6 a,Szerkesztés lizemmoddban”a fel és le
nyilak segitségével.

2.3.8. Szog

Sz6g,LOW” (Alsd) megjelenitése Sz6g,HIGH" (Felsé) megjelenitése
Ebben a médban a,LOW” (Alsd) sz6g az,UP” (Fel) és,DOWN” Ebben a médban a,HIGH” (Fels6) szog az,UP” (Fel)
(Le) billenty(ikkel médosithato. és,DOWN” (Le) billentyUikkel médosithaté.

OO

N
”ﬂDDDDi

|—|7I.'II]I]I]O

HU-12
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2.3.9. Nyomaték

Nyomaték,LOW” (Alsé) megjelenitése Nyomaték ,,HIGH" (Felsé) megjelenitése
Ebben a moédban a,,LOW” (Alsé) nyomaték az,UP” (Fel) és Ebben a médban a,HIGH” (Felsé) nyomaték az,UP”
DOWN” (Le) billentytkkel médosithaté. (Fel) és,DOWN” (Le) billenty(ikkel médosithato.

Nyomaték ,TARGET” (Cél) megjelenitése
Ebben a médban a,, TARGET” (Cél) nyomaték az,UP” (Fel) és,DOWN” (Le) billentytkkel médosithaté.

e
0.00'%

= +0.00 O’F 1.00 —
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2.3.10. Nyomaték mértékegysége
Az 1. konfiguraciéban megjelenitett nyomaték mértékegységét jelzi.

Ez médosithaté a,SZERKESZTES MODBAN” az,UP” (Fel) és,DOWN” (Le) billenty(ikkel.

2.3.11. Forgasirany

A kép azt a forgdsiranyt mutatja amely szerint a QX sorozatu kézi szerszam forog. “VBalra forgast jelez xJ Jobbra
forgast jelez

Ez médosithaté a,SZERKESZTES MOD” billenty(vel és frissitheté a,,RIGHT” (Jobbra) és,LEFT” (Balra) billentyikkel.
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2.3.12. Stratégia

Ez a képernyd jelzi az épp hasznidlt konfigurdcids stratégiat.
Bal - Sz6g, Jobb - Nyomaték

A nyil a jelenleg hasznalt konfiguraciot jelzi.

Ez médosithaté a,SZERKESZTES MODBAN” a,RIGHT” (Jobbra) és,LEFT” (Balra) billentydkkel.

2.3.13. Beallitasok mentése/figyelmen kiviil hagyasa

Miutan elvégezte az 6sszes sziikséges modositast, nyomja meg az Enter billenty(it, hogy a bedllitdsok mentése teriiletre
Iépjen a bal oldalon. Nyomja meg a jobbra vagy balra mutato nyilbillenty(it, hogy a Cancel (Mégse) lehetéséget valassza
a jobb oldalon. Masodszor is nyomja meg az Enter billenty(it, ha azt szeretné, hogy az eszkdz kilépjen a szerkesztés
Uzemmodbol.

i BEALLITASOK
ﬂ \/ ﬂ X Bl./ MENTESE
- - Ill X CANCELSETTINGS
O (beallitasok

figyelmen kival
hagyasa)
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24. Figyelmezteto képernyo

Ez a kovetkezé képernyd, amely a QX sorozatu szerszam jelszéképernyjén az,UP” (Fel) billentyl megnyomasat
kovetéen megjelenik.

2,5. Sontkalibralas, radiofrekvencias jel erossége és az akkumulator toltottségi szintje

Ez a kovetkezd képernyd, amely a QX sorozatu szerszam jelszoképernyéjén az,UP” (Fel) billenty megnyomasat
kovetéen megjelenik.

Az elsédleges kijelz6 a sontkalibracios értéket jelzi.

A masodlagos kijelzé a bal oldalon jelzi az RF-jel er6sségét, a jobb oldalon az akkumulator toltottségi szintjét.

———
<0.00

7 IlIII | D
O
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2.6. Ciklusszam

Ez az érték mutatja a QX sorozatu szerszam éltal az utolsé modositas éta futtatott ciklusok szamat.

Feloldott szerszam mellett nyomja meg az,ENTER” billenty(t a képernyé szerkesztéséhez. Nyomja meg az,UP”
(Fel) vagy ,DOWN” (Le) billenty(t a ciklusszam torléséhez. Ahhoz, hogy ez a médositas megmaradjon, a szerszam
kikapcsolasa el6tt egy ciklust le kell futtatni. Ellenkezé esetben, a régi ciklusszam all vissza.

2,7. Szog
Elsédleges kijelzé — Célszog
Masodlagos kijelzd bal oldalon - Alsé sz6g

Masodlagos kijelz6 jobb oldalon - Felsé szog

06
——

O
‘

)
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2.8. Nyomaték
Elsédleges Kijelz6 - Célnyomaték
Masodlagos kijelz6 bal oldalon - Alsé nyomaték

Masodlagos kijelz6 jobb oldalon - Felsé nyomaték

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)
©)

Nyomja meg az,UP” (Fel) billentydit, hogy visszalépjen az elsé képernyére, a,RUN SCREEN” (Futtatasi képernyd) oldalara.

——)
Uu.uu"m

|I]‘I[Ilo #1
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1. fiiggelék: Allapotjelzé LED-ek leirasa

Négy LED talalhaté a kijelzdmodulon. 3 a képernyd felett, 1 pedig alatta.

Az 4llapotjelz6 LED-eket az aldbbiak szerint kell haszndlni:

Voros -
Sdrga -
Zold -
Kék -

Az utolsé megszoritasi ciklus meghaladta a felsé hatarértéket
Az utolsé megszoritasi ciklus az als6 hatarérték alatt ért véget
Az utolsé megszoritasi ciklus a felsd és alsé hatarértékek kozott ért véget

A szerszamnak aktiv hibaallapota van.

2. fiiggelék: Szerszam hibakodok

A eszkoz az alabbi hibakddokat jelzi a felsorolt feltételek esetén:

F-01 Eszkoz letiltva (kils6 vezérléssel)

F-02 Gyors inditdsi huzas - az inditot a konfiguracios késleltetés befejezése el6tt huztak meg

1-FF USB-felsorolasi hiba

A-10 Motorvezérlé kommunikacios id6tullépése

A-55 A képernyd szoftververzié-frissitése észlelve

B-01 A motor vezérlGszoftverének frissitése sikertelen

B-85 RF ACK idétullépés (nem kaptunk soros ACK lizeneteket adévevotél)

B-E1 RF atviteli NAK-,Csatorna-hozzaféréséi hiba”

B-E5 RF atviteli NAK - ,A keret tul hosszu”

B-E9 RF atviteli NAK-,Nincs fogadott ACK”

C-01 A konfiguracios azonositd értéke 0 vagy nagyobb, mint 8

Cc-02 A konfiguracios lépések szama 8-nal nagyobb

C-03 Az aktualis 1épés azonositéja nagyobb, mint az aktualis Iépések szdma

C-04 A teljes brigddszam 8-nal nagyobb

C-05 A jelenlegi brigddszam nagyobb, mint a brigaddok teljes szdma

C-06 Az aktualis nyomaték felsé hatarértéke nagyobb, mint a szerszdm maximalis nyomatékértéke (a
szerszam maximalis nyomatékértéke a gyarilag beallitott pontokban van konfigurélva) VAGY az
aktudlis nyomaték felsé hatarértéke kisebb, mint 0

c-07 Az aktudlis nyomaték alsé hatarértéke nagyobb, mint a szerszdm maximalis nyomatékértéke VAGY az
aktudlis nyomaték alsé hatérértéke kisebb, mint

Cc-08 Az aktualis nyomaték felsé hatarértéke kisebb, mint az aktualis nyomaték alsé hatarértéke

C-09 Az aktualis nyomaték alsé hatarértéke nagyobb, mint a jelenlegi nyomaték felsé hatarértéke
(eltavolithaté hibakod)

C-0A A jelenlegi szog fels6 hatarértéke nagyobb, mint a szerszam maximalis szogértéke (9999-re kell
bedllitani)

C-0B A jelenlegi sz6g als6 hatarértéke nagyobb, mint a szerszam maximalis szogértéke (9999-re kell
beallitani)

Cc-0C Az aktualis szog felsé hatarértéke kisebb, mint az aktualis sz0g alsé hatarértéke

C-0D Az aktualis sz6g alsé hatarértéke nagyobb, mint a jelenlegi szog felsé hatarértéke (eltavolithato
hibakad)

C-0E Az eszkdz konfiguracids |épése, a célnyomaték és a célérték a nyomaték felsd és alsé szintjén kivil esik

C-OF Az eszkodz konfiguracios [épése, a célszog és a célérték a szog felsé és also szintjén kivil esik

Cc-10 Az eszkdz konfiguracids |épése nincs bedllitva sem a szogre, sem a nyomatékra

C-11 Az aktudlis kiiszobérték nagyobb, mint az eszkéz maximalis nyomatéka VAGY az aktudlis kiiszobérték
kevesebb

C-12 Az aktualis Uresjarati sebesség nagyobb, mint a motor maximalis sebessége

C-13 Az aktudlis lefelé valtési sebesség nagyobb, mint a maximalis motorsebesség

Cc-14 Az aktualis kijelz6 mértékegység értéke nem tamogatott

48619852_ed1
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C-15 A nyomaték kiiszobértéke meghaladja a célt (célnyomatékkal) vagy a maximalis nyomatékot
(célszoggel)

C-55 Ervénytelen konfiguracids valasztas

E-00 Akkumulatorhiba

E-01 Ervénytelen csarnokallapot

E-02 12T hiba

E-03 Motorleallas

E-04 Taldram

E-05 Tulmelegedés

E-06 Aktudlis kikapcsolas hibat allitott be

E-07 Sontkalibrélasi hiba

E-08 Nyomatékeltolasi hiba

E-09 Jeldtalakito hiba

E-0A Lépésvégrehajtasi id6tullépés

E-0B Konfiguraciévégrehajtasi idétullépés

E-0C Tul nagy nyomaték hatarérték

E-0D Tul nagy szog hatéarérték

E-OE Aktualis valészinliség magas

E-OF Tul alacsony nyomaték

E-10 Tul kicsi szog

E-11 Aktualis valészinliség alacsony

E-12 Korai kioldéfeloldas

E-13 Motorvezérlé watchdog nulldzasa

E-14 Fék idotullépés

E-18 Kihagyott futtatasi [épések (aktudlis nyomatékkonfiguracié nem fejez6dott be)

E-1B Akkumulatorcella hiba (a motorvezérlé altal észlelve)

E-1C Alacsony akkumulatortoltottségi szint hiba (a motorvezérl6 altal észlelve)

E-1D Kritikus akkumulatorhiba (a motorvezérl6 altal észlelve)

E-1E A motorvezérlé kikapcsol

E-1F Ebresztési kod érkezett (varatlan)

E-81 A konfiguracié azonositéja a motorvezérlé EOR-jaban nem egyezett a jelenleg kivalasztott
konfiguraciéval

2-<Alarm ID> | A PM riasztasi id6 hibat a megfelel6 riasztasi azonositdéhoz normal médon a felhasznalé allitja be

3-<Alarm ID> | A PM riasztasi ciklus hibat a megfelel riasztasi azonositéhoz normal médon a felhasznalé allitja be

C-16 A konfiguracios [épések szdma 0-ra van éllitva

Alkatrészek és karbantartas

Az eredeti utasitasok angolul elérhetéek. A mas nyelveken olvashato utasitasok az eredeti utasitas forditasai.
A szerszam javitasat csak arra feljogositott szervizkdzpont végzheti.

Kozblnivaléit juttassa el a legkozelebbi Ingersoll Rand iroddhoz vagy terjesztéhoz.
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Dokumento tikslas:

Sis dokumentas pateikia informacijos apie skirtingus meniu ekranus, jy aprasymus ir kaip redaguoti siuos rodinius
ekrano modulyje valdant QX serijos rankinj jrankj.

Zemiau esanc¢iame paveikslélyje pavaizduotas QX serijos ekrano modulio rodinys su programavimo klavidy aprasymu.

OO

>
IFDH

Ingersoll Rand

Industrial Technologies

o UP (AUKSTYN)

)
\\
(6]

ESCAPE (Ieiti) <€— N

—» ENTER (vesti)

LEFT (] kaire) <

RIGHT (] desine)
DOWN (Zemyn)

Simbolis  Funkcija
ESCAPE (13eiti) / Exit (iseiti)

3
J ENTER (Jvesti) / EDIT (Redaguoti)
Q UP (AUKSTYN)
v DOWN (Zemyn)
D RIGHT (] degine)
<

LEFT (] kaire)
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1.

Skirtingy meniu rodiniy apzvalga

Jjunkite QX serijos jrankio
maitinima

RUN SCREEN (Paleidimo
ekranas)

Nuspauskite kIaviéqQ
AUKSTYN

v

Rodo naudojamos
konfiglracijos numerj

Norédami eiti j kitg ekrang,
visada spauskite klavig

N

AUKSTYN

Y

Norédami jjungti rezima EDIT (Redaguoti),
spauskite ENTER (Jvesti)

7/

Slaptazodzio ekranas

Y

Elektros srovés gedimas

Y

Busenos ekranas, nurodantis
suntavimo, bevielio rysio stipruma

ir akumuliatoriaus lygj.

Norédami padidinti
verte, spauskite klavisa
AUKSTYN

N

Norédami sumazinti
verte, spauskite klavisa
ZEMYN

N

v

v

Pakeistas vertes pasirinkite

spustelédami ENTER (jvesti).Qy

Norédami atSaukti ir islaikyti
sengsias vertes, spustelékite
ESC (I3eiti).

&3

LT-2

Y

Cikly skaicius o

Kai ekranas yra atrakinamas,
spustelékite klavisg DESINEN

v

>

Numatytas kampas, zemo
ir auksto lygio ekranas

v

Norédami eiti j kitg rodinj,
spauskite klavisg AUKSTYN

D

Y

ISsaugokite arba nepaisykite pakeitimy. Jei nesate
rodinyje,Save” (I$saugoti), naudokite aukstyn ir zemyn
klavisa slinkti j rodinj,Save” (Issaugoti).

Numatytas sukimo
momentas, zemo ir
auksto lygio ekranas

v

Norédami slinkti po vieng

Y

ekrang, kad atsidurtuméte po
redaguojamy rodiniy serija,

ekranas)

RUN SCREEN (Paleidimo

spauskite klavisag AUKSTYN.

D

48619852 _ed1



Strategija — kampas arba sukimo X .2 c
momentas +

v

Kryptis — pagal arba prie$ laikrodZio
rodykle K)q

Sukimo momento vienetai l‘-‘g"—"l

v

Numatytas kampas (kampo strategija)
ARBA numatytas sukimo momentas
(sukimo momento strategija)

v

Aukstas sukimo momentas

v

Zemas sukimo momentas

v

Didelis kampas

<«—

M= | (=] [

Mazas kampas

<«—

Sukimo momento ribiné verté

—+
—+

<«—

<«—

MazZesnés pavaros sukimo momentas

Laisvosios eigos greitis 9

<«—

Apsukos sumazinus pavarg Iq,ﬂ

<«

Rinkiniy skaicius I
Jjungti / i§jungti RD modulj T

v

I3saugoti / ignoruoti nustatymy pakeitimus &/

E X
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2.

Detalus monitoriaus aprasymas

QX serijos monitoriy sudaro trys pagrindinés dalys: viena vir$uje - PAGRINDINE ir dvi kairiojoje ir desiniojoje apatinéje
ekrano dalyje - PAPILDOMOS.

2.1.

Paleidimo ekranas

Nuspaudus klavisg ENTER (Jvesti), kai monitorius jjungtas, bus rodomas $is vaizdas.

PAGRINDINE dalis - rodo paskutinj auks¢iausia sukimo momentg (sukimo momento strategijai) arba paskutinj
didZiausig kampa (kampo strategijai) su vienetais.

PAPILDOMA KAIRIOJI dalis — rodo cikly skaiciy arba rinkiniy skaiciy, jei rinkiniy skaic¢ius yra uzprogramuotas.
PAPILDOMA DESINIOJI dalis - rodo aktyvy konfigaracijos numer.

LT-4

—
uu Nm

0901 i1

)

O

%ﬁ%

=
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2.2. Konfiguracija
Spusteléjus klavisa AUKSTYN, pereinama j kit rodinj.
Ekrane rodomas jrankyje naudojamas CONFIGURATION (Konfigdracijos) nustatymas.

PASTABA: per monitoriaus modulj galima uzprogramuoti tik 1 konfigracija.

Spusteléjus ENTER (Jvesti), bus jjungtas EDIT MODE (Redagavimo rezimas) (3i redagavimo rezimo jjungimo procedra
taikoma visiems nustatymy atnaujinimams)
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Konfigiracijai atnaujinti galima naudoti klavisa AUKSTYN arba ZEMYN. Dar kartg spustelékite ENTER (Jvesti) ir pasirinkite
pakeistg konfiglracija.

2.3. Slaptazodis

Slaptazodzio rodinys rodo, ar monitorius yra uzrakintas, ar atrakintas. Jei monitorius yra uzrakintas, QX serijos rankinio
jrankio parametry keisti negalima.
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Slaptazodj galima pakeisti jéjus j EDIT MODE (Redagavimo rezima) ir naudojant klavisg AUKSTYN arba ZEMYN.

DO
—

| slaptazodZio ekrang jvedus,1234" vartotojas gali prieiti prie jrankio ID ir programinés jrangos versijos puslapio
spausdamas kairigja rodykle.

OO

(————)
6555 !|

4.56] Y.60)
&)

Pagrindinis rodinys yra ,Tool Location ID” (Jrankio vietos ID).
Apatiné desinioji antriné dalis rodo aparatinés jrangos versija.

Apatiné kairioji antriné dalis rodo variklio valdiklio aparatinés jrangos versija.
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Jrankio laikas rodomas VV:MM:SS formatu. Norédami, kad jrankis laikg rodyty VV:MM:SS formatu, spauskite Zemyn
klavisa.

Like ekranai yra skirti tik vidiniam naudojimui registravimo vietai perziareti. Noredami matyti tik vidiniam naudojimui
skirtus ekranus registravimo vietai perziureti, spauskite klavisa Zemyn. Noréedami perziuréti antra registravimo ekrana,
spauskite klavisa Zemyn.

Norédami grijzti j puslapj,,Tool ID” (Jrankio ID), dar karta spauskite klavi$a Zemyn. Siame puslapyje spusteléjus desiniaja
rodykle, griztama j slaptazodzio ekrana.
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Norédami jjungti rezima EDIT (Redaguoti), spauskite ENTER (Jvesti). Jveskite atitinkama slaptazodj ir atrakinkite jrankj.
Norédami ieiti i$ rezimo EDIT (Redaguoti), spauskite ENTER (Jvesti).

2.3.1. QXserijos jrankio parametry atnaujinimas

Atrakinus monitoriy galiojanciu slaptazodziu ir nuspaudus klavisg RIGHT (Desinén), pereisite prie kity nustatymu,
kuriuos galésite prireikus keisti.

Nustatymus galima pakeisti jéjus j EDIT MODE (Redagavimo rezima) ir naudojant klavisus AUKSTYN arba ZEMYN,
DESINEN arba KAIREN.

2.3.2. Radijo jjungimas /iSjungimas

Sis ekranas leidZia naudotojui jjungti arba i$jungti radijo modulj. Pasirinkimas kairéje i$jungia radijo modulj, o
pasirinkimas desinéje jjungia radijo modulj.

3% RADIJAS

—_ ISJUNGTAS

% T — RADIJAS
* T JJUNGTAS
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2.3.3. Rinkinio skaicius

Zemiau esantis ekranas rodo varzty, kuriuos reikia priverzti 1 konfigracijos grupéje, rinkinyje ar komplekte, rinkinio
skaiciy.

Jj galima keisti jéjus j EDIT MODE (Redagavimo rezimas).

2.3.4. Apsukos sumazinus pavara

Siame ekrane nurodomos QX serijos jrankio apsukos sumazinus pavara. Apsukas sumazinus pavara galima redaguoti
jéjus j EDIT MODE (Redagavimo rezima) ir atnaujinus naudojant AUKSTYN ir ZEMYN rodykles. Uzprogramuotas greitis
yra didziausio jrankio grei¢io procentas.
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Sis ekranas nurodo pavaros sumazinimo tasko sukimo momento ribine verte. Ja galima pakeisti jéjus j EDIT MODE
(Redagavimo rezimg) ir atnaujinus klavisu AUKSTYN arba ZEMYN.

2.3.5. Pavaros sumazinimo tasko konfiguracija

2.3.6. Laisvosios eigos greitis

Rodinyje Zemiau rodomas QX serijos jrankio laisvos eigos greitis. Verte galima redaguoti jéjus j EDIT MODE (Redagavimo
rezimg) ir naudojant AUKSTYN ir ZEMYN rodykles. Uzprogramuotas greitis yra didZiausio jrankio grei¢io procentas.
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2.3.7. Sukimo momento ribiné verte

Sukimo momentas, ties kuriuo bus pradétas kampo nuskaitymas. Verte galima redaguoti jéjus j EDIT MODE
(Redagavimo rezima) ir naudojant AUKSTYN ir ZEMYN rodykles.

2.3.8. Kampas

LOW (Mazo) kampo rodinys HIGH (Didelio) kampo rodinys

LOW (Mazo) kampo rodinj galima pakeisti jejus j rezima EDIT HIGH (Didelio) kampo rodinj galima pakeisti jéjus
MODE (Redagavimas) ir naudojant klavisag AUKSTYN arba j reZimg EDIT MODE (Redagavimas) ir naudojant
ZEMYN. klavisa AUKSTYN arba ZEMYN.

OO

—
0000°.

|—|7I.'II]I]I]O
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2.3.9. Sukimo momentas

LOW (Zemo) sukimo momento rodinys HIGH (Auksto) sukimo momento rodinys

LOW (Zemo) sukimo momento rodinj galima pakeisti jéjus HIGH (Auksto) sukimo momento rodinj galima

j rezima EDIT MODE (Redagavimas) ir naudojant klavisg pakeisti jéjus j rezimg EDIT MODE (Redagavimas) ir
AUKSTYN arba ZEMYN. naudojant klavisg AUKSTYN arba ZEMYN.

TARGET (Numatyto) sukimo momento rodinys

TARGET (Numatyto) sukimo momento rodinj galima pakeisti jéjus j rezima EDIT MODE (Redagavimas) ir naudojant
klavisa AUKSTYN arba ZEMYN.

e
0.00'%

= +0.00 O’F 1.00 —
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2.3.10. Sukimo momento vienetai
Nurodo 1 konfigiracijoje rodomo sukimo momento vienetus.

Juos galima pakeisti jéjus j EDIT MODE (Redagavimo reZima) ir atnaujinus naudojant klavia AUKSTYN arba ZEMYN.

2.3.11. Sukimosi kryptis

Vaizde nurodoma QX serijos rankinio jrankio sukimosi kryptis. = Nurodo sukimasi pries laikrodZio rodykle x.) Nurodo
sukimasi pagal laikrodzio rodykle

Juos galima pakeisti jéjus j EDIT MODE (Redagavimo reZimas) ir atnaujinus naudojant klavisa DESINEN arba KAIREN
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2.3.12. Strategija

Sis ekranas nurodo naudojama konfigaracijos sistema.
Kairé — kampas, desiné - sukimo momentas

Nukreipta rodyklé nurodo naudojama konfigiracija.

Ja galima pakeisti jéjus j EDIT MODE (Redagavimo rezimas) ir atnaujinus naudojant klavisg DESINEN arba KAIREN.

2.3.13. Issaugoti / ignoruoti nustatymus

Atlikus visus reikiamus pakeitimus, spustelékite ,Enter” (Jvesti) ir pazymékite kairéje esantj nustatymy iSsaugojimo
langelj. Norédami pasirinkti desinéje esancia parinktj,Atsaukti’, spustelékite desiniosios arba kairiosios rodyklés klavisa.
Antra karta spusteléjus ,Enter” (Jvesti), jrankis iSeis i$ redagavimo rezimo.

i SAVE SETTINGS
= $saugoti nustatymus
i 0 Bl e )
|
- w X CANCEL SETTINGS
= (AtSaukti nustatymus)
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24. |spéjimo rodinys

Tai yra kitas ekranas, kuris jsijungia nuspaudus klavisg AUKSTYN, kai QX serijos jrankis rodo slaptazodzio rodin;.

2.5. Sunto kalibravimas, RD signalo stiprumas ir akumuliatoriaus lygis

Tai yra kitas ekranas, kuris jsijungia nuspaudus klavisag AUKSTYN, kai QX serijos jrankis rodo slaptazodzio rodin;.
Pagrindinis rodinys rodo Sunto kalibravimo verte.

Papildomas ekranas kairéje nurodo RD signalo stipruma, o dedinéje nurodomas akumuliatoriaus lygis.

O

———
<0.00

7 IlIII | D
O
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2.6. Cikly skaicius
Si verté nurodo QX serijos jrankio cikly skai¢iy nuo paskutinio jo pakeitimo.

Kai jrankis yra atrakintas, spustelékite klavisa ENTER (Jvesti) ir redaguokite 3j rodinj. Norédami isvalyti cikly skaiciy,
spustelékite klavisg AUKSTYN arba ZEMYN. Kad 3is pakeitimas bty i3saugotas, pries atjungiant jrenginio maitinima
batina paleisti cikla. PrieSingu atveju atkuriamas buves cikly skaicius.

2.7. Kampas
Pagrindinis ekranas — numatytas kampas
Papildomas rodinys kairéje — mazas kampas

Papildomas rodinys desinéje — didelis kampas

06
——

O
‘

)
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2.8. Sukimo momentas

Pagrindinis ekranas — numatytas sukimo momentas
Papildomas rodinys kairéje — Zemas sukimo momentas

Papildomas rodinys desinéje — aukstas sukimo momentas

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)
©)

Spusteléjus AUKSTYN, grjztama j RUN SCREEN (Paleidimo ekrang) — pirmajj monitoriaus ekrana.

——
0.00"

|I]‘I[Ilo
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1 priedas: busenos LED indikatoriy apibrézimai

Monitoriaus modulyje yra keturi LED indikatoriai. 3 yra virSuje ir 1 po monitoriumi.

Blsenos LED indikatoriai naudojami taip:

Raudonas -

Geltonas

Zalias

Mélynas

paskutinis priverzimo ciklas virsijo auksciausia ribg
paskutinis priverzimo ciklas baigési nepasiekus Zemosios ribos
paskutinis priverzimo ciklas baigési tarp auksciausios ir zemiausios riby

jrankyje yra aktyvios trikties buklé.

2 priedas: jrankio gedimy kodai

Esant pateiktoms sglygoms, jrankis nurodys Siuos gedimo kodus:

F-01 Jrankis isjungtas (per iSorinj valdyma)

F-02 Greitas jungiklio patraukimas - jungiklis buvo patrauktas prie$ pasibaigiant konfigaracijos uzdelsimui

1-FF USB saraso gedimas

A-10 Baigeési variklio valdiklio ry3io uzmezgimo laikas

A-55 Aptiktas monitoriaus programinés jrangos versijos atnaujinimas

B-01 Nepavyko atnaujinti variklio valdiklio programinés jrangos

B-85 Baigési RD ACK laikas (negavome ACK pranesimy i$ siystuvo-imtuvo)

B-E1 RD transliuoja NAK —,Channel Access Failure” (Prieigos prie kanalo gedimas)

B-E5 RD transliuoja NAK - ,Frame Too Long” (Rémas per ilgas)

B-E9 RD transliuoja NAK —,No ACK Received” (Negauta jokiy ACK)

C-01 Konfigaracijos ID verté yra 0 arba didesné nei 8

Cc-02 Konfiglracijos Zingsniy skaicius yra didesnis nei 8

C-03 Esamo Zingsnio ID yra didesnis nei esamas Zingsniy skaicius

C-04 Visas rinkinys yra didesnis nei 8

C-05 Esamas rinkiniy skaicius yra didesnis nei visy rinkiniy

C-06 Esamo sukimo momento aukStesnioji ribiné verté yra didesné uz didziausig jrankio sukimo momento
verte (didziausia jrankio sukimo momento verté yra sukonfigliruojama gamyklos nustatytuose
taskuose) ARBA esamo sukimo momento aukstesnioji ribiné verté yra mazesné uz 0

c-07 Esamo sukimo momento Zemesnioji ribiné verté yra didesné uz didziausia jrankio sukimo momento
verte ARBA esamo sukimo momento Zemesnioji ribiné verté yra mazesné uz

Cc-08 Esamo sukimo momento aukstesnioji ribiné verté yra mazesné uz esamo sukimo momento
Zemesnigja ribine verte

C-09 Esamo sukimo momento zemesnioji ribiné verté yra didesné uz esamo sukimo momento aukstesniaja
ribine verte (klaidos koda reikia pasalinti)

C-0A Esamo kampo aukstesnioji ribiné verté yra didesné uz didZiausia jrankio kampo verte (turi bati
nustatyta ties 9999)

C-0B Esamo kampo zemesnioji ribiné verté yra didesné uz didzZiausia jrankio kampo verte (turi bati
nustatyta ties 9999)

Cc-0C Esamo kampo aukstesnioji ribiné verté yra mazesné uz esamo kampo zemiausia ribine verte

C-0D Esamo kampo Zemesnioji ribiné verté yra didesné uz esamo kampo auksciausia ribine verte (klaidos
koda reikia pasalinti)

C-0E Jrankio konfigiracijos Zingsnis yra numatytas sukimo momentas, o numatyta verté virsija sukimo
momento virSutine ir apatine vertes

C-OF Jrankio konfiglracijos Zingsnis yra numatytas kampas, o numatyta verteé virsija kampo virsutine ir
apatine vertes

C-10 Jrankio konfiglracijos Zingsnis néra nustatytas nei kampui, nei sukimo momentui

-1 Esama ribiné verté yra didesné uz didZiausig jrankio sukimo momento verte ARBA esama ribiné verté
yra mazesné uz
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C-12 Esamas laisvos eigos greitis yra didesnis uz didZiausia variklio greitj

C-13 Esamos apsukos sumazinus pavarg yra didesnés uz didziausia variklio greitj

C-14 Esama ekrano vienety verté yra nepalaikoma

C-15 Sukimo momento ribiné verté virsija numatyta (su numatytu sukimo momentu) arba didZiausig (su
numatytu kampu) verte

C-55 Neteisingas konfigdracijos pasirinkimas

E-00 Akumuliatoriaus gedimas

E-01 Neteisinga blsena

E-02 I2T gedimas

E-03 Variklio gesimas

E-04 Virssrovis

E-05 Per didelé temperatira

E-06 Elektros srovés iSjungimo nustatymo gedimas

E-07 Sunto kalibravimo gedimas

E-08 Sukimo momento iSjungimo nustatymo gedimas

E-09 Keitiklio gedimas

E-0A Zingsniy vykdymo pertrauka

E-0B Konfigaracijos vykdymo pertrauka

E-0C Sukimo momento ribinés vertés virsijimas

E-0D Kampo ribinés vertés virsijimas

E-OE Aukstas srovés patikimumas

E-OF Per Zemas sukimo momentas

E-10 Per mazas kampas

E-11 Zemas srovés patikimumas

E-12 Ankstyvas jungiklio atleidimas

E-13 Pakartotinis variklio valdiklio kontrolés nustatymas

E-14 Stabdymo pertrauka

E-18 Praleisti paleidimo zingsniai (esama sukimo momento konfiguracija nebuvo baigta)

E-1B Akumuliatoriaus kameros triktis (aptiktas variklio valdiklio)

E-1C ISsekusio akumuliatoriaus triktis (aptiktas variklio valdiklio)

E-1D Visiskai iSsekusio akumuliatoriaus triktis (aptiktas variklio valdiklio)

E-1E Variklio valdiklis issijungia

E-1F Gautas pabudimo kodas (taciau netikétas)

E-81 Konfigaracijos ID variklio valdiklio EOR nesutapo su Siuo metu pasirinkta konfigaracija

2-<Alarm ID> | Atitinkamo Zadintuvo ID, sukonfigiruoto naudotojo, signalo laiko po pusiaudienio gedimas

3-<Alarm ID> | Atitinkamo zadintuvo ID, sukonfiglruoto naudotojo, signalo laiko po pusiaudienio ciklo gedimas

c-16 Konfiglracijos zingsniy skaicius yra nustatytas ties 0

Dalys ir prieziura
Originalios instrukcijos yra angly kalba. Kitomis kalbomis yra originaliy instrukcijy vertimas.
Prietaiso remontg ir priezitros darbus gali atlikti tik jgalioto serviso centro darbuotojai.

Visais klausimais kreipkités j artimiausia Ingersoll Rand atstovybe arba pardavéja.
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Si dokumenta mérkis.

Saja dokumenta ir sniegta detalizéta informacija par dazadiem izvélnu ekraniem, to apraksts, ka ari par to, ka 3ajos
ekranos veikt redigésanas darbibas displeja moduli QX sérijas manuala rika darbibas nodrosinasanai.

Talak esosaja attéla paradits QX sérijas displeja modula displejs un sniegts programmeésanas taustinu apraksts.

OO

>
IFDH

Ingersoll Rand

Industrial Technologies

o AUGSUPVERSTO

)
\\
(6]

ESCAPE <—
- 3 —» ENTER
PA KREIS| <
PA LABI
UZ LEJU

Simbols  Funkcija
Escape / iziet

3

J Enter / REDIGESANAS
Q AUGSUPVERSTO
v UZ LEJU

D PA LABI

7

PA KREISI
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1

Dazadu izvelnes ekranu apskats

Uzlabojiet QX sérijas rika
darbibas efektivitati

PALAISANAS EKRANS

Nospiediet
AUGSUPVERSTO
bulttaustinu

N

v

Tiek paradits izmantotais
konfiguracijas numurs

Lai dotos uz nakamo
ekranu, vienmér nospiediet
AUGSUPVERSTO bulttaustinu

Y

Nospiediet taustinu ENTER, lai iespé&jotu
REDIGESANAS rezimu

7/

Paroles ekrans

Y

Stravas padeves klame

Y

palielinatu vértibu

Nospiediet AUGSUPVERSTO
bulttaustinu, lai Q

Nospiediet LEJUPVERSTO
bulttaustinu, lai
samazinatu vértibu

v

v

Statusa ekrans ar Sunta kalibrésanas,
bezvadu tikla stipruma un
akumulatora uzlades limena
indikatoru.

Nospiediet taustinu ENTER,
lai atlasitu mainitas vértibas

7/

Nospiediet taustinu ESC, lai
atsauktu darbibu un paturétu
iepriek$ izmantotas vértibas

&3

v

Y

Ciklu skaits (:}

Kas displejs ir atblokéts,
nospiediet PA LABI vérsto
bulttaustinu

>

v

Uzdotais lenkis, apakséjas

Nospiediet AUGSUPVERSTO

bulttaustinu, lai dotos uz
nakamo ekranu

v

un augséjas vertibas
ekrans

Y

Saglabajiet vai ignoréjiet izmainas. Ja neatrodaties
saglabasanas ekrana, izmantojiet AUGSUPVERSTO vai
LEJUPVERSTO bulttaustinu, lai ritinatu lidz saglabasanas

ekranam.

Uzdotais griezes
moments, apaks$éjas un
augséjas veértibas ekrans

v

Y

PALAISANAS EKRANS

Nospiediet AUGSUPVERSTO

bulttaustinu, lai pa vienam

ritinatu sérijas redigéjamos

ekranus, lidz nok|astat zem
tiem

N

LV-2
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P . Lo 4
Stratégija — lenkis vai griezes moments i?ﬂ

v

Virziens — pulkstenraditaju kustibas q
virziena vai pretéja virziena KJ

v

v

Uzdotais lenkis (lenka stratégija) VAI
uzdotais griezes moments
(griezes momenta stratégija)

Griezes momenta mérvieniba l‘-‘gﬂ

v

Griezes momenta augséja vértiba

<«—

Griezes momenta apakséja vértiba

Lenka augséja vértiba

<«—

Lenka apakséja vértiba

<«
M= | (=] [

<«—

-+
-+

Griezes momenta robezvertiba

<«—

Brivgaitas atrums

<«—

R

Atruma parslégsanas griezes moments

<«—

Atruma parslégsanas atrums Iq,ﬂ

<«

Komplektu skaits =-=
0
lespéjot/atspéjot RF moduli 3?6 ?

v

H X

Saglabat/ignorét mainitos iestatijumus W+
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2.

Displeja ekrana detalizéets apraksts

QX sérijas displeja ekranam ir tris sadalas — augsdala ir sadala PRIMARI un lejasdala labaja un kreisaja pusé ir divas
sadalas SEKUNDARI.

2.1.

Palaisanas ekrans

Péc parslégsanas nospiezot taustinu ENTER, tiek paradits Sis attéls.

Sadala PRIMARI tiek radits pédéjais lielakais griezes moments (griezes momenta stratégija) vai pédéjais lielakais lenkis
(lenka stratégija) ar mérvienibam.

Kreisaja pusé esosaja ekrana SEKUNDARI tiek radits ciklu skaits vai komplektu skaits (ja tas ir programméts).

Labaja pusé eso3aja ekrana SEKUNDARI tiek radits aktivais konfiguracijas numurs.

Lv-4

—
uu Nm

0901 i1

)

O

%ﬁ%

=
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2.2. Konfiguracija

Nospiezot AUGSUPVERSTO bulttaustinu, tiek atvérts nakamais ekrans.
Ekrana tiek radita rika izmantota KONFIGURACIJA.

PIEZIME. Izmantojot displeja moduli, var programmeét tikai 1. konfiguraciju.

NospieZot taustinu ENTER, tiek iespéjots REDIGESANAS REZIMS (31 REDIGESANAS REZIMA ieslég3anas procedara ir
vienada visiem iestatijlumu atjauninajumiem).

48619852 _ed1 LV-5
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AUGSUPVERSTO un LEJUPVERSTO bulttaustinu var izmantot, lai atjauninatu konfiguraciju. Vélreiz nospieZot taustinu
ENTER, tiek atlasita modificéta konfiguracija.

2.3. Parole

Paroles ekrana tiek radits, vai displejs ir blokéts vai atblokéts. Ja displejs ir blokéts, QX sérijas manuala rika parametrus
nevar redigét.
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Paroli var mainit, iesp&jojot REDIGESANAS REZIMU un izmantojot AUGSUPVERSTO vai LEJUPVERSTO bulttaustinu.

DO
—

Paroles ekrana ievadot virkni 1234, lietotajs var izmantot pa kreisi vérsto bulttaustinu, lai dotos uz rika ID un
programmataras versijas lapu.

OO

(————
6555 !|

Y.56] Y.60)
O

Primarais displejs ir Rika atrasanas vietas ID.
Apakséja sekundaraja displeja pa labi ir noradita displeja programmaparatras versija.

Apakséja sekundaraja displeja pa kreisi ir noradita motora vadibas iekartas programmaparatdras versija.

48619852 _ed1 Lv-7



Riku laiks tiek radits formata HH:MM:SS. Nospiediet lejupvérsto bulttaustinu, lai riku laiks tiktu radits formata HH:MM:SS.

Paréjie ekrani ir paredzéti iekséjam lietojumam, tikai Zurnala atrasanas vietas skatiSanai. Nospiediet lejupvérsto
bulttaustinu, lai tiktu paradits tikai iekSejam lietojumam paredzétais ekrans un skatitu zurnala atrasanas vietu. Véelreiz
nospiediet lejupversto bulttaustinu, lai tiktu paradits sekundara zurnala ekrans.

Vélreiz nospiediet lejupvérsto bulttaustinu, lai atgrieztos rika ID lapa. Saja lapa, nospieZot pa labi vérsto bulttaustinu,
atkal tiek atvérts paroles displejs.

LV-8 48619852 _ed1



Nospiediet taustinu ENTER, lai iespéjotu REDIGESANAS rezimu. levadiet rika atblokésanas paroli. Nospiediet taustinu
ENTER, lai izietu no REDIC;]EﬁANAS rezima.

2.3.1. QXsérijas rika parametru atjauninasana

Kad displejs ir atblokéts, izmantojot derigu paroli, nospiezot PA LABI vérsto bulttaustinu, tiek atvérti talak noraditie
iestatijumi, ko péc vajadzibas var modificét.

lestatijumus var modificét, iespéjojot REDIGESANAS REZIMU un izmantojot AUGSUPVERSTO, LEJUPVERSTO, PA LABI vai
PA KREISI vérsto bulttaustinu.

2.3.2. Radioiespéjosana/atspéjosana

Saja ekrana lietotajs var iespéjot vai atspéjot radio moduli. Izmantojot kreisaja pusé pieejamo atlasi, var atspéjot radio
moduli, savukart labaja pusé pieejama atlase ir paredzéta radio modula iespéjosanai.

# RADIO ATSPEJOTS
_——

X 5 .
+

" RADIOIESPEJOTS
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2.3.3. Komplektu skaits

Talak esosaja ekrana tiek radits stiprinamo skrivju komplektu skaits katra grupa, komplekta vai kopa 1. konfiguracijas
vajadzibam.

So iestatijumu var redigét, iespéjojot REDIGESANAS REZIMU.

2.3.4. Atruma parslégsanas atrums

Saja ekrana tiek radits QX sérijas rika atruma parslégsanas atrums. Atruma parslégsanas atrumu var redigét,
iespéjojot REDIGESANAS REZIMU un atjauninot vértibu, izmantojot AUGSUPVERSTO un LEJUPVERSTO bulttaustinu.
Programmeétais atrums ir rika maksimala atruma procentuala dala.

LV-10 48619852 _ed1



2.3.5. Atruma parslégsanas punkta konfiguracija

Saja ekrana ir noradita atruma parslégsanas punkta griezes momenta robezvértiba. To var mainit, iespéjojot
REDIGESANAS REZIMU un izmantojot AUGSUPVERSTO vai LEJUPVERSTO bulttaustinu.

2.3.6. Brivgaitas atrums

Talak eso3aja ekrana tiek radits QX sérijas rika brivgaitas atrums. Vértibu var redigét, iespéjojot REDIGESANAS REZIMU
un izmantojot AUGSUPVERSTO un LEJUPVERSTO bulttaustinu. Programmeétais atrums ir rika maksimala atruma
procentuala dala.
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2.3.7. Griezes momenta robezvértiba

Griezes moments, kada tiek sakts lenka lasijums. Véertibu var redigét, iespéjojot REDIGESANAS REZIMU un izmantojot

AUGSUPVERSTO un LEJUPVERSTO bulttaustinu.

2.3.8. Lenkis

Lenka APAKSEJAS vértibas displejs

Saja rezima lenka APAKSEJO vertibu var modificét, iespéjojot
REDIGESANAS rezimu un izmantojot AUGSUPVERSTO vai
LEJUPVERSTO bulttaustinu.

OO

\
UDDUD“

|—|7I.'II]I]I]O

LV-12

Lenka AUGSEJAS vértibas displejs

Saja rezima lenka AUGSEJO vértibu var modificét,
iespéjojot REDIGESANAS reZimu un izmantojot
AUGSUPVERSTO vai LEJUPVERSTO bulttaustinu.
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2.3.9. Griezes moments

Griezes momenta APAKSEJAS vértibas displejs

Saja rezima griezes momenta APAKSEJO veértibu var
modificét, iespéjojot REDIGESANAS rezimu un izmantojot
AUGSUPVERSTO vai LEJUPVERSTO bulttaustinu.

Griezes momenta UZDOTAS vértibas displejs

LV

Griezes momenta AUGSEJAS vértibas displejs

Saja rezima griezes momenta AUGSEJO vértibu
var modificét, iespéjojot REDIGESANAS rezimu
un izmantojot AUGSUPVERSTO vai LEJUPVERSTO
bulttaustinu.

Saja rezZima griezes momenta UZDOTO vértibu var modificét, iespéjojot REDIGESANAS reZimu un izmantojot

AUGSUPVERSTO vai LEJUPVERSTO bulttaustinu.

—

—

0.00'%

+0.00 O’F 1.00 —
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2.3.10. Griezes momenta meérvieniba
Norada 1. konfiguracija radito griezes momenta mérvienibu.

To var mainit, iespéjojot REDIGESANAS REZIMU un atjauninot vértibu, izmantojot AUGSUPVERSTO vai LEJUPVERSTO
bulttaustinu.

2.3.11. Rotacijas virziens

Attéla paradits QX séerijas manuala rika rotacijas virziens. =) Noradita rotacija virziena pretéji pulkstenraditaju kustibas
virzienam wJ Noradita rotacija pulkstenraditaju kustibas virziena

To var mainit, iespéjojot REDIGESANAS REZIMU un atjauninot vértibu, izmantojot PA LABI vai PA KREISI vérsto
bulttaustinu.
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2.3.12. Stratégija

Saja ekrana noradita izmantota konfiguracijas stratégija.
Pa kreisi — lenkis; pa labi — griezes moments

Bultina norada paslaik izmantoto konfiguraciju.

To var mainit, iespé&jojot REDIGESANAS REZIMU un atjauninot vértibu, izmantojot PA LABI vai PA KREISI vérsto
bulttaustinu.

2.3.13. lestatijumu saglabasana/ignorésana

Kad ir paveiktas visas nepieciesamas izmainas, nospiediet taustinu Enter, lai iezimétu kreisaja pusé eso3o iestatijumu
lodzinu. Nospiediet pa labi vai pa kreisi vérsto bulttaustinu, lai atlasitu labaja pusé eso3o atcel$sanas opciju. Vélreiz
nospiezot taustinu Enter, riks turpina darboties redigésanas rezima.

1 IESTATLUMU
ﬂ \/ ﬂ X Bl  saciasisana
[ | [ |

w X I[ESTATIJUMU
" ATCELSANA
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2.4. Bridinajuma ekrans

Sis ir nakamais ekrans, kas tiek iegats péc AUGSUPVERSTA taustina nospiesanas, kad QX sérijas iericé tiek radits paroles
ekrans.

2.5. Sunta kalibrésana, RF signala stiprums un akumulatora uzlades limenis

Sis ir nakamais ekrans, kas tiek ieguts péc AUGSUPVERSTA taustina nospiesanas, kad QX sérijas iericé tiek radits paroles
ekrans.

Primaraja displeja tiek radita Sunta kalibrésanas vértiba.

Sekundaraja displeja pa kreisi tiek radits RF signala stiprums, savukart pa labi tiek radits akumulatora uzlades limenis.

———
<0.00

7 IlIII | D
O
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2.6. Ciklu skaits

ST vértiba norada QX sérijas ierices darbibas ciklu skaitu kop$ pédéjas mainisanas reizes.

Lai redigétu 3o ekranu, atblokéta iericé nospiediet taustinu ENTER. Nospiediet AUGSUPVERSTO vai LEJUPVERSTO
bulttaustinu, lai notiritu ciklu skaitu. Lai saglabatu $is izmainas, ciklam ir jabut paveiktam pirms rika barosanas avota
nonemsanas. Pretéja gadijuma tiek saglabats iepriek3éjais ciklu skaits.

2.7. Lenkis
Primarais displejs — uzdotais lenkis
Sekundarais displejs pa kreisi — lenka apakséja vertiba

Sekundarais displejs pa labi — lenka augséja vértiba

06
——

O
‘

)
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2.8. Griezes moments

Primarais displejs — uzdotais griezes moments
Sekundarais displejs pa kreisi — griezes momenta apakséja vértiba

Sekundarais displejs pa labi — griezes momenta augséja vértiba

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)
©)

Nospiezot AUGSUPVERSTO bulttaustinu, tiek atvérts PALAISANAS EKRANS, kas ir pirma displeja ekrans.

——
0.00"

|I]‘I[Ilo
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1. pielikums. Gaismas diozu statusa radijumu definicijas

Displeja moduliir ¢etras gaismas diodes — 3 diodes virs un 1 diode zem displeja ekrana.

Statusa gaismas diodes tiek izmantotas, ka noradits talak.

Sarkana krasa
Dzeltena krasa
Zala krasa

Zila krasa

— pédéja pievilksanas cikla ir parsniegts augstuma ierobezojums
— pédéjais pievilksanas cikls ir pabeigts, nesasniedzot apakséjo ierobezojumu
— pédéjais pievilksanas cikls ir pabeigts robezas starp apaks$éjo un augséjo ierobezojumu

— rika radusies aktiva klime

2, pielikums. Rika klamju kodi

Rika tiek raditi pazinojumi ar talak noraditajiem klamju kodiem, kas liecina par turpmak noraditajiem apstakliem.

F-01 Riks atspéjots (ieks&jas kontroles ietekmé)

F-02 Priekslaiciga slédza vilksana — slédzis ir pavilkts pirms konfiguracijas aizkaves pabeigsanas.

1-FF USB numeracijas klame

A-10 Motora vadibas iekartas sazinas taimauts

A-55 Ir pieejams displeja programmatiras atjauninajums

B-01 Neizdevas atjauninat motora vadibas ierices programmaturu

B-85 RF ACK taimauts (no raiduztvéréja nav sanemti ACK pazinojumi)

B-E1 RF parraides NAK — kanala piekluves klame

B-E5 RF parraides NAK — parak gars korpuss

B-E9 RF parraides NAK — nav sanemts ACK

C-01 Konfiguracijas ID vértiba ir 0 vai lielaka par 8

Cc-02 Konfigurésanas darbibu skaits parsniedz 8

C-03 Pasreizéjas darbibas ID ir lielaks neka pasreizéjais darbibu skaits

C-04 Komplektu kopskaits parsniedz 8

C-05 Pasreizéjais komplektu skaits parsniedz komplektu kopskaitu

C-06 Pasreizéjais griezes momenta augséjais ierobezojums ir lielaks neka rika maksimala griezes momenta
vértiba (rika maksimala griezes momenta vértiba tiek konfiguréta rapnicas iestatijumu punktos) VAI
pasreizéjais griezes momenta augséjais ierobezojums ir mazaks neka 0

c-07 Pasreizéjais griezes momenta apakséjais ierobezojums ir lielaks neka rika maksimala griezes momenta
vértiba VAl pasreizéjais griezes momenta apakséjais ierobezojums ir mazaks neka

Cc-08 Pasreizéjais griezes momenta augséjais ierobezojums ir mazaks neka pasreizéjais griezes momenta
apakséjais ierobezojums

C-09 Pasreizéjais griezes momenta apakséjais ierobezojums ir lielaks neka pasreizéjais griezes momenta
augséjais ierobezojums (k|imes kods, kas janonem)

C-0A Pasreizéjais lenka augsejais ierobezojums ir lielaks neka rika maksimala lenka vértiba (jaiestata uz
9999)

C-0B Pasreizéjais lenka apakséjais ierobezojums ir lielaks neka rika maksimala lenka vértiba (jaiestata uz
9999)

Cc-0C Pasreizéjais lenka augséjais ierobeZzojums ir mazaks neka pasreizéjais lenka apakséjais ierobezojums

C-0D Pasreizéjais lenka apakséjais ierobezojums ir lielaks neka pasreizéjais lenka augséjais ierobezojums
(klGmes kods, kas janonem)

C-0E Rika konfigurésanas darbiba ir uzdotais griezes moments, un uzdota vértiba neatbilst griezes
momenta augséjai un apakséjai vértibai

C-OF Rika konfigurésanas darbiba ir uzdotais lenkis, un uzdota vértiba neatbilst lenka augs$éjai un apakséjai
vértibai

Cc-10 Rika konfigurésanas darbiba nav iestatita lenkim vai griezes momentam

-1 Pasreizéja robezvertiba ir lielaka neka maksimalais rika griezes moments VAI pasreizéja robezvértiba ir

mazaka

48619852_ed1
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C-12 Pasreizéjais brivgaitas atrums ir lielaks neka motora maksimalais atrums

C-13 Pasreizéjais atrumu parslegsanas atrums ir lielaks neka motora maksimalais atrums

C-14 Pasreizéja displeja mérvieniba netiek atbalstita

C-15 Griezes momenta robezvértiba parsniedz uzdoto vértibu (ar uzdotu griezes momentu) vai maksimalo
griezes momentu (ar uzdotu lenki)

C-55 Nederiga konfiguracijas atlase

E-00 Akumulatora klame

E-01 Nederigs ejas stavoklis

E-02 12T klame

E-03 Apturéta motora darbiba

E-04 Parak stipra strava

E-05 Parak liela temperatura

E-06 Stravas padeves partraukuma klime

E-07 Sunta kalibré3anas klime

E-08 Griezes momenta nobides klume

E-09 Parveidotaja klame

E-0A Darbibu izpildes taimauts

E-0B Konfiguracijas izpildes taimauts

E-0C Parsniegts griezes momenta ierobezojums

E-0D Parsniegts lenka ierobezojums

E-OE Augsta stravas ticamiba

E-OF Nepietiekams griezes moments

E-10 Nepietiekams lenkis

E-11 Zema stravas ticamiba

E-12 Priekslaiciga sledza atlaiSana

E-13 Motora vadibas iekartas sargierices atiestatisana

E-14 Partraukuma taimauts

E-18 Izlaistas palaisanas darbibas (dominéjosa griezes momenta konfigurésana nav pabeigta)

E-1B Akumulatora elementu kldme (noteikusi motora vadibas iekarta)

E-1C Akumulatora zema uzlades limena klime (noteikusi motora vadibas iekarta)

E-1D Akumulatora kritiska uzlades limena klime (noteikusi motora vadibas iekarta)

E-1E Motora vadibas ierice izsledzas

E-1F Sanemts modinataja kods (negaidits)

E-81 Motora vadibas iekartas EOR konfiguracijas ID neatbilst pasreiz atlasitajai konfiguracijai

2-<Alarm ID> | PM trauksmes laika klime atbilstoSam trauksmes ID, ko parasti konfiguré lietotajs

3-<Alarm ID> | PM trauksmes cikla klume atbilstoSam trauksmes ID, ko parasti konfigure lietotajs

C-16 Konfigurésanas darbibu skaits ir iestatits ka 0

Detalas un tehniska apkope

Originalas instrukcijas ir anglu valoda. Instrukcijas citas valodas ir originalo instrukciju tulkojums.
Darbarika remontu un tehnisko apkopi vajadzétu veikt vienigi sertifi céta servisa centra.

Ar visiem jautajumiem griezieties tuvakaja Ingersoll Rand biroja vai pie izplatitaja.

LV-20
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Przeznaczenie dokumentu:

Niniejszy dokument zawiera szczegotowe informacje wymagane do obstugi narzedzia recznego serii QX, w tym
informacje o réznych ekranach menu wraz z ich opisem oraz o sposobie edycji tych ekranow w module wyswietlacza.

Na ponizszym rysunku przedstawiono modut wyswietlacza serii QX wraz z opisem przyciskéw programowania.

OO

>
IFDH

Ingersoll Rand

Industrial Technologies

W GORE
/

)
\\
(6]

ESCAPE <—
- 3 —» ENTER
W LEWO <~
W PRAWO
W DOL

Symbol  Funkcja
% ESCAPE / Wyjscie

J ENTER / EDYCJA
Q W GORE
v W DOL

D W PRAWO
<}

W LEWO
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1.

Przeglad réznych ekranéw menu

Wiacza zasilanie narzedzia
serii QX.

EKRAN PRACA

GORE.

Nacisnij przycisk W

v

Wyswietla numer
uzywanej konfiguracji.

Aby przejs¢ do nastepnego
ekranu, nalezy zawsze nacisnac
przycisk W GORE.

Y

Nacisnij przycisk ENTER, aby przejs¢
do trybu EDYCJA.

7/

Ekran Hasto

Y
Biezacy btad

Y

Naciénij przycisk W GORE,
aby zwiekszy¢ warto$¢ o

N

jeden.

Naciénij przycisk W DOL,
aby zmniejszy¢ wartosc
o jeden.

N

v

v

Ekran stanu zawierajacy kalibracje
z uzyciem bocznika, site sygnatu
potaczenia bezprzewodowego i

poziom baterii.

Nacisnij przycisk ENTER, aby
wybrac¢ zmienione wartosci. Qy

Nacisnij przycisk ESC, aby
cofnac¢ zmiany i zachowac
poprzednie wartosci.

&3

v

Y

Liczba cykli o

Po odblokowaniu wyswietlacza
nacisnij przycisk W PRAWO.

>

ekranu.

v

Ekran Docelowy kat,

v

Naci$nij przycisk W GORE,
aby przejs¢ do nastepnego

D

dolna i gérna wartos¢

Zapisz lub zignoruj zmiany. Jesli ekran Zapisz nie jest
aktywny, nalezy za pomoca przyciskéw w gére i w
dot przejs¢ do ekranu Zapisz.

Y

Ekran dolnej i gérnej

v

wartosci docelowego kata

Y

Naciskaj przycisk W GORE,
aby przechodzi¢ po kolei do
ponizszych edytowalnych
ekranoéw.

D

EKRAN PRACA
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48619852 _ed1



48619852_ed1

Strategia — kat dokrecenia lub moment
obrotowy

Xt

v

Kierunek — w prawo lub w lewo

)

v

Jednostka momentu obrotowego

v

Docelowy kat (strategia kata) LUB docelowy
moment obrotowy (strategia momentu
obrotowego)

i
®

v

Gorna warto$¢ momentu obrotowego

v

Dolna wartos¢ momentu obrotowego

v

Gérna wartosc kata

v

Dolna wartosc kata

M= | (=] [

v

Pr6g momentu obrotowego

-+
-+

v

Predkos¢ swobodna

v

Moment obrotowy redukgji

v

Predkos¢ obrotowa redukgji

v

Licznik srub zespotu

v

Wiacz/wytacz modut RF

v

Zapisz/ignoruj ustawienia zmian

El/HX
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2, Szczegotowy opis ekranu wyswietlacza

Ekran wys$wietlacza serii QX skfada sie z trzech sekgji: jednej sekcji GEOWNA na gérze ekranu i dwdch sekgji
DODATKOWA znajdujacych sie na dole po lewej i prawej stronie.

2.1.  EkranPraca
Nacisniecie przycisku ENTER po wigczeniu wyswietlacza spowoduje wyswietlenie tego ekranu.

Sekcja GROWNA — wyswietla ostatniag warto$¢ szczytowg momentu obrotowego (w przypadku strategii momentu
obrotowego) lub ostatnig wartos¢ szczytowa kata (w przypadku strategii kata dokrecenia) wraz z jednostkami.

Sekcja DODATKOWA LEWA — wyswietla licznik cyklu lub licznik $rub zespotu, jesli liczba srub zespotu jest
zaprogramowana.

Sekcja DODATKOWA PRAWA — wyswietla numer aktywnej konfiguracji.

%ﬁ%

—
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=
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2.2. Konfiguracja
Naciéniecie przycisku W GORE spowoduje przejscie do nastepnego ekranu.
Ekran wyswietla ustawienia KONFIGURACJI uzywanej przez narzedzie.

UWAGA: Za pomocg modutu wyswietlacza mozna zaprogramowac jedynie konfiguracje nr 1.

Nacisniecie przycisku ENTER wtaczy tryb EDYCJA. (Procedura wtaczania trybu edycji jest taka sama w przypadku zmiany
kazdego z ustawien).
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Konfiguracje mozna zmieni¢ za pomoca przyciskow W GORE lub W DOL. Kolejne nacisniecie przycisku ENTER wybiera
zmodyfikowana konfiguracje.

2.3. Hasto

Ekran hasta wyswietla informacje wskazujace, czy wyswietlacz jest zablokowany czy odblokowany. Jesli wyswietlacz jest
zablokowany, nie mozna edytowac parametréw narzedzia recznego serii QX.
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Hasto mozna zmieni¢ po przejsciu do trybu EDYCJA i uzyciu przyciskéw W GORE lub W DOL.

DO
—

Po wprowadzeniu hasta, 1234” na ekranie hasta uzytkownik moze uzy¢ strzatki w lewo, aby przejs¢ do strony
identyfikatora narzedzia i wersji oprogramowania.

OO

m—
55585 !|

Y.56] Y.60)
O

W gtéwnej sekcji wyswietlacza jest wyswietlany identyfikator lokalizacji narzedzia.
W dodatkowej dolnej prawej sekcji wyswietlacza jest wyswietlana wersja oprogramowania firmowego wyswietlacza.

W dodatkowej dolnej lewej sekcji wyswietlacza jest wyswietlana wersja oprogramowania ukladowego sterownika
silnika.
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Czas narzedzia jest wyswietlany w formacie GG:MM:SS. Nacisnij przycisk W DOL, aby wyswietli¢ czas narzedzia w
formacie GG:MM:SS.

Pozostate ekrany sg przeznaczone wytacznie do uzytku wewnetrznego w celu wyswietlania lokalizacji rejestru. Nacisnij
przycisk W DOL, aby wyswietli¢ ekran do uzytku wewnetrznego w celu wyswietlenia lokalizacji rejestru. Nacisnij
ponownie przycisk W DOL, aby wyswietli¢ drugi ekran rejestru.

Naci$nij ponownie przycisk W DOL, aby wrdci¢ do strony identyfikatora narzedzia. Naci$niecie na tej stronie strzatki w
prawo spowoduje powrdét do ekranu hasta.
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Nacisnij przycisk ENTER, aby przejs¢ do trybu EDYCJA. Wprowadz odpowiednie hasto, aby odblokowac narzedzie.
Nacisnij przycisk ENTER, aby wyjs¢ z trybu EDYCJA.

2.3.1. Aktualizacja parametréw narzedzia serii QX

Po wprowadzeniu prawidtowego hasta i odblokowaniu wyswietlacza nacisniecie przycisku W PRAWO spowoduje
przejscie do kolejnych ustawien, ktére bedzie mozna zmienic w razie potrzeby.

Ustawienia mozna modyfikowa¢ po wejsciu do trybu EDYCJA odpowiednio za pomoca przyciskéw W GORE lub W DOL
badz W PRAWO lub W LEWO.

2.3.2. Wiacz/wytacz komunikacje radiowa

Ten ekran umozliwia uzytkownikowi wtgczenie lub wytaczenie modutu radiowego. Wybranie opcji po lewej stronie
wytgcza modut radiowy, natomiast wybranie opcji po prawej stronie wigcza modut radiowy.

3% RADIO
—_ WYLACZONE
% T — RADIO

* T WEACZONE
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2.3.3. Licznik $rub zespotu

Ponizszy ekran przedstawia liczbe srub zespotu (warto$¢ licznika), ktére maja zostac przykrecone dla grupy, zespotu lub
zestawu w konfiguracji nr 1.

Ustawienie mozna modyfikowac po przejsciu do trybu EDYCJA.

2.3.4. Predkos¢ obrotowa redukg;ji

Ten ekran wskazuje predkos¢ redukcji narzedzia serii QX. Predko$¢ redukcji mozna edytowac po przejsciu do trybu
EDYCJA za pomoca przyciskéw strzatek W GORE i W DOL. Programowana predkos¢ to procentowa wartosé maksymalnej
predkosci obrotowej narzedzia.
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Na tym ekranie jest wskazywany prég momentu obrotowego dla punktu redukgji. Warto$¢ mozna zmieni¢ po przejsciu
do trybu EDYCJA za pomoca przyciskéw W GORE lub W DOL.

2.3.5. Konfiguracja punktu redukcji

2.3.6. Predkosc¢ swobodna

Ponizszy ekran wskazuje predkos¢ swobodng narzedzia serii QX. Warto$¢ mozna edytowac po przejsciu do trybu
EDYCJA za pomoca przyciskow strzatek W GORE i W DOL.. Programowana predko$¢ to procentowa warto$¢ maksymalnej
predkosci obrotowej narzedzia.
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2.3.7. Prég momentu obrotowego

Moment obrotowy, przy ktérym rozpocznie sie odczyt kata. Warto$¢ mozna edytowac po przejsciu do trybu EDYCJA za
pomoca przyciskdw strzatek W GORE i W DOL..

2.3.8. Kat
Ekran,DOLNA” wartos¢ kata Ekran,GORNA” warto$¢ kata
Dolna wartos¢ kata mozna modyfikowac w tym trybie po Gorng wartosc kata mozna modyfikowac w tym
przejéciu do trybu EDYCJA za pomoca przyciskéw W GORE lub  trybie po przejéciu do trybu EDYCJA za pomoca
W DOL. przyciskéw W GORE lub W DOL..

OO

(———)
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2.3.9. Moment obrotowy

Ekran,DOLNA wartos¢ momentu obrotowego” Ekran,GORNA” wartoé¢ momentu obrotowego
Dolng wartos¢ momentu obrotowego mozna modyfikowac Gérng warto$s¢ momentu obrotowego mozna

w tym trybie po przejsciu do trybu EDYCJA za pomoca modyfikowac w tym trybie po przejsciu do trybu
przyciskéw W GORE lub W DOL. EDYCJA za pomoca przyciskow W GORE lub W DOL.

Ekran,DOCELOWY” moment obrotowy

Docelowg warto$s¢ momentu obrotowego mozna modyfikowac w tym trybie po przejsciu do trybu EDYCJA za pomoca
przyciskow W GORE lub W DOL.

e
0.00'%

= +0.00 O’F 1.00 —
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2.3.10. Jednostka momentu obrotowego
Wskazuje jednostke momentu obrotowego wyswietlana w konfiguracji nr 1.

Warto$¢ mozna zmieni¢ po przejéciu do trybu EDYCJA za pomoca przyciskéw W GORE lub W DOE.

2.3.11. Kierunek obrotu

Obraz pokazuje kierunek obrotu recznego narzedzia serii QX. ')Wskazuje obroty w lewo. xJ) Wskazuje obroty w
prawo.

Kierunek mozna zmieni¢ po przejsciu do trybu EDYCJA za pomoca przyciskéw W PRAWO lub W LEWO.
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2.3.12. Strategia

Ten ekran zawiera informacje o obecnie uzywanej strategii konfiguracji.
W lewo — kat, w prawo — moment obrotowy

Strzatka wskazujaca okresla uzywana biezaca konfiguracje.

Kierunek mozna zmieni¢ po przejsciu do trybu EDYCJA za pomoca przyciskéw W PRAWO lub W LEWO.

2.3.13. Zapisz/ignoruj ustawienia

Po wprowadzeniu wszystkich wymaganych zmian naci$nij przycisk ENTER, aby zaznaczy¢ pole zapisywania ustawien
z lewej. Aby wybra¢ opcje anulowania z prawej, naciskaj przyciski strzatek w prawo lub lewo. Ponowne nacisniecie
przycisku ENTER powoduje wyjscie z trybu edycji.

ﬂ \/ ﬂ X Bl./ zApiszusTAWIENIA

m X ANULUJ USTAWIENIA
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2.4. Ekran ostrzezen

To nastepny ekran wyséwietlany po nacisnieciu przycisku W GORE, gdy w narzedziu serii QX wyswietlany jest ekran hasta.

2.5. Kalibracja bocznikowania, sita sygnatu RF i poziom baterii
To nastepny ekran wys$wietlany po nacisnieciu przycisku W GORE, gdy w narzedziu serii QX wys$wietlany jest ekran hasta.
W gtéwnej sekcji wyswietlacza przedstawiona jest wartos¢ kalibracji bocznikowania.

W dodatkowej sekcji wyswietlacza z lewej przedstawiona jest sita sygnatu RF, a w sekcji z prawej — poziom baterii.

O

———
<0.00
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O
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2.6. Liczba cykli
Ta wartosc¢ okresla liczbe cykli wykonanych przez narzedzie serii QX od czasu ostatniej jego zmiany.

Po odblokowaniu narzedzia nalezy nacisna¢ przycisk ENTER, aby edytowa¢ ten ekran. Nacisniecie przyciskéw W GORE
lub W DOt umozliwia skasowanie liczby cykli. Aby zachowa¢ te zmiane, nalezy uruchomié cykl przed odcieciem
zasilania narzedzia. W przeciwnym razie zostanie przywrdcona stara liczba cykli.

2.7. Kat

Gtéwna sekcja wyswietlacza — docelowy kat
Dodatkowa sekcja wyswietlacza z lewej — dolna wartos¢ kata

Dodatkowa sekcja wyswietlacza z prawej — gdrna wartos¢ kata

06
——

O
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o
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2.8. Moment obrotowy

Gtéwna sekcja wyswietlacza — docelowy moment obrotowy
Dodatkowa sekcja wyswietlacza z lewej — dolna wartos¢ momentu obrotowego

Dodatkowa sekcja wyswietlacza z prawej — gdrna warto$¢ momentu obrotowego

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)
©)

Nacisniecie przycisku W GORE powoduje przejécie z powrotem do EKRANU PRACA, pierwszego ekranu wyswietlacza.

——
0.00"
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Zatacznik 1: Definicje diod LED stanu

Na module wyswietlacza znajduja sie cztery diody LED. 3 z nich znajduja sie nad, a 1 pod ekranem wys$wietlacza.

Diody LED stanu sg wykorzystywane w nastepujacy sposéb:

Czerwona — w trakcie ostatniego cyklu dokrecania nastagpito przekroczenie gérnej wartosci graniczne;j.
Z6ta — ostatni cykl dokrecania zostat zakoriczony ponizej dolnej wartosci granicznej.

Zielona — ostatni cykl dokrecania zostat zakorczony miedzy gérna a dolng wartoscia graniczna.
Niebieska — wystepuje aktywny stan btedu narzedzia.

Zatacznik 2: Kody btedu narzedzia

TNarzedzie powinno zgtasza¢ nastepujace kody btedu w przypadku nastepujacych warunkéw :

F-01 Narzedzie wylaczone (przez zewnetrzne urzadzenie sterujace)

F-02 Gwattowne pociagniecie spustu — spust zostat pociggniety przed uptywem opdznienia konfiguracji

1-FF Bfad numeracji USB

A-10 Limit czasu komunikacji sterownika silnika

A-55 Wykryto aktualizacje wersji oprogramowania wyswietlacza

B-01 Niepowodzenie aktualizacji oprogramowania sterownika silnika

B-85 Limit czasu potwierdzenia RF (nie otrzymano komunikatéw szeregowych potwierdzenia z nadajnika-
odbiornika)

B-E1 Brak potwierdzenia transmisji RF — ,Bfad dostepu do kanatu”

B-E5 Brak potwierdzenia transmisji RF —,Zbyt dtuga ramka”

B-E9 Brak potwierdzenia transmisji RF — ,Nie otrzymano potwierdzenia”

C-01 Wartos¢ identyfikatora konfiguracji wynosi O lub jest wieksza niz 8

Cc-02 Liczba krokéw konfiguracji jest wieksza niz 8

C-03 Identyfikator biezacego kroku jest wiekszy niz biezaca liczba krokow

C-04 Catkowita liczba zespotéw jest wieksza niz 8

C-05 Biezaca liczba zespotdw jest wieksza niz catkowita liczba zespotow

C-06 Biezaca gorna wartos¢ graniczna momentu obrotowego jest wieksza niz maksymalna wartos$¢

momentu obrotowego narzedzia (maksymalna wartos¢ momentu obrotowego narzedzia jest
skonfigurowana w nastawach fabrycznych) LUB biezgca gérna warto$¢ graniczna momentu
obrotowego jest mniejsza niz 0

c-07 Biezaca dolna wartos$¢ graniczna momentu obrotowego jest wieksza niz maksymalna warto$¢
momentu obrotowego narzedzia LUB biezaca dolna wartos$¢ graniczna momentu obrotowego jest
mniejsza niz

Cc-08 Biezaca gorna wartos¢ graniczna momentu obrotowego jest mniejsza niz biezaca dolna wartos¢
graniczna momentu obrotowego

C-09 Biezaca dolna wartos¢ graniczna momentu obrotowego jest wieksza niz biezgca gérna wartosc¢
graniczna momentu obrotowego (kod btedu do usuniecia)

C-0A Biezaca gorna wartos¢ graniczna kata jest wieksza niz maksymalna wartos¢ kata narzedzia (nalezy
ustawi¢ wartosc¢ 9999)

C-0B Biezaca dolna wartos$¢ graniczna kata jest wieksza niz maksymalna wartos¢ kata narzedzia (nalezy
ustawi¢ wartos¢ 9999)

Cc-0C Biezaca gorna wartosc graniczna kata jest mniejsza niz biezgca dolna wartos¢ graniczna kata

C-0D Biezaca dolna wartos¢ graniczna kata jest wieksza niz biezgca gérna wartos$¢ graniczna kata (kod
btedu do usuniecia)

C-0E Krokiem konfiguracji narzedzia jest docelowa warto$¢ momentu obrotowego, a warto$¢ docelowa

przekracza gérna i dolng wartos¢ momentu obrotowego

C-OF Krokiem konfiguracji narzedzia jest docelowa wartosc kata, a wartos¢ docelowa przekracza gorng i
dolng wartos¢ kata

C-10 Krok konfiguracji narzedzia nie zostat ustawiony ani dla kata ani dla momentu obrotowego
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c-1 Biezaca warto$¢ progowa jest wieksza niz maksymalny moment obrotowy narzedzia LUB biezaca
wartos$¢ progowa jest mniejsza niz

C-12 Biezaca predkos¢ biegu jatowego jest wieksza niz maksymalna predkos¢ obrotowa silnika

C-13 Biezagca predkosc¢ redukgji jest wieksza niz maksymalna predkos¢ obrotowa silnika

C-14 Biezaca wartos¢ jednostki wyswietlacza nie jest obstugiwana

C-15 Wartos¢ progowa momentu obrotowego przekracza docelowg (z docelowym momentem
obrotowym) lub maksymalng wartos¢ momentu obrotowego (z docelowym katem).

C-55 Nieprawidtowy wybér konfiguracji

E-00 Usterka akumulatora

E-01 Nieprawidtowy stan hali

E-02 Usterka 12T

E-03 Zgasniecie silnika

E-04 Zbyt duze natezenie

E-05 Zbyt wysoka temperatura

E-06 Btad biezacej kompensacji

E-07 Btad kalibracji bocznikowania

E-08 Btad kompensacji momentu obrotowego

E-09 Usterka przetwornika

E-0A Limit czasu wykonania kroku

E-0B Limit czasu wykonania konfiguracji

E-0C Wartos¢ graniczna zbyt wysokiego momentu obrotowego

E-0D Wartos$¢ graniczna zbyt duzego kata

E-OE Akceptowalnos¢ pradu — wysoka wartosc¢

E-OF Zbyt niski moment obrotowy

E-10 Zbyt maty kat

E-11 Akceptowalnos¢ pradu — niska wartos¢

E-12 Wczesne wyzwolenie

E-13 Resetowanie uktadu alarmowego sterownika silnika

E-14 Limit czasu hamulca

E-18 Pominiete kroki uruchomienia (konfiguracja dominujagcego momentu obrotowego nie zostata
zakonczona)

E-1B Usterka ogniwa akumulatora (wykryta przez sterownik silnika)

E-1C Usterka niskiego stanu akumulatora (wykryta przez sterownik silnika)

E-1D Krytyczna usterka akumulatora (wykryta przez sterownik silnika)

E-1E Wytaczanie sterownika silnika w toku

E-1F Odebrano kod wybudzenia (nieoczekiwanie)

E-81 Identyfikator konfiguracji w EOR sterownika silnika jest niezgodny z obecnie wybrang konfiguracja

2-<Alarm ID> | Btad czasu alarmu konserwacji profilaktycznej dla odpowiedniego identyfikatora alarmu zwykle
konfigurowanego przez uzytkownika

3-<Alarm ID> | Btad cyklu alarmu konserwacji profilaktycznej dla odpowiedniego identyfikatora alarmu zwykle
konfigurowanego przez uzytkownika

C-16 Liczba krokéw konfiguracji jest ustawiona na 0

Czesci i konserwacja

Oryginalne instrukcje sg opracowywane w jezyku angielskim. Instrukcje publikowane w innych jezykach sg
tlumaczeniami oryginalnych instrukgji.

Naprawa i konserwacja narzedzia powinna by¢ przeprowadzana tylko przez Autoryzowane Centrum Serwisowe.

Wszelkie uwagi i pytania nalezy kierowa¢ do najblizszego biura lub dystrybutora fi rmy Ingersoll Rand.
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Llen Ha poKymeHTa:

To3u BOKYMEHT CbAbpKa NoapobHa nHGOPMaLMA 3a Pa3fIMYHN EKPaHM HA MEHIOTA, TAXHOTO ONUCaHWE U KaK Te3n
eKpaHu fla ce pefakT1paT B MOAY/ 3a NMOKa3BaHe, KOeTo € HeOHOXOAUMO 3a PYHKLMOHNPAHETO Ha PbUHMA UHCTPYMEHT
cepua QX.

M306parkeHMeTo No-[osy Nokassa Mogysl 3a nokasBaHe Ha cepust QX € onvcaHve Ha NporpamMmHuTe 6y TOHMN.
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1. Mpernen Ha pa3nnyHM eKpaHN Ha MeHIoTa

BkntoueTte UHCTpPyMeHTa
cepua QX

PABOTEH EKPAH

HatucHete 6yToHa Q
HATOPE”

M3non3ea ce Homep 3a
KoHdUrypupaHe Ha gucnnen

BviHaru HaTucKaiTe 6yToHa
"
,HATOPE", 3a fa npemnHeTe Q ) HatucHete ,BbBEXXOAHE’, 3a na Bnesete B Qﬂ
KbM CNieABallViA eKpaH pexnm,PEOAKTUPAHE"
Y
EkpaH c napona
Y HatncHete 6yToHa HaTucHete 6yToHa
T ,HATOPE" 3a ga Q LHALONY” 3a HamanuTe @
OKOBa rpetlka yBEeNMYmnTE CTOMHOCTTa CTOMHOCTTa
Y ¢ ¢
EKpaH Ha cTaTyca ¢ Kanubpurpare HaTtncHete , BbBEXXOAHE", 3a HatucHeTe ,I3XOL", 3a na
Ha LWYHT, 6e3KM1YHa cuna v HUBO Ha na usbepete NpomeHeHNTe Qﬂ OTMeHMTe NPOMeHuTe 1 Aa %
aTepuiATa. i 3anasute cTapuTe CTOMHOCTY.
p CTONHOCTM.
. Cnep KaTo gucnnent ce
Bpoi Lk o . HaTVlI’CHETe 6yTOHa
OTK/I0UM, HaTUCHeTe ByTOHa ,HATOPE”, 3a fia npemunHeTe
"
¢ +HAOACHO KbM CrleiBalLma eKpaH
EKpaH 3a uenesu bron, ¢
HUCHK 1 BUCOK CbxpaHeTe Unu urHopuparTe npomeHuTe. AKO He

CTe B eKpaHa 3a CbxpaHsBaHe, n3ron3saite byToHa

3a NpUABUXBaHe Harope Unn Haaosy A0 eKpaHa 3a
CbXpaHABaHe.

\ 4 P

EKpaH 3a Lenesu BbpTALY, ¢
MOMEHT, HUCHK 1 BUCOK

HaTtncHete 6yToHa ,HATOPE’,

3a fa npemuHeTe efHo no
4 efiHo, 3a ia fJOCTUTHeTe NoA Q
penakTMpyemmTe eKpaHu
PABOTEH EKPAH nocnefoBaTenHo

BG-2 48619852 _ed1



48619852_ed1

£
CTpaterus — broi Uam BbpTAL, MOMEHT i?ﬁ

v

MocoKa — Mo YaCOBHMKOBATa CTPesKa Ui q
06paTHO Ha YaCOBHMKOBATA CTPesIKa KJ

v

v

Lienesn vron (brnosa ctpaterua) I uenesn
BbPTALL MOMeHT (CTpaTterna Ha BbpTALY
MOMEHT)

EnnHunua 3a BbpTALL, MOMEHT EE"—"I

v

BbpTAL, MOMEHT BUCOK

v

BbpTAL MOMEHT HUCHK

v

bron Bucok

v

bron HUCBK

M= | || [

v

Mpar Ha BbpTALY, MOMEHT

—+
_..

v

v

CBobofHa ckopocT 9

BbpTsALL MOMEHT Ha NpemecTBaHe Hagony

v

CKOpOCT Ha NpemecTBaHe Hagony 'q,ﬂ
; s
Bpoi Habopu . e

v

—
AxkTnBMpaHe / peaktneBupaHe Ha RF mogyn 3?5 ?

v

CbxpaHsBaHe / ITHOPUPAHe Ha MPOMEHEHNTE W/

Gl X

HaCTPOWKMN
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2. MNoppo6Ho onucaHme Ha eKpaHa Ha gucnnes

Ha ekpaHa Ha gucnnea Ha cepua QX nma Tpu cekuymm, eaHa ,OCHOBHA" B ropHaTta yacT v ase ,BTOPUYHW', KonTo ca B
[AcHaTa 1 nABaTa [0JHa YacT Ha gucnnes.

2.1. Pa6oreH eKpaH
Mpwu HaTucKaHe Ha byToHa ,,BbBEXXAHE" cnep BKouBaHe Ha eKpaHa Lie ce NMoKarke ToBa M300paxeHue.

OCHOBHA cekuus - noKa3Ba NOCNefHNA BbPXOB BbPTALL MOMEHT (3a CTpaTerusa Ha BbPTALL MOMEHT) UM NOCeAHUA
BbBPXOB bIrbJl (3a br/IoBa CTpaTerna) C MEPHU eQUHNULN.

BTOPUYHWAT JIAB - nokasBa 6pos unkav unm 6pos Habopwu, ako 6poii Habopwu e NporpaMmpaH.
BTOPUYHWAT OECEH - noka3sa HoMepa Ha akTvBHaTa KOHGUrypauus.

%ﬁ%

—
uu Nm

=0
[
In
="

=

)
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2.2, KoHdurypaumnsa
HatuckaHeto Ha,,HATOPE" we Bv npexsbpnn Ha cnefBalina ekpaH.
EkpaHbT nokasBa HacTporkata KOHOUIYPALIVA, nsnon3saHa B MHCTPYMEHTA.

3ABEJIEXKA: Camo KoHdurypauma 1 moxe fia ce nporpammupa Ypes mogyna 3a nokaspaHe.

HaTtnckaHeto Ha ,BbBEMIOAHE" we aktusumpa,PEXKUM HA PEJAKTUPAHE" (MpoueaypaTta 3a Bnn3saHe B,PEXVM HA
PEOAKTUPAHE" e egHaKkBa 3a BCUYKM aKTyann3aLmm Ha HaCTPOKM)
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3a aKkTyanusnpaHe Ha KoHbUrypaumaTa moxe Aa ce nsnonssa 6yToHsT ,HATOPE” nnn ,HAJOJY” MNosTOpHOTO
HaTucKaHe Ha,BbBEXXOAHE" we n3bepe moguounumpaHata KoHdurypaums.

2.3. Mapona

EkpaHbT C naponaTa NoKasBa fanu AUCMeAT e 3aKNoUeH UM OTKITIoUYEeH. AKO ANCNIEAT e 3aK/IoYeH, NapameTpuTe Ha
PBYHUAT UHCTPYMeEHT cepura QX He MoraT fa ce pefakTupar.

BG-6 48619852 _ed1



@

MaponaTa moxe fa ce npomeHu, Kato ce Bnese B,PEXKVM HA PEJAKTUPAHE" n ce nusnonssa 6ytoHbt ,HATOPE” unu
LHALOIY".

DO
—

AKo Ha eKkpaHa C naponarta ce Bbeefie, 1234", noTpebuUTensaT MOXKe Aa U3NOoN3Ba SiABaTa CTPesKa, 3a Aa otmae ao U Ha
WHCTPYMEHTa U O CTpaHULaTa C BEpCKATa Ha codTyepa.

OO

(————
6555 !|

Y.56] Y.60)
O

OcHoBHUAT gucnnen e [l Ha MECTONONOXEHNE Ha UHCTPYMEHT".
JonHnAT BTOprYeH feceH e BepcuaTa,ODbpmyep Ha gucnnein”.

JonHuaT BTOprYeH nsB e BepcusaTa,,Obpmyep Ha KOHTpoepa Ha MoTopa”.

48619852 _ed1 BG-7



YacbT Ha Ancnnen Ha MHCTpyMeHTa e BbB dopmat Y4:MM:CC. HaTrcHeTe 6yToHa Haflony, 3a [ia Ce NMOoKake YachT Ha
WHCTpyMeHTa BbB dopmat Y4:MM:CC.

OctaHanute €KpaHu Ca CaMO 3a BbTPELWHO NOJI3BaHe, 3a nperneq Ha MeCTOMNMONTIOXKEHNETO Ha pPerncTbopa. HatncHete
6yTOHa Hagony, 3a Aa Ce NoKae eKpaH CaMO 3a BbTPELWHO NMoJi3BaHe 3a nperneq Ha MeCTonoIoXKEHNETO Ha permctbpa.
HatncHete 6yTOHa Hagony OTHOBO, 3a ia Ce NMOKae BTOPW eKpaH Ha perncrbpa.

HatucHete 6yTOHa Ha[oJly OTHOBO, 3a ja C€ BbpHeTe KbM CTpaHMLaTa C na Ha NHCTPYMEHTa. HaTtuckaHeTo Ha gAcHaTa
CTpesika OT Ta3u CTpaHuUa LWwe B/ nssene O6paTHO KbM gncnnea C napona.
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HatucHete ,BbBEKAHE", 3a ga snesete B pexum ,,PEOAKTUPAHE". BbBegeTe cboTBeTHaTa Napona 3a OTK/oYBaHe Ha
NMHCcTpyMeHTa. HatncHete ,BbBEKAHE’, 3a ga nsnesete ot pexkum ,,PEJAKTUPAHE".

2.3.1. HapgrpaxpaHe Ha napameTpuTe Ha MHCTPYMeHTa cepusa QX

Cnep KaTo AncnneaT 6be OTKIIOYEH C BaJIMAHA Naposia, HaTUCKaHeTo Ha 6yToHa ,HAAACHO" we BY oTBEAE KbM
CNnegHUTe HaCTPOWKK, KOUTO MOTaT Aia Ce NMPOMEHSAT criopel He06XOAMMOCTTA BU.

Hactporikute morat fla ce npomeHsAT upe3 Bnu3aHe B,PEXXUM HA PEJAKTUPAHE" n nsnonssaHe Ha 6ytoHa ,HATOPE”
unn  HAJONY", unn HAOACHO" nnn ,HAJNIABO" cnopep HeobxoanMMOCTTa BU.

2.3.2. AkKTMBMpaHe/peakTUBMpPaHe Ha pagno mogyna
To3u ekpaH NO3BONsABa NOTPEOUTENAT a aKTVBMPA UMW AieakTUBMpPa paaro moayna. CenekuunsTa BNsBO feakTUBMpPa
pagvo mopayna, a cenekyusTa BAACHO akTUBKMPaA pagno moayna.

# OEAKTVBMPAHO

PAINO
—
% ? " AKTVBUPAHO
* ‘? PAINO
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2.3.3. bpoii Habopu
[onHUAT ekpaH Nokasea 6pos Habopwu 6ONTOBE, KOMTO Aa ce 3aBuUAT 3a [pyna, Habop unu Komnnekr 3a KoHdurypauus 1.

ToBa Moxe fa ce moguourumpa ypes snmsaHe B,PEXXVMM HA PEOAKTUPAHE"

2.3.4. CKoOpoOCT Ha npemecTBaHe Hagony

To3m ekpaH yKa3Ba CKOPOCTTa Ha NpemMecTBaHe Hagony Ha MHCTpyMeHTa cepua QX . CKopocTTa Ha npemecTBaHe
Hago/ly MOXe fa ce pefakTupa upes BnusaHe B,PEXKM HA PEJAKTVIPAHE" n pa ce akTyanusmnpa upes n3non3BaHe Ha
ctpenkata HATOPE n HALJOJY. MporpamupaHaTta CKOPOCT € NPOLEHT OT MakCUMmasiHaTa CKOPOCT Ha MHCTPYMEHTa.
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To3u ekpaH nokasBa,,llpar Ha BbpTALMA MOMEHT 3a TOUKa Ha NpemecTBaHe Hagony". ToBa MOXe fia ce MPOMEHN, KaTo ce
Bnese B,PEXKVM HA PEOAKTUPAHE"  ce usnonsea 6ytoHst ,HAFTOPE” unn , HALLONY".

2.3.5. KoH¢wur. Ha TouKaTa Ha NpemecTBaHe Hagony

2.3.6. CBo6opgHa ckopocT

JonHmAT eKpaH NoKa3Ba cBoH6oAHaTa CKOPOCT HA MHCTpYMeHTa cepus QX . CTOMHOCTTa MOXe fia Ce peflakTipa upes
Bnu3aHe B pexum ,,PELAKTUPAHE" n ga ce akTyanm3upa ypes nsnonssaHe Ha ctpenkarta,HATOPE” n HALOJTY".
MNporpamnpaHaTa CKOPOCT € MPOLEHT OT MaKCMMasiHaTa CKOPOCT Ha MHCTPYMEHTA.
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2.3.7. [Mpar Ha BbpTAL, MOMEHT

BbpTAWMAT MOMEHT, MPW KONTO 3anoyBa YeTeHe Ha brbia. CTOMHOCTTa MOXe fla Ce peflakTupa Yypes Bin3aHe B pexum
PEOAKTUPAHE” n ga ce akTyanu3mpa ypes n3nonssaHe Ha ctpenkarta,HATOPE” n, , HAJQONY".

2.3.8. bron
Owucnnen Ha bron,,HACDHK” Owvcnnen Ha bron,,BUCOK”

bron , HACHK” moxe aa ce moandurLmpa B TO31 pexmm ypes
Bnu3aHe B pexum,,PEJAKTUPAHE" 1 n3nonseaHe Ha 6yToHa
+HATOPE” unu ,HALONY".

brvn ,,BUCOK” moxe pga ce moandurumpa B 1031
pexum ypes snmsaHe B pexum,,PEOAKTUPAHE" n
nsnonssaHe Ha 6yToHa ,HATOPE" nnn ,HAJONY"

OO

\
”ﬂDDDDi

|—|7I.'II]I]I]O
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2.3.9. BbpTaAw MOMEHT

IOuncnnen Ha BbpTAw, MomeHT ,HNCDHK”

BbpTaw momeHT , HACDHK” moxe fa ce moguduympa B 1031
pexunm ypes snmsaHe B pexum,PEOAKTUPAHE" n nsnonssane
Ha 6yToHa ,HATOPE" nnn ,HAJONY".

Oncnnen Ha BbpTAW MomeHT , LIENT”

@

IOuncnnen Ha BbpTAW, MOMeHT,BUCOK”

BbpTaw, momeHT,,BUCOK” Mmoxe fa ce mogudunumpa
B TO3U PEXUM Ype3 B/I3aHe B PEXNM
+PEOAKTUPAHE" n n3nonssaHe Ha 6ytoHa,,HATOPE”
v HAOQONY"

BbpTaw, momeHT ,LIEJT” MOXe aa ce moanduumpa B T03U pexxmum upes BnnsaHe B pexkum ,PEOJAKTUPAHE" n nsnonseaHe

Ha 6yToHa ,HATOPE" nnn ,HAJOONY"

—

—

0.00'%
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2.3.10. EgvHuLUa 3a BbpTAL, MOMEHT
MNoka3Ba efrHMLaTa 3a BbPTALLY MOMEHT, NoKa3aHa B KoHdurypauma 1.

ToBa mMoXe fla ce npomeHw, KaTo ce Bnese B,PEXKM HA PEJAKTUPAHE" n ce nsnonssa 6ytoHbt ,HATOPE” unu
LHALOONY",

2.3.11. Mocoka Ha BbpTeHe

M306paxkeHMeTO NOKa3Ba NOCOKaTa Ha BbPTEHE, B KOATO Ce BbPTU PbYHUAT UHCTPYMEHT cepus QX. I Mokassa
BbpTeHe 06paTHO Ha YaCOBHMKOBATa CTPENKa, R [OKa3Ba BbPTEHE M0 NOCOKA Ha YaCOBHMKOBATA CTPESKa

ToBa MoXe fla ce npomeHw, KaTo ce Bnese B,PEXKVM HA PEJAKTUPAHE" n ce nsnonsea 6ytoHst , HAAACHO" nnu
LHAJIABO”
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2.3.12. Crparterus

To3u ekpaH NoKa3Ba cTpaTernaTa 3a KOHPUryprpaHe, KOATO ce U3Mon3Ba.

J1aBo — bron, JACHO — BbPTALY, MOMEHT

YKa3aTesiHaTa CTpesika NoKa3Ba HacTosALlaTa KoHGUrypaumsa, KOATo ce N3nos3Bga.

ToBa MOXe fla ce npomeHw, KaTo ce Brese B,PEXKM HA PEJAKTUPAHE" n ce nanonsea 6ytoHsT  HAJTABO" unm
LHAOACHO".

2.3.13. HacTtpoiikm 3a cbXxpaHABaHe / UrHopupaHe

Cnepn KaTo BCMYKU HEOOXOAMMU NPOMEHM ObAaT 3aBbPLUEHM, HATUCHETE ,BbBEXKAAHE", 3a Ia MAapKuUpaTe Npo3opeLa
3a HaCTPOWKM 3a CbXpaHeHKe BABO. HaTucHeTe GyTOHa CbC CTPesika HaAsICHO UK HanABoO, 3a Aia n3bepeTe

OTMAHAa BAACHO. HaTtuckaneTo Ha,,BbBEH(AaHe” BTOPW MbT We goseae A0 13M3aHe Ha MHCTPYMEHTa OT peXXirMa Ha
penaKkTipaHe.

. HACTPOVIKM 3A
ﬂ \/ ﬂ X Bl Coxanssane
- - ] X HACTPOVKM 3A

. OTMAHA
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24, MpeaynpeauTteneH ekpaH

ToBa e cnefBalUAT eKpaH, KOWTO ce NosBsABa cfief] HaTUCKaHe Ha 6yToHa ,,HATOPE", Korato Ha cepusi QX ce n3Bege
eKpaHbT C napona.

2.,5. Kanub6pupaHe Ha WYHT, cUia Ha PaANoOYEeCTOTHUA CUrHAN U HNBO Ha 3apAj Ha
6aTepusara

ToBa e cneABalMAT eKpaH, KOWTO ce NoABABa cief HaTuckaHe Ha 6yToHa ,HATOPE", koraTo Ha cepua QX ce n3sege
eKpaHbT C Napona.

OCHOBHUAT AWCMNIEeN MOCOYBa CTOMHOCTTA Ha KannbprpaHe Ha LWyHTa.

BTOpMUYHUAT gucnieli BNSIBO NOCOYBA CUaTa Ha PafMoYeCcTOTHIA CUrHal, a TO3M BASICHO NOCOUBA HMBOTO Ha 3apAj Ha
baTepusTa.

O
——
<0.00
@ i .lIII|OD
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2.,6. bponuyuknmn

Ta3y CTONHOCT NoKa3Ba 6pos LKW, N3BbPLUEHN OT MHCTPYMeHTa cepua QX oT nocnefHUA NbT, Korato e 6un
NMPOMEHEH.

Korato MHCTPYMEeHTDBT e OTK/toUeH, HaTrcHeTe 6yToHa ,BbBEMIAHE’, 3a na pepaktupate 1031 ekpaH. HaTncHeTe 6yToHa
,HATOPE" nnn ,HALOJTY* 3a pga nsunctmute 6pos UMK, 3a Aa ce 3amnasu Tasu NpomsiHa TpsbBa aa ce Hanpaey egquH
LUUKDBI, NPeAU MHCTPYMEHTBT fa ce U3KIoUU. B npoTrBeH criyyai 60AT LMKIn ce Bb3CTaHOBMN.

2.7. bron
OcHoOBeH aucnnemn - LueneBsu broi
BTropuryeH gucnnen BRABO - brbfl HUCHK

BTopuueH ancnnen BGACHO - brbi BUCOK

06
——

O
‘ g

o

48619852_ed1 BG-17



@

2.8. BbpTaw, MomMeHT

OcHoBeH gncnnen - uenesn BbpTALL MOMEHT
BTropurueH gucnnen BAABO - HUCBHK BbPTALL MOMEHT

BTOpVILIEH ancnnen BAACHO - BUCOK BbpPTAL, MOMEHT

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)
©)

HaTtunckaHeTo Ha ,HATOPE" BpbLa ob6paTtHo B,PABOTEH EKPAH’, nbpBUAT ekpaH Ha gucnnes.

——
0.00"

|I]‘I[Ilo
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I'IpvmomeHme 1:CBeTtoguop 3a CTaTycC - onpepesieHnA

Ha MOAyJia 3a NOKa3BaHe Ma YeTnpu CcBeTognoaa. 3B ropHaTa 4Yact n 1 nop €KpaHa Ha gucnnesn.

CBetoguoguTe 3a CTaTyC Ce n3noJsi3BaT, KakTo cieaBa:

YepseH --
Kont -
3eneH --

CuH -

[MocnegHMAT UKD Ha 3aTAraHe npesuilaBa CBOATA rOpPHa rpaHnUa
[MocnegHMAT UMKbBN Ha 3aTAraHe e 3aBbpLlUeH noAg Ao/HaTa My rpaHuua
[MocnegHMAT UMKDBA Ha 3aTAraHe e 3aBbpLlUeH MeXAy HeroeaTa ropHa 1 AoNHa rpaHnum

V]HCTp)/MEHT'bT € B CbCTOAHME Ha aKTUBHa rpetllka.

an/IﬂO)KeHI/Ie 2 : Kopose 3a rpewka Ha MHCTPpyMeHTa

MHCprMEHT'bT C'bO6LLlaBa alegHNTE KoA4oBeE 3a rpellka 3a I/I36pOGHVITe CbCTOAHNA:

F-01 NHCTPYMEHTHT e feakKTUBMPaH (OT BbHLUIHO yrnpaBneHue)

F-02 Bbp30 HaTMCKaHe Ha cnyCcbKa — CMYCbKbT € HaTUCHAT Npefm 3abaBAHeTo 3a KoHUryprpaHe fa e
3aBbpLUEHO

1-FF [pewka npn HomepurpaHe Ha USB

A-10 M3Tekno Bpeme Ha KOMYHMKaLMA Ha KOHTPOJiepa Ha MOTOpa

A-55 OTKpuTa e akTyanm3sauua Ha BepcuaTa Ha codTyepa Ha gucnnes

B-01 HeBb3MOXHOCT 3a akTyanu3upaHe Ha codTyepa Ha KOHTposiepa Ha MOTopa

B-85 M3tnuaHe Ha BpemeTo Ha pagnodectoTHusa ACK (Hue He nonyumxme cepuiiHo ACK cbobuyeHre ot
npuemo-npeaaBaTenHoTo YCTPONCTBO)

B-E1 PagnouectotHo npepgasaHe NAK —,HeycneweH goctbn fo KaHan”

B-E5 PagnouectotHo npepasaHe NAK -, TBbpae abnra pamka”

B-E9 PagnouectotHo npegasaHe NAK —,He e nonyuern ACK”

C-01 CToMHOCTTa Ha KoHdurypaunoHHua U e 0 unn no-ronama ot 8

C-02 BpoAT Ha KOHUrypaUMOHHWTE CTBHIKK € NO-TofIAM OT 8

C-03 Tekywmat [ Ha CTbnKa e No-rofisiMo OT TeKYLMsA OPOI CTbMKU

C-04 O6WwusT Habop e no-ronsm oT 8

C-05 TekywmAaTt 6poit Habopw e no-ronsam ot O6WMA Habop

C-06 TekywaTa ropHa rpaHu1La Ha BbPTALL MOMEHT € Mo-rofiAiMa OT MakKCMManHaTa CTOMHOCT Ha BbpTALY,
MOMEHT Ha MHCTPYMeHTa (MakcMasnHaTa CTOMHOCT Ha BbPTALY MOMEHT Ha MHCTPYMeEHTa e
KoHdurypurpaHa sbB QabpuryuHo 3agaseHu Toukm) U Tekyllata ropHa rpaHmLa Ha BbpTALL MOMEHT e
no-maJska ot 0

Cc-07 TekywaTa AofIHa rpaHMLa Ha BbPTALL MOMEHT € NOo-rofifiMa OT MakCMManHaTa CTOMHOCT Ha BbPTALY,
MOMEHT Ha MHCTpyMeHTa WM TeKyLiaTa JONHa rpaHnLUa Ha BbPTALY MOMEHT e Mo-MaJika OT

c-08 TeKyLiaTa ropHa rpaHuLa Ha BbpPTAL MOMEHT € No-MaJika OT TeKyllaTa [o/Ha rpaHuLa Ha BbpTALY,
MOMEHT

C-09 TekywaTa gosHA rpaHMLa Ha BbPTALL MOMEHT € NOo-rofifiMa OT TeKyLlaTa ropHa rpaHuLa Ha BbpTAL
MOMeHT (KofbT 3a rpeluka TpsibBa fia ce U34nCTn)

C-0A TekywiaTa ropHa rpaHu1La Ha brbJa e No-rofifiMa oT MakCMMasiHaTa CTOMHOCT Ha brrb/ia Ha
MHCTPYMeHTa (Ja ce HacTpou Ha 9999)

C-0B TekylaTa gofnHa rpaHnLa Ha brbsia e No-rofiAama OT MakCMManHaTa CTOMHOCT Ha brbJa Ha
WMHCTPYMeHTa (Ja ce HacTpou Ha 9999)

C-0C TekyLlaTa ropHa rpaHu1La Ha brbJa € no-Manka oT TeKyLlaTta JofHa rpaH1LUa Ha brbaa

C-0D TekywiaTa fofiHa rpaHMLa Ha brbfa e No-rofamMa oT TeKyllaTa ropHa rpaHuua Ha brbna (Kogbt 3a
rpeLka TpsAbBa Aa ce M3vmcTn)

C-0E CTbnkaTa 3a KoHOUryprpaHe Ha UHCTPYMEHTa € LieNieBU BbPTALL MOMEHT Y LiefieBaTa CTOMHOCT e
N3BbH ropHaTa 1 JonHaTa rpaHiLa Ha BbpTAL, MOMEHT

C-OF CTbnkaTa 3a KoHbUryprpaHe Ha UHCTPYMEHTa € LiefIeBU bIrbJl 1 LiefieBaTa CTOMHOCT € M3BbH ropHara
1 AoSIHaTa rpaHnLa Ha brona

C-10 He e 3agapgeHa cTbnka Ha KOHOUIryprpaHe Ha MHCTPYMEHTa HMTO 3@ bIrbJl, HUTO 3@ BbPTALL MOMEHT

cn TekywiaTta nparosa CTOMHOCT € NO-rofIAIMa OT MaKCMMasHUA BbPTALL MOMEHT Ha MHCTpymeHTa WA
TeKyLlaTa nparosa CTOMHOCT € No-Maska

C-12 TekyLiata cBO6O[HA CKOPOCT € Mo-rofifiMa OT MaKCMasiHaTa CKOPOCT HAa MOTOpPa

C-13 TekyLaTa CKOPOCT Ha MpemMecTBaHe Haf oy e No-rofiAmMa OT MaKCMManHaTa CKOPOCT Ha MOTopa

48619852_ed1
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C-14 TekywiaTa CTOMHOCT Ha eAMHMLATA Ha AUCTIeA He ce NogabpKa

C-15 MparbT Ha BbPTAL, MOMEHT NpeByLaBa LenTa (C uen Ha BbPTAL, MOMEHT) AN MaKCUMarH1A BbPTALL
MOMEHT (C LeneBn brohn)

C-55 HeBanuaeH n3bop Ha KoHbUrypaums

E-00 pewka npu 6atepuaTta

E-01 HeBanngHo CbCTOsAHME Ha Xane

E-02 lpewka 12T

E-03 bnoknpan motop

E-04 CBPBXTOK

E-05 CBpbx TemnepaTypa

E-06 lpelKa Npu HaCTpOMKaTa 3a U3K/IOYBAHE Ha TOKa

E-07 peluka Npu KanubpupaHe Ha LWYHT

E-08 pelKa npy KOMNEHCMpPaHe Ha BbPTALY MOMEHT

E-09 lpelwuka npv npeobpasyBaTens

E-OA M3Tekno Bpeme Ha U3NMbJIHEHNETO Ha CTBIKN

E-OB M3Tekno Bpeme Ha n3BbpLUBaHe Ha KOHGUrypupaHe

E-0C MpeBuweHa rpaHuLa Ha BbpPTALL MOMEHT

E-OD lNpeBuwweHa rpaHuLa Ha brbn

E-OE Bucoka BepoATHOCT 3a TOK

E-OF Mop BbpTALL, MOMEHT

E-10 Mop bron

E-11 H1cKa BepOATHOCT 3a TOK

E-12 PaHHO oTnycKaHe Ha cnycbKa

E-13 MpeHacTpomBaHe Ha NpeanasnTena Ha KOHTPOepa Ha MoTopa

E-14 M3Tekno Bpeme Ha cnupaykarta

E-18 MponycHaT paboTHU cTHMKK (NpeobnafasallaTta KOHGUIypaLUMa Ha BbPTAL MOMEHT He e
3aBbpLueHa)

E-1B lpeluKa B KneTKa Ha baTepurATa (3aceyeHa OT KOHTposiepa Ha MOTOpa)

E-1C pelwka 3a cnaba 6atepua (3aceyeHa OT KOHTPOepa Ha MOTopa)

E-1D lpeluKa 3a KpUTUYHa GaTepuA (3aceueHa OT KOHTpoJiepa Ha MOTOPa)

E-1E KoHTponepbT Ha MOTOpa Ce N3KIYBa

E-1F MonyueH e Kog 3a CbbyxaaHe (HO He e OYaKBaH)

E-81 KoHourypaumoHHuat [ B EOR Ha KOHTponepa Ha MOTopa He OTroBaps Ha TeKyLiaTta n3bpaHa
KOHOUrypauua

2-<Alarm ID> | [pewka npu BpemeTo Ha anapmMa 3a PM 3a cvoTtBeTHUs M Ha anapma, KoeTo 061yainHo ce
KOoHUrypurpa ot notpebutens

3-<Alarm ID> | [pewkKa npu UMKba Ha anapma 3a PM 3a cboTtBeTHUA W[ Ha anapmMa, KOeTo obuyaiiHo ce
KoHUrypurpa ot notpebutens

C-16 BpoAT Ha KoHbUrypaLMOHHN CTBMKKM e 3afjafeH Ha 0

Pe3epBHU yacTn 1 nogpbKKa

OpuWrvHanHMTe MHCTPYKLMU Ca Ha aHMNNCKX. [ipyruTe e3uum ca NpeBoj Ha OPUTMHaNHUTE UHCTPYKLUN.
PeMOHT 1 noppbKKa Ha MHCTPYMeHTa TpAGBa Aa ce N3BbPLUIBAT €JMHCTBEHO OT YMbJIHOMOLLEH CEPBU3EH LIEHTHP.

3a BCUYKM KOMYHUKaLUK ce 06pbLiaiTe KbM Hal-6nm3kna opuc nnu auctpubytop Ha Ingersoll Rand.
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Scopul documentului:

Acest document ofera detalii despre diversele ecrane cu meniuri, descrierile acestora si modul in care pot fi editate in
modulul de afisare, detalii necesare pentru operarea uneltelor manuale din seria QX.

Imaginea de mai jos reprezinta afisajul modulului de afisare al seriei QX, cu descrieri ale tastelor de programare.

OO

>
IFDH

Ingersoll Rand

Industrial Technologies

SUS
/

)
\\
(6]

ESCAPE <—
- 3 —» ENTER
STANGA <
DREAPTA
JOS

Simbol Functie
Escape / Exit

Enter / EDITARE
SUS

JOS

RIGHT

STANGA

NTAD & %
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1.

Prezentare generala a diverselor ecrane cu meniuri

[ Pornirea uneltei seria QX J

ECRANUL DE
FUNCTIONARE

Apésati tasta,SUS” Q

v

Afiseaza numarul
configuratiei folosite

Apasati intotdeauna tasta

,SUS” pentru a trece la ecranul Q

urmator

Apasati tasta,,ENTER” pentru a intra in modul
EDITARE”

Y

Ecran parola

Y

Defect curent

Y

Apasati tasta,SUS”
pentru a mari valoarea

Apasati tasta,JOS” pentru
a micsora valoarea

N

v

v

Ecran de stare cu calibrarea prin
suntare, intensitatea semnalului
wireless si nivelul bateriei.

Apasati tasta ,ENTER” pentru
a selecta valorile modificate

7/

Apasati tasta,,ESC” pentru
a anula actiunea si a pastra
vechile valori.

&3

Y

Numarul de ciclurio

Dupa ce afisajul este deblocat
apasati tasta,DREAPTA”

Apasati tasta,SUS” pentru a@
trece la ecranul urmator

v

>
v

Ecran cu unghiul obiectiv,
limita inferioara si cea
superioara

Salvati sau Ignorati modificarile. Dacé nu va
aflati pe ecranul Salvare, folositi tastele sus
sau jos pentru a ajunge la ecranul Salvare.

Y

Ecran cu momentul de

|

torsiune obiectiv, limita
inferioara si cea superioara

Y
ECRANUL DE

Apadsati tasta,SUS” pentru a
derula unul cate unul pentru
a ajunge la ecranele editabile

ale seriei

D

FUNCTIONARE

RO-2

48619852 _ed1




48619852_ed1

i
Strategie — Unghi sau Moment de torsiune i?:

v

Directie - in sensul acelor de ceasornic sau

in sens contrar acelor de ceasornic

)

v

Unitate de mdsura pentru momentul de

torsiune

v

Unghiul obiectiv (Strategie unghi) SAU

Moment de torsiune obiectiv (Strategie mo-

ment de torsiune)

i
®

v

Moment de torsiune mare

v

Moment de torsiune mic

v

Unghi mare

v

Unghi mic

M= | || [

v

Valoare prag moment de torsiune

—+
_..

v

Viteza libera

v

Moment de torsiune trecere in treapta
inferioara

IR

v

Viteza de trecere in treapta inferioara

o
D

v

Numar de scule

v

Activare / dezactivare modul RF

v

Salvati / Ignorati setdrile modificate

G/ X

RO-3
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2. Descrierea ecranului de afisaj in detaliu

Ecranul de afisaj al seriei QX este impdrtit in trei sectiuni, una,PRIMARA” in partea de sus si doud ,SECUNDARE’, aflate in
stanga si in dreapta partii inferioare a afisajului.

2.1.  Ecranul de functionare
Aceasta imagine apare la apasarea tastei ,ENTER” dupa pornirea afisajului.

Sectiunea PRIMARA - afiseazi cea mai recentd valoare maxima a momentului de torsiune (in cazul strategiei moment
de torsiune) sau cea mai recentd valoare maxima a unghiului (pentru strategia unghi), cu unitatile de mdsurd respective.

Panoul SECUNDAR STANGA - afiseaza numarul de cicluri sau numarul de scule, daci este programata numararea
sculelor.

Panoul SECUNDAR DREAPTA - afiseaza numarul configuratiei active.

%ﬁ%

—
uu Nm

=0
[
In
="

=
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2.2. Configurare
Apasati tasta,SUS” pentru a trece la ecranul urmator.
Ecranul indica setarea CONFIGURATIE folosita de unealta.

NOTA: Prin modulul de afisare se poate programa numai Configuratia 1.

Prin apdsarea tastei ,ENTER" se activeaza ,MODUL EDITARE” (Aceasta procedura de intrare in ,MODUL EDITARE” este
identica pentru actualizarea tuturor setarilor)

48619852 _ed1 RO-5
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Tastele,SUS" sau,JOS” pot fi folosite pentru actualizarea configuratiei. Apdsati din nou tasta,,ENTER” pentru a selecta
valorile modificate.

2.3. Parola

Ecranul parolei indica daca ecranul este blocat sau deblocat. Daca afisajul este blocat, parametrii uneltei manuale din
seria QX nu pot fi modificati.
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Parola poate fi modificata prin intrarea in ,MODUL EDITARE" si folosirea tastelor,SUS” i ,JOS".

DO
—

Daca se introduce ,, 1234"in ecranul Parol3, utilizatorul poate folosi sdgeata stanga pentru a ajunge la pagina ID Unelte si
versiune software.

OO
—
$555,
'-I.EEo 4.60

Afisajul Primar este,ID Locatie Unealtd”.
Panoul Secundar DREAPTA jos este versiunea ,Firmware Afisaj”.

Panoul Secundar STANGA jos este versiunea ,Firmware Controler Motor”,

48619852 _ed1 RO-7



Afiseaza timpul uneltei in formatul HH:MM:SS. Apdsati tasta Jos pentru a afisa timpul uneltei in formatul HH:MM:SS.

Restul ecranelor sunt numai pentru uz intern pentru a vizualiza locatia fisierelor jurnal. Apdsati tasta JOS pentru a afisa

un ecran de uz intern pentru a vizualiza numai locatia fisierelor jurnal. Apasati din nou tasta JOS pentru a afisa un nou
ecran al fisierului jurnal.

Apasati din nou tasta JOS pentru a reveni la pagina ID Unealta. Apasand sageata DREAPTA de pe aceasta pagina se
revine la afisarea parolei.
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Apasati tasta,,ENTER” pentru a intra in modul ,EDITARE” Introduceti parola corespunzatoare pentru a debloca unealta.
Apasati tasta,,ENTER” pentru a iesi din modul ,EDITARE".

2.3.1. Actualizarea parametrilor uneltei din seria QX

Dupa deblocarea afisajului cu o parola valabila, apasand tasta,DREAPTA"se trece la urmatoarele setari ce pot fi
modificate dupad necesitati.

Setarile pot fi modificate prin intrarea in,MODUL EDITARE” si folosirea tastelor,SUS’,,JOS’,,DREAPTA” sau,,STANGA,
dupa cum este necesar.

2.3.2. Activare/Dezactivare Radio

Acest ecran permite utilizatorului sd activeze sau sa dezactiveze modulul Radio. Selectia din stanga dezactiveaza
modului radio, iar cea din dreapta activeaza modulul radio.

5 RADIODEZACTIVAT
—_
% ? —
+ N RADIO ACTIVAT
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®

2.3.3. Numarde scule

Ecranul de mai jos arata numarul de scule, numarul de suruburi ce trebuie fixate pe Grup, Linie sau Set pentru
Configuratia 1.

Acestea pot fi modificate prin intrarea in,MODUL EDITARE".

2.3.4. Viteza de trecere in treapta inferioara

Acest ecran indica viteza la care se trece in treapta inferioara de viteza la unealta din seria QX. Viteza de trecere
in treapta inferioara poate fi modificata prin intrarea in,MODUL EDITARE” si folosirea tastelor,SUS" si,JOS". Viteza
programata se exprimad printr-un procentaj din viteza maxima a uneltei.
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2.3.5. Configurarea punctului de trecere in treapta inferioara

®

Acest ecran indica,Pragul de moment de torsiune pentru punctul de trecere in treapta inferioara de vitezad" Acesta
poate fi modificat prin intrarea in,MODUL EDITARE" si folosirea tastelor,SUS"si,,JOS".

2.3.6. Viteza libera

Ecranul de mai jos indica viteza libera pentru unealta din seria QX. Valoarea poate fi editata accesand modul “EDITARE” si
folosind tastele ,SUS” si, JOS". Viteza programatd se exprima printr-un procentaj din viteza maxima a uneltei.
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2.3.7. Valoare prag moment de torsiune

Momentul de torsiune la care incepe citirea unghiului. Valoarea poate fi modificata prin intrarea in modul ,EDITARE" si

folosirea tastelor,SUS” si,JOS".

2.3.8. Unghi
Afisaj unghi,MIC”

Unghiul ,MIC" poate fi modificat in acest mod prin intrarea in
modul ,EDITARE” si folosirea tastelor,SUS" si,JOS".

OO

(———)
” 0000°.

Foooo] uuuuo

RO-12

Afisaj unghi,MARE"

Unghiul ,MARE" poate fi modificat in acest mod prin
intrarea in modul ,EDITARE” si folosirea tastelor,SUS”
si,JOS"
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2.3.9. Moment de torsiune

Afisaj moment de torsiune ,MIC”

Momentul de torsiune,,MIC" poate fi modificat prin intrarea in
modul ,EDITARE" si folosirea tastelor,SUS" si,JOS".

Afisaj moment de torsiune , TINTA”,

®

Afisaj moment de torsiune ,MARE”

Momentul de torsiune ,MARE" poate fi modificat
prin intrarea in modul ,EDITARE” si folosirea tastelor
,SUS"si,JOS"

Momentul de torsiune ,TINTA” poate fi modificat prin intrarea in modul ,EDITARE” si folosirea tastelor,SUS” si,JOS".

—

—

0.00'%

+0.00 O’F 1.00 —

48619852 _ed1

RO-13



®

2.3.10. Unitate de masura pentru momentul de torsiune
Indica unitatea de mdsura a momentului de torsiune afisat in Configuratia 1.

Aceasta poate fi modificata prin intrarea in,MODUL EDITARE” si folosirea tastelor,SUS" si,JOS".

2.3.11. Directia de rotatie

Imaginea aratd directia de rotatie a uneltei manuale din seria QX. "V indica rotatia in sens antiorar & Indica rotatia in
sens orar.

Aceasta poate fi modificata prin intrarea in,MODUL EDITARE” si folosirea tastelor,SUS" si,JOS".
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2.3.12. Strategie

Acest ecran indica strategia curenta de configurare.
STANGA - Unghi, DREAPTA — Moment de torsiune.
Sdgeata indicatoare arata configuratia aflata in uz.

Aceasta poate fi modificata prin intrarea in,MODUL EDITARE" si folosirea tastelor,SUS" si,JOS".

2.3.13. Salvati sau Ignorati modificarile.

Dupa incheierea tuturor modificarilor, apasati tasta Enter pentru a activa caseta de salvare a setarilor aflata in partea
stanga. Apasati tasta sageata DREAPTA sau sdgeatd STANGA pentru a selecta optiunea de anulare aflata in partea
dreapta. Apasati inca o data Enter pentru a iesi din modul de editare al uneltei.

UL D B/ smimos

w X ANULAREA
- SETARILOR

48619852 _ed1 RO-15



®

2.4. Ecranul de avertizare

Acesta este ecranul urmator care apare dupa apasarea tastei,SUS” cand seria QX afiseaza ecranul parolei.

2.5. Calibrarea prin suntare, Intensitatea semnalului RF si Nivelul bateriei
Acesta este ecranul urmator care apare dupa apasarea tastei,SUS” cand seria QX afiseaza ecranul parolei.
Afisajul primar indica valoare de Calibrare prin suntare.

Afisajul secundar din stanga indicd intensitatea semnalului RF, iar cel din dreapta indica Nivelul bateriei.

O

———
<0.00

7 IlIII | D
O
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2.6. Numarul de cicluri
Aceasta valoare indica numarul de cicluri efectuate de unealta din seria QX de la ultima schimbare a acesteia.

Cu unealta deblocata, apasati tasta ,ENTER” pentru a edita acest ecran. Apasati tasta,SUS” sau ,,JOS” pentru a sterge
numarul de cicluri. Pentru a confirma aceastd modificare trebuie efectuat un ciclu inainte de a deconecta unealta. In caz
contrar vechiul numar de cicluri apare din nou.

2.7. Unghi
Afisajul primar — Unghiul tinta
Afisajul secundar din stanga - Unghi mic

Afisajul secundar din dreapta — Unghi mare

06
——

O
‘ g

o
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2.8. Momentde torsiune
Afisajul primar - Momentul de torsiune tinta
Afisajul secundar din stanga — Momentul de torsiune mic

Afisajul secundar din dreapta - Momentul de torsiune mare

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)

Apasati tasta,SUS” pentru a reveni la,ECRANUL DE FUNCTIONARE’, primul ecran de afisaj.

——
0.00"

|I]‘I[Ilo
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Anexa 1: Definitiile LED-urilor de stare

2

Pe modulul de afisare exista patru LED-uri. 3 sunt la partea superioara si 1 sub ecranul de afisaj.

LED-urile de stare se folosesc astfel:

Rosu - ultimul ciclu de strangere a depasit limita superioara.

Galben - ultimul ciclu de strangere s-a incheiat sub limita inferioara.

Verde - ultimul ciclu de strangere s-a aflat intre limitele superioara si inferioara.
Albastru— Unealta are o eroare activa.

Anexa 2: Codurile de eroare ale uneltei

Unealta va afisa urmatoarele coduri de eroare pentru situatiile enumerate:

F-01 Unealta dezactivata (prin comanda externa)

F-02 Apasare rapida pe tragaci - tragaciul a fost apasat inainte de scurgerea intervalului de temporizare
configurat

1-FF Eroare de enumerare USB

A-10 Expirarea comunicarii cu controlerul motorului

A-55 A fost detectata o actualizare a softului de afisare

B-01 Actualizarea softului controlerului motorului nu a reusit

B-85 Expirare RF ACK (nu am primit mesaje seriale ACK de la traductor)

B-E1 RF Transmit NAK —,Acces la Canal nereusit”

B-E5 RF Transmit NAK —,Cadru prea lung”

B-E9 RF Transmit NAK —,Nu s-a primit nici un ACK”

C-01 Valoarea ID Configurare este 0 sau mai mare de 8

Cc-02 Numarul de pasi de configurare este mai mare de 8

Cc-03 ID Pas Curent este mai mare decat numarul curent de pasi

C-04 Numarul de scule curent este mai mare de 8

C-05 Numarul de scule curent este mai mare decat numarul total de scule

C-06 Limita superioara curenta a momentului de torsiune este mai mare decat valoarea maxima a uneltei

(Momentul de torsiune maxim al uneltei a fost configurat in Valorile de Referinta setate din fabrica)
SAU limita superioara curenta a momentului de torsiune este mai mica decat 0

c-07 Limita inferioara curenta a momentului de torsiune este mai mare decat valoarea maxima a uneltei
SAU Limita inferioara curenta a momentului de torsiune este mai mica decat

Cc-08 Limita superioara curenta a momentului de torsiune este mai mica decat limita inferioara curentd a
momentului de torsiune

C-09 Limita superioara curenta a momentului de torsiune este mai mica decat limita inferioara curenta a
momentului de torsiune (codul erorii ce trebuie anulata)

C-0A Limita superioara curenta a unghiului este mai mare decat valoarea maxima a uneltei (se va seta la
9999)

C-0B Limita inferioara curenta a unghiului este mai mare decat valoarea maxima a uneltei (se va seta la
9999)

Cc-0C Limita superioara curenta a unghiului este mai mica decat limita inferioara curenta a unghiului

C-0D Limita superioard curenta a unghiului este mai mica decat limita inferioara curenta a unghiului (codul
erorii ce trebuie anulatd)

C-0E Pasul de configurare a uneltei este un moment de torsiune iar valoarea tinta este in afara limitelor
superioara si inferioard a momentului de torsiune

C-OF Pasul de configurare a uneltei este un unghi iar valoarea tinta este in afara limitelor superioara si
inferioara a unghiului

C-10 Pasul de configurare a uneltei nu este setat pentru unghi sau moment de torsiune

-1 Valoarea de prag curentd a momentului de torsiune este mai mare decat valoarea maxima a uneltei

SAU valoarea de prag curentd este mai micd decat
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C-12 Viteza liberd curentd este mai mare decat viteza maxima a motorului

C-13 Viteza curenta de trecere in treapta inferioara este mai mare decat viteza maxima a motorului

C-14 Valoarea curenta a unitatilor de afisare nu este suportatd

C-15 Pragul de moment de torsiune depdseste tinta (pentru moment de torsiune tinta) sau momentul de
torsiune maxim (pentru unghi tinta)

C-55 Selectie de configurare nevalabila

E-00 Eroare la baterie

E-01 Stare Hall nevalabila

E-02 Eroare 12T

E-03 Motor calat

E-04 Supra curent

E-05 Supra temperatura

E-06 Eroare decalaj curent

E-07 Eroare calibrare prin suntare

E-08 Eroare decalaj moment de torsiune

E-09 Eroare traductor

E-OA Expirare executie pas

E-0B Expirare executie configurare

E-0C Limita momentului de torsiune depasita

E-0D Limita unghiului depasita

E-OE Plauzibilitate curent inalta

E-OF Moment de torsiune insuficient

E-10 Unghi insuficient

E-11 Plauzibilitate curent scazuta

E-12 Eliberare tragaci prea rapida

E-13 Resetare sistem de urmarire controler motor

E-14 Expirare frana

E-18 Pasi de executie neefectuati (Configuratia curenta a momentului de torsiune nu a fost executata
complet)

E-1B Eroare celuld baterie (detectata de controlerul motorului)

E-1C Eroare baterie descdrcata (detectatd de controlerul motorului)

E-1D Eroare baterie in stare critica (detectata de controlerul motorului)

E-1E Controlerul motorului este in curs de oprire

E-1F Codul de trezire a fost receptionat (dar nu era asteptat)

E-81 ID configuratie din EOR controller motor nu a corespuns configuratiei curente

2-<Alarm ID> | Eroare Timp alarmd PM pentru ID alarma corespunzator normal configurat de utilizator

3-<Alarm ID> | Eroare ciclu alarma PM pentru ID alarma corespunzator normal configurat de utilizator

c-16 Numarul de pasi de configurare este setat la 0

Componente si intretinere

OpWIrvHanHNTE MHCTPYKLMK Ca Ha aHMNACKX. JpyriTe e3uum ca NpPeBoj Ha OPUTMHaHATE UHCTPYKLUN.
Repararea si intretinerea uneltei trebuie realizate numai de un Centru de service autorizat.

Orice comunicare va fi adresatd celei mai apropiate reprezentante sau distribuitor Ingersoll Rand.
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Llenb HacToALLEro AOKYMeHTa.

B atom OOKYMEHTE COAePXKNTCA nonpo6Haﬂ VIHC])OpMaLlI/IH O PasjinyHbIX 3KpaHaX MeHI0, X onncaHme N NopA[oK
PenaKTUPOBAHNA 3TUX SKPAaHOB B MoAayne gucriea anA pa6OTbI PYYHOIo MHCTPYyMEeHTa cepunn QX.

Ha npuBeiéHHOM HUXKe PrICYHKe NMOKa3aH 3KpaH moayna aucnnes cepum QX BMecTe € onmncaHMeM NporpaMmMupyembix
KnaBuLL.

OO

>
IFDH

Ingersoll Rand

Industrial Technologies

/ «BBEPX»

)
\\
(6]

«BbIXO1» <€— AN » «BBOI»
—>
«BJIEBO» <-
«BIMPABO»
«BHI3»

Cnmeon  OyHKUMA
«BbIXO[» / Exit

3
J «BBO[» / MPABKW
Q «BBEPX»
v «BHWU3»
D «BIMPABO»
<

«BJIEBO»
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1.

«BBEPX»

Haxmute Ha KHOI'IKYQ

v

OTobpaxaeTcs
NCMoNb3yemblii HOMEP
KoHbUrypauum

Bcerpa HaxkumawTe Ha KHOMKY
«BBEPX» gna nepexopa K
cnefylolieMy SKpaHy

N

Y

JKpaH BBOAa Napona

0630p pasnNUYHbIX 3KPAHOB MEHIO

[

BknioueHne MHCTpymeHTa
cepun QX

PABOYUNI SKPAH

Y
Tok KopoTKOro
3aMblKaHuA

Y
KpaH COCTOAHNSA, Ha KOTOPOM
0TO6GpPaXKalTCA KanMbPOBKa LWyHTa,
BeNMYMHa cUrHana 6ecnpoBogHom
CBA3M 1 ypoBeHb 3apsaa 6aTtapen.

v

pexum NMPABKU

) HaxmuTe Ha KHoMKy «BBO/}», uTo6bl BONTA B Qﬂ

Haxkmute Ha KHOMKY
«BBEPX», uto6bl
YBENNYUTb 3HaYeHVe

N

Haxmute Ha KHOMKY
«BHW3», utobbl
YMEHbLUNTb 3HaYeHne

N

v

v

Haxkmute Ha KHOMKY
«BBO[», uto6bl BbIOPaThH
VN3MeHEHHbIe 3HaYeHusA.

7/

HaxmuTe Ha kHoMKy «BbIXO[»,
4TO6bI OTMEHWTL U3MEHEHMA 1 %

COXPaHUTb NMpeKHne 3HavYeHnA.

Y

Konnuectso
LMKNOB

S

MNocne pa3bnoknpoBKM 3KpaHa

v

HaXxmuTe Ha KHonKy «BIMPABO»

>

JKpaH LeneBoro yrna,
Manoro v 605bLWOoro
3HayeHun yrna

v

HaxmuTe Ha KHOMKY

«BBEPX», uTo6bl nepentu K Q

CnepytoLLemy 3KpaHy

Y

JKpaH LieneBoro KpyTALLero
MOMEHTa, Masioro 1 60nbLIoro
3HaYEeHWI KPyTALLEro MOMEHTa

CoxpaHuTb M UrHOPUPOBaTb N3MeHeHuA. Ecnn akpaH
Save [«CoxpaHWTb»] He OTKPbIT, C MOMOLLbIO KHOMOK
«BBEPX» nnu «BHW3» nepenpuTte K akpaHy Save.

v

Y

Haxunmarite Ha kHonky «BBEPX»,
YTObbI NOCNEAOBATENIBHO
nepexoamTb OT OAHOTO 13

PABOYNIA SKPAH

NOKa3aHHbIX HMXe 3KpaHOB

pefakTUpPOBaHNA K Apyromy

N
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2. HOAPOGHOG onncaHne sKpaHa agnucnnen

Ha skpaHe gucnnes cepumn QX nmetotca Tpu pasaena. Oaui OCHOBHOW, pacnonoxeHHbiii BBEpXy SKpaHa, 1 ABa
BCMOMOTATEJIbHbIX, pacnonoeHHbix B N€BOM U MPAaBOM HUXHUX yraax gucnnes.

2.1. Pa6ouwui 3KpaH
Mpwu HaxkaTn Ha KHonKy BBO/] nocne BKntoueHUs gucnnes otobpasntca 31o n3obpaxeHue.

B OCHOBHOM pa3pgene otobparkaeTca nocnefHee NMKOBOE 3HaYeHUe KPYTALLEro MOMeHTa (4nA anropntma KpyTALero
MOMEHTa) Unn NocnegHee NMKOBOE 3HaUYeHMe yra (Ana anroputma yrna) BMecTe C eVHULaMn 3MepeHuns.

B JIEBOM BCMMOMOTATEJIbHOM pa3gene otobpakaeTcs YNCIIO LUKIOB AW YMCSIO FPYM, €CNv 3aaHo YMCIIo Fpynm.

B NMPABOM BCITOMOTATE/IbBHOM pa3gene otobpa<aeTca AencTByoWwmii Homep KoHburypaumm.

%ﬁ%

—
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[
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="

=
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2.2, KoHdurypaumnsa
Hakatnem Ha KHonKy BBEPX ocyuecTBnaeTca nepexof K cnegyiowemy SKkpaHy.
Ha s3Tom 3KkpaHe oTtobpaxaetcs HacTpoiika KOHOUTYPALIUW, ncnonb3yemas B MHCTPYMEHTe.

MNMPUMEYAHME. MocpencTBom Moayna aucnnea MoxeT 6blTb 3anporpaMMmpoBaHa TONbKO KOHGUrypaums 1.

HaxaTtme Ha kHonKky «BBO[» no3sonsaet nepentn B PEXKUM MNPABKU (aTa npoueaypa nepexoaa B PEXKVM MPABKN
ofMHAKoBa A1 U3MEHEHMA BCEX HACTPOEK)
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[nAa n3meHeHMA KOHOUIYpaLMN MOXKHO NCMOMb30BaTb KHOMKM «BBEPX» nnn «BH3». [oBTOpHOE Ha)kaTue Ha KHOMKY
«BBO[» BbibrpaeT n3ameHEHHyto KoHbUrypaumto.

2.3. Maponb

JKpaH BBOAA Napossa oTobparkaeT, 6roKnpoBaH ancnnen nnv HeT. Ecnn gucnnen 6noknpoBaH, napameTpbl PyYHOro
NHCTPYMeHTa cepumn QX 3MeHUTb Henb3A.
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Maponb MoXHO n3meHnTb Nocne Bxoga B PEKUM MPABKIW ¢ nomouwybto KHonok «BBEPX» nnun «BH3».

DO
—

Mocne BBOAA Ha 3KpaHe napona KombuHaumm 1234 nonb3oBaTtenb MOXET C MOMOLLbIO KHOMKM CO CTPENKOW BlIeBO
nepenTu K cTpaHnLam naeHTUdUKaLnoHHOro HoMepa MHCTPYMEHTA 1 BEpPCKM NPOrPaMMHOro obecrneyeHus

OO

m—
55585 !|

Y.56] Y.60)
O

OcHoBHon gucnnen — 31o gucnnen Tool Location ID [«/geHTrdMKATOP pacnonoXeHna MHCTPYMEHTa»].

Ha BcnomoraTtenbHoMm JKpaHe B NMPaBOM HUXHEM yrny OT06pa)KaETCFI BepCnA MUKPOMpPOrpaMmmHOro obecneveHun
auncnnea.

Ha BcnomoratenbHom SKpPaHe B IEBOM HUXKHEM yriy 0T06pa>KaeTc;| BeEPCA MUKPOMPOrpamMmmMmHOro obecneyeHus
KOHTPOJJIEPA ABUraTena.
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OTobpaxxeHre BpemeHn NHCTpymeHTa B popmaTe YU:MM:CC. HaxkmuTe Ha kHonKy «BHW3», uTo6bl 0TOOpa3nTb Bpems
WHCTpyMeHTa B popmate Y4:MM:CC.

OcTanbHble 3KpaHbl NpefHa3HayveHbl TONbKO ANA CNeLnanbHOro UCNosib30BaHWA C Lenbilo MPOCMOTpa MecTa
pacrnonoXeHus xypHana. HaxmuTe Ha KHonky «BHW3», uTobbl 0TOOPa3nTb NpeAHa3HauyeHHbIN TONbKO AJiA
cneumanbHOro NCNoNb30BaHNA dKPaH C LieSibio MPOCMOTPa MeCTa PacnosioxKeHns xKypHana. Haxmute Ha KHONKY
«BHW3» ewé pas, utobbl 0TO6PaA3nTb BTOPOI IKPaH KypHana.

HaxmuTe Ha KHOMKy «BHW3» ewé pas, utobbl BEpHYTHCA HA CTPaHKMLY C MAEHTUGMKATOPOM MHCTPYMeHTa. HaxmuTe Ha
KHOMKY CO CTPE/IKOI BMPaBO, UTOObI BEPHYTbCA C 3TON CTPaHMLbI Ha SKpaH BBOAA Napons.
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Haxxmute Ha KHonKy «BBO[», utobbl BonTU B pexxkum MNPABKI. BBeguTe NnpaBunbHbIi Naponb, YToObl pa3dbnoknposaTtb
NHCTPYMeHT. HaxkmuTe Ha KHonKy «BBO[», utobbl BbINTU 13 pexinma MPABKW.

2.3.1. OG6GHoOBNeHne napameTpPoOB UHCTPyMeHTa cepum QX

Mocne pa3bnoKMpPOBKY AMCIEA NOCPEACTBOM BBOAA AENCTBUTENIbHOIO NAPOJIA HAXXMUTE Ha KHOMKY «BMPABO», yto6bl
nepenTy K CiefyoLWmnm HaCTPOKaM, M3MEHSIEMbIM MO MepPe HeEOHXOANMOCTH.

HacTponKkm MOXHO U3MEHUTb MO Mepe HeOOXOANUMOCTM C MOMOLLbI0 KHOMOK «BBEPX», «<BHIW3», «BMTPABO» nnn «BJIEBO»,
BonaAa B PEXXVM MPABKI.

2.3.2. BknoyeHue 1 BbIKNOYeHNE paguomoayna

ITOT 3KpaH AAéT BO3MOXXHOCTb MOJb30BATENIO BKIOUNTD WM BbIKIIOUYUTL PagrMomMoysib. Bbibop neBoro BapraHTa
OTKJIOYAET PagnomMopayrb, a BbIOOP NPaBoOro BapuaHTa BKIIOYAET PagMoMOaYy b.

# RADIO DISABLED

[«PAAVIOMOLYb

% H?* BbIKIMIOYEH»]
+ ==  RADIO ENABLED
[«PALIMOMOAY/b

BKJTIOYEH»]

48619852 _ed1 RU-9



D

2.3.3. Konunuectso rpynn

MpriBefEHHBIN HMXKe SKpaH oTobpakaeT obLee KoNMyecTBo OONTOB, KOTOPbIE CriefyeT 3aTAHYTb B rpyrnmne, KOMMneKTe
unun Habope ana KoHpurypaumm 1.

ITO KOJTMYECTBO MOXHO M3MeHUTb, Bonas B PEXKM MPABKI.

2.3.4. YmeHbLUEHHaA CKOPOCTb

Ha 3Tom 3KpaHe oTob6paxaeTcs yMeHbLUeHHas CKOPOCTb MHCTPYMeHTa cepun QX. YMeHbLUEHHYI0 CKOPOCTb MOXHO
N3MeHUTb, Bonasa B PEXKMM MPABKW, ¢ nomoLbto KHomok «<BBEPX» 1 «BHW3». 3anporpammmnpoBaHHas CKOPOCTb
YKa3blBaeTcA B MPOLEHTax OT MakCMManbHOWM CKOPOCTU UHCTPYMEHTa.
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Ha sTom 3KpaHe otobpaxaetcs Torque Threshold for shiftdown point [«[ToporoBoe 3HaueHVe KpyTALLErO MOMEHTa AJif

nepeKioYeHNA Ha YMEHbLLEHHYIO CKOPOCTb»]. DTO 3HaUYeHre MOXHO n3MeHuTb, Bonaa B PEPKM MPABKW, c nomoLbio
KHOMOK «BBEPX» n «BHW3».

2.3.5. KoHourypauus TOUKM NepeKknioyeHns Ha yMeHbLIEHHYI0 CKOPOCTb

2.3.6. CKOpOCTb B CBOGOAHOM pexume

Ha 3Tom 3KpaHe oTobpakaeTca CKOPOCTb B CBOOOAHOM pexxume NHCTPyMeHTa ceprrt QX. OTO 3HaUEHUe MOXKHO
n3meHnTb, Bonaa B PEXXVIM MNMPABKW ¢ nomolwbio kHomnok «BBEPX» n «BHW3». 3anporpammmnpoBaHHas CKOpoCTb
yKa3blBaeTCA B MPOLEHTax OT MaKCMMAaslbHOM CKOPOCTU UHCTPYMEHTA.
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2.3.7. [opor no KpyTAlWemy MOMEHTY

3HaueHune KpyTALWEro MOMeHTa, Npuy KOTOPOM Ha4YNHAETCA OTCYET yrna. OTO 3HAYEHME MOXKHO N3MEHUTD, BOIz,EI,ﬂ B

PEXKM MPABKW, c nomolubto KHonok «BBEPX» 1 «BHI3».

2.3.8. Yron

SkpaH «MAJIOE 3HAYEHVIE» yrna

«MAJIOE 3HAYEHVIE» yrna MOXKHO M3MEHWTb B 3TOM pexunme,

BonpaA B PEPKVIM TMPABKW ¢ nomolbto KHonok «BBEPX» n
«BHI3».

OO

\
”ﬂDDDDi

|—|7I.'II]I]I]O

RU-12

SkpaH «bOJIbLUOE 3HAYEHWE» yrna

«BOJIbLUOE 3HAYEHWE» yrna MOXHO U3MEHUTb
B 3TOM pexkmme, Boraa B PEMXIM MPABKW, ¢
NoMoLL b0 KHOMoK «BBEPX» n «BHI3».
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2.3.9. KpyTtawmin momeHT

SkpaH «MAJIOE 3HAYEHWE» KpyTALlero momeHTa SkpaH «bOJIbLUIOE 3HAYEHWE» KpyTALero MomeHTa

«MAJIOE 3HAYEHWE» KpyTALlero momeHTa MOXKHO n3meHnTb B «bOJIbLUOE 3HAYEHWE» KpyTALero momeHTa
3ToM pexume, songa B PEXKMM MPABKI, ¢ nomoLLbio KHOMOK MOXHO M3MEHUTb B 3TOM pexunme, songa B PEXKUM
«BBEPX» n «BHW3». MPABKW, c nomoubto KHonok «BBEPX» n «BHW3».

JKkpaH «LENTEBOE 3HAYEHWE» KpyTALLero MomeHTa

«UEJTIEBOE 3HAYEHWE» KpyTALLEero MOMeHTa MOXKHO N3MEHUTb B 3TOM pexume, songa B PEXKVM MNPABKW, c nomowwbto
KHOMOK «BBEPX» 1 «BHW3».

OO

————
I] 0o0's

—\/_
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2.3.10. EgnHMLUbI N3MepeHnAa KpyTALLero MomeHTa
YKa3biBaeT eaHNLbI N3MePEHUA KPYTALLETO MOMEHTQ, 0To6pa>|<aeM0ro B KOH(I)VIpraLI,VIVI 1.

OTN eANHULbI MOXHO 13MeHUTb, Boasa B PEXKIM MPABKI, ¢ nomolbio KHonok «BBEPX» n «BHW3».

2.3.11. HanpaBneHue BpaweHunsa

MN306paxeHne yKa3blBaeT HanpaBeHre BpaLlleHrA PyUHbIX MHCTPYMeHTOB cepum QX. & YKa3sblBaeT BpalleHne npoTus
YaCoOBOW CTPENKN x.J YkasbiBaeT Hanpas/ieHne No YacoBOW CTpesKe

9T0 3HaUYeHMe MOXXHO U3MeHnTb, Bonaa B PEPKM MNMPABKW, ¢ nomolbto KHonok «BBEPX» 1 «BHIA3».
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2.3.12. Anroputm

ITOT 3KpaH oTobpaXkaeT NCNONb3yeMblil B KOHGUIypaLum anropuTMm.
CneBa — no yrny, cnpaBa — Mo KpyTALeMy MOMEHTY

CTpenka yKasblBaeT TeKyLLylo NCNosib3yeMyto KOHUrypaumto.

OTO 3HAYEHME MOXKHO n3meHuTb, Bonaa B PEXKIM MPABKW, ¢ nomowbio KHOMok «BBEPX» n «BHIA3»

2.3.13. CoxpaHNTb/OTMEHUTb HaCTPOMNKMN

Mocne 3aBepLUeHUsi HEOOXOANMbIX U3MEHEHUI HAXKMIUTE Ha KHOMKY «BBO/l», UTOObI BbIAENUTL PACMOSIOKEHHOE ClIEBa
roJsie cCoxpaHeHUst HAacToeK. HaxXMmTe Ha KHOMKY CO CTPENKOW BIEBO WM BNPaBO, YTOObI BbIOPATb PACNoONoXKeHHOe
cnpaga nosie oTMeHbl. HaxxmuTe Ha kKHonKy «BBO[» ewwé pas, utobbl MHCTPYMeEHT Bbiwwen u3 PEXXMMA MPABKW.

SAVE SETTINGS

i [«COXPAHWUTb

u./ X B/ o
- - 5 CANCELSETTINGS
] X [«OTMEHWTb

HACTPOWKW»]
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2.4. Menio Warning («[pegynpexpeHune»)

OTO CnepyoLWnin 3KpaH, KOTOPbIN OTKPbIBAaeTCA NOC/e HaxaTuA Ha KHonKy «BBEPX», korga nHctpymeHT cepum QX
oTobpaxaeT s3KpaH BBOAA Naposis.

2.5. KanubpoBka WyHTa, BennumHa PY curHana v ypoBeHb 3apaga 6atapen

OTO ClepyoLWnNin SKPaH, KOTOPbIN OTKPbIBAETCA NOC/e HaxaTnA Ha KHonKy «BBEPX», korga nHctpymeHT cepum QX
oTobparkaeT 3KpaH BBOAa Napons.

OCHOBHOW 3KpaH OTOOParkaeT 3HaYEHME KanbPOBKM LLIYHTA.

BcriomoraTesibHblii SKpaH, pacrofioXKeHHbI CieBa, oTobparkaeT BennyrHy PY cirHana, a pacrnonoXeHHbIl crpaga
— ypoBeHb 3apsaa 6atapen.

O

———
<0.00

7 IlIII | D
O
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2.6. KonnuectBo unknos

OTO 3HaYeHune YKa3blBa€T YNCNO UMKNOB, BbIMOJTHEHHbBIX MHCTPYMEHTOM CEPUN QX c MOMEHTa nocneaHen 3amMeHbl.

[na V3mMeHeHUA 3HaYEHVA Ha STOM dKpaHe Npuv Pa3b/IOKMPOBAHHOM UHCTPYMEHTE HaXMuTe Ha KHOMKY «<BBO».
HaxxmuTte Ha KHomnKy «BBEPX» unu «BHW3,» utobbl 06HYNUTL CYETUMK LUKIOB. YTOOBI 3TO N3MEHEHME COXPaHUIOCh,
Heo6X0AMMO BbIMOMHNUTD LMK/, MPEeXae Yem OTKIUNTb MUTAaHWE MHCTPYMEHTa. B npoTMBHOM crlyyae BOCCTaHOBUTCA
npekHee 3HauYeHre CYETUMKA LIMKIIOB.

2.7. Yron

OCHOBHOW 3KpaH — LiefieBOn yron
PacnonoeHHbI cneBa BCNoOMoOraTeNibHbI SKpaH — Masnoe 3HayeHue yrna

PacrnionoxeHHblin cnpaBa BCMOMOraTesbHbIN SKpPaH — 60nbLIOe 3HaYeHne yrna

06
———

6|
®

‘[ IJI]IJEO’F 0000
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2.8. Kpyrawmin momeHT
OCHOBHOW 3KpaH — KpyTALUN MOMEHT
PacnonoxeHHbI cneBa BCNOMOraTesibHbIN 3KpaH — Masioe 3HaueHue KpyTALLero MoMeHTa

PacnonoskeHHbIn cnpaBa BCMOMOraTesbHbIN SKpPaH — 60/blUOE 3HAYEHME KpyTALero MOMeHTa

OO

——
0.00%

£0.00 O‘F 1.00

o)
©)

Mpwn HaxkaTm Ha KHomnKy «BBEPX» nponcxopnt Bo3spaTt k PABOYEMY SKPAHY — nepBomMy oTob6pa’kaemMoMy SKpaHy.

——
0.00"

|I]‘I[Ilo
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MpunoxeHune 1. OnncaHne paboTbl CBETOANOA0B COCTOAHNA

Ha mopyne gncnnea yCtaHOBJIEHO YeTblpe CcBeToamnoa. Tpl/l CBeTOoAMNOAa pacnonoeHbl Hah 3KPpaHOM MoAynA, 1 OANH

— nofa HUM.

CBeToanOAbl COCTOAHMA YKa3blBaloT Ha cjiegytoulee.

KpacHbin
KénTbin
3enéubin

CuHun

— B Moc/ielHEM LMKIIe 3aTAXKKM Oblfl NpeBbILLEH BEPXHUIA Npeaen.
— NnocneaHU UMK 3aTsKKN 3aBEPLIMACA NpeXae, Yem Obl1 OCTUTHYT HVXKHUI Npegen.
— NMoCNeAHUIA UMK 3aTAKKU 3aBEPLUMIICA MEXIY BEPXHUM Y HVXHVM Npefenamu.

— NHCTPYMEHT HaxoanTCA B COCTOAHNM OTKa3a.

an/IﬂO)KeHI/Ie 2. Kopgpbl HeNcnpaBHOCTN MHCTPYMEHTA

MHCprMEHT coo6u4aeT alegyrouwme Kogbl HENCNPaBHOCTU NMPY BO3SHNKHOBEHUN NEPEUYNCTIEHHDBIX HUXKe yCJ'IOBI/IVI.

F-01 WNHCTPYMEHT BbiK/IloUeH (NocpeacTBOM BHELLHErO YyNpaBieHNsA)

F-02 MNMocnelHoe Ha)kaTune Ha BbIK/oUYaTeb — BbIK/lOYaTelb HaXaT [0 OKOHYaHMA 3aAePXKKN
KOHdUrypauum

1-FF Owwnbka nepeynicneHns USB

A-10 NpeBbllLeH TaiMayT cOeANHEHNA KOHTPOIepa ABUraTens

A-55 HanpeHo o6HOBMEHVE NPOrpaMMHOro obecrneyeHrsa aucnies

B-01 OwwnbKa 0OHOBNEHNA MPOrPaMMHOro obecrneyeHns KOHTpoIepa ABuraTens

B-85 MNpeBbiweH TaiMayT cumBona noareepkaeHna (ACK) PY (He nonyyeHbl nocnegoBatenbHble
coo0LLeHNA NOATBEPXKAEHUSA OT NprémonepeaaTyrika)

B-E1 MonyueH cumeon HenopTeepxaeHuA (NAK) PY nepepaun — owmbka goctyna K KaHany.

B-E5 MonyueH cumeon HenoaTteepxaeHna (NAK) PY nepepgaun — npeBbileHa AnnTenbHOCTb Kagpa

B-E9 MonyueH cumeon HenofTeepxaeHuA (NAK) PY nepepaun — He nonyyeH CMBON NOATBEPXKAEHMNA
npuéma (ACK)

C-01 3HavyeHne Kofa KoHpUrypauum pasHo 0 unv 6onbuie 8

C-02 Yumcno waros KoHdurypaumy 6onbiue 8

Cc-03 TekyLimii Kog Wwara 60sibLue TEKYLLEero KomyecTsa Waros

C-04 O6Lee konnyecTBo rpynn 6onbLie 8

C-05 Tekyuiee uncno rpynn 6onblue obLero KonuyecTsa rpynn

C-06 TeKyLimit BepXHUIA Npefen KpyTALero MoMeHTa 60sblie MakCMMaNibHOrO 3HaUeHWA KpyTALLero
MOMEHTa MHCTPYMeHTa (MaKCMManbHOe 3HaueHve KpyTALLero MOMeHTa MHCTPYMEeHTa 3af4aéTca B
MeHI0 3aBOACKMX ycTaBoK) VU TeKyLwmnin BepXHUIM npeaen KpyTALlero MomeHTa meHblue 0

Cc-07 TeKyLmin HXKHUI Npeaen KpyTALEero MoMeHTa 605blLe MakCManbHOrO 3HaYeHNA KPYTALLEro
MOMeHTa MHCTpymeHTa W TekyLwmin HUXKHUIA Npefen KpyTALEro MOMeHTa MeHbLUe

c-08 TeKyLimi BepXHUIA Npefen KpyTALlero MoMeHTa 6onblue TeKYLLEro HKHEro npefena KpyTaLero
MOMEHTa

C-09 Tekywnid HUXKHWIA Npeaen KpyTALLero MoMeHTa 6osbLue TeKyLLero BepXHEro npefena KpyTALero
MOMEHTa (KO HEMCNPaBHOCTU NMOANEXUT yAaNEHNIO)

C-0A TeKyLmit HXKHUI Npeaen yrnia 6osblie MakCUMabHOTO 3HAYEHUs YIila MHCTPYMEHTA (KoTopoe
ZOJIKHO ObITb YCTAHOBIEHO paBHbIM 9999)

C-0B TekyLee HUKHMIA Npefen yrna 6o/blue MakCManbHOIO 3HAYEHUA YINa MHCTPYMeHTa (KoTopoe
JOJIKHO BbITb yCTaHOBMIEHO PaBHbIM 9999)

C-0C Tekywmni BepxHWI Npeaen yrna MeHblue TeKYLLEro HUKHero npeaena yrna

C-0D TeKyLmit HXXHUI Npeaen yrna 6osblue TeKyLlero BepxHero npegena yrna (Kog HencnpaBHoOCTM
NoANeXnT yaaneHuo)

C-0E B kauecTBe LWwara KoHOUrypaLum Bbi6paH LeneBol KpyTALMIA MOMEHT, U 3HaueHM1e LiefIeBoro
KpyTALLEero MOMeHTa Haxo4MTCA 3a Npefenamm ArnanaszoHa Mexzay ManbiM 1 605bLIMM 3HaUEHUAMM
KpyTALLEero MomeHTa

C-OF B kauecTBe wwara KoHGUrypaLum BbibpaH LieneBo yro, U 3HauyeHve LienleBoro KpyTALLero yrna
HaxoaUTCA 3a Npefenamm AranasoHa Mexay ManbiM 1 60NbLIMM 3HaYeHMAMM Yria

C-10 B KauecTBe LWara KOHGUrypaLum He BbIOpaH HY Yron, HYU KPYTALLMIA MOMEHT

C-11 TeKyliee NoporoBoe 3HaueHVe 60sblIe MAaKCMMANIbHOTO KPYTSALLErO MOMEHTA MHCTpyMeHTa UITU

TEKYyLlee NnoporoBoe sHa4yeHne meHblle

48619852_ed1
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C-12 TekyLiee 3HaueHVe CBOOOAHON CKOPOCTM 6OsIbLIE MAaKCMMAbHOWM CKOPOCTU BPaLLEeHWA ABUraTens

C-13 TeKylee 3HaueHVe yMeHbLIEHHOW CKOPOCTY 60sblle MaKCUMasbHOM CKOPOCTU BpaLleHUs ABuraTens

C-14 Tekyuyee 3HaUeHNe eaUHNL, U3MEPEHUA JUCTNIeA He MOAAEPKNBAETCA

C-15 MNMoporoBoe 3HayeHme KPYTALLErO MOMEHTA NPEBbILIAET Lie/IeBOE 3HaYeH e (415 LeneBoro KpyTALWwero
MOMEHTA) NN MaKCMMalbHOE 3HaYeHne KPYTALLEro MOMeHTa (4NnA LeneBoro yrna)

C-55 HeponycTtrmbiii BbIGOp KOHOUIYypaLmm

E-00 OTkas 6aTapewu

E-01 HeponycTtnmoe coctoaHne aatymka Xonna

E-02 Owwnbka 12T

E-03 OcTaHoOBKa ABuratens

E-04 MNeperpy3ka no ToKky

E-05 MNpeBblweHe TemnepaTypbl

E-06 OwnboyHas ycTaBKa TOKa OTKJTIOYEHMSA

E-07 OwnrbKa KanMbpoBKM LYHTa

E-08 OwnbKa caBrra KpyTALero MOMeHTa

E-09 OwwnbKa npeobpasosatesns

E-OA Bpems oxxngaHuA BbINONHEHWA LWara

E-OB MpeBbieHO BpeMs OXMAaHUA BbINOAHEHNA KOHGUIypaLum

E-0C MNpepen no KpyTALLEMY MOMEHTY

E-OD MNpegen no yrny

E-OE BbicOoKkasa [OCTOBEPHOCTb 3HAYEHUA TOKA

E-OF HepocTtaTouHbl KPYTALWMIA MOMEHT

E-10 HepocTaTouHbi yron

E-11 Hv3kaa JOCTOBEPHOCTb 3HAYEHUA TOKa

E-12 MpexneBpemMeHHOe 0CBOOOXKAEHVE BblKtoYaTeNs

E-13 C6pOoC KOHTPOJIbHOIO YCTPOWNCTBA KOHTPONNepa ABuraTens

E-14 3apeprkka TopMOo3a

E-18 MponyweHbl UCNonHAeMble Wwaru (KOHPUrypauma OCHOBHOIO KPYTALLEro MOMEHTa He 3aBepLueHa)

E-1B OTKa3 anemeHTa 6aTapen (06HapPyKeH KOHTPOJIEPOM ABUraTess)

E-1C Hu3kunin ypoBeHb 3apsga 6atapen (06Hapy»eH KOHTPOJIepOM ABUraTess)

E-1D Kputunueckan ownbka 6atapen (o6HapykeHa KOHTPOIepOM fBUraTens)

E-1E KoHTponnep gsuratens BblKYaeTca

E-1F MNMonyueH Kof akTMBaUMy (He3annaHNPOBaHHbIN)

E-81 Kop koHdurypauum EOR KoHTponnepa ABuratens He COBNafaeT C BbIOpaHHOM TeKyLuen

KoHUrypauuen

2-<Alarm ID>

OwnbKa BpeMeHM CUrHanmn3aumm B peXKnmMe «rnoce nosyaHs» Ans COOTBETCTBYIOLLEro
naeHTrdMKaTopa cMrHanmsaumm, obbIMHO 3aJaBaeMoro Nnosib3oBaTesiem

3-<Alarm ID>

OwwnbKa UMKna CUrHanvsauum B pexuvime «nocsie NonyaHs» Ansa COOTBETCTBYIOWEro uaeHTndukaTopa
CUrHanm3aumm, obblYHO 3a1laBaeMOro MNoJsib3oBaTenem

C-16

Yumcno waros KoOHUrypaumy 3agaHo paBHbiM 0

Yactn n o6cnyxnBaHmne

OpuWrnHanbHbIM A3bIKOM UHCTPYKLUMIA ABNAETCA aHMMMNCKNIA. Bepcun Ha gpyrue A3blky ABNATCA NepeBoLoM
OPUrVHANbHBIX MHCTPYKLMNIA.

PemMOHT 1 O6Cﬂy>KI/IBaHI/Ie MHCTPYMEHTa OOJTXHbI OCYLLeCTBNATbCA TOJIbKO YNOJIHOMOYEHHbIM CEPBUCHBIM LLEHTPOM.

Bce nucbma cnepyet HanpasnaTb B 6nvxanwunii oduc Ingersoll Rand unu guctprbbroTOPY KOMNaHUN.
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Ingersoll Rand upP ()

Industrial Technologies

©
\
4

ESCAPE < =3 3 ENTER

LEFT () <

RIGHT (£)
DOWN (T)

3
0

NTAD & =

ThiekE
Escape / Exit

Enter /EDIT (4%8)
upP (E)

DOWN (T)
RIGHT (&)

LEFT (%)
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2.  EREEMAR

QX RINBREHRE=AES, —1 “PRIMARY (EERK) " ALFTHES, B4 “SECONDARY (RIERX) " F
BRBRTEHEAREN. .

2.1.  Run (iE17) BE

ETARRREER “ENTER” #¥EREER.

PRIMARY (EERK) - B REFNEEALE (SIHAERE) SIRFHEERE HXNAERE) , FHR.
Z Il SECONDARY (EIETX) - R REAITHEEATE (MEXNFATTHHAITTHE) -

AUl SECONDARY (BIEZRK) - ERiEZHNEERS .

%ﬁ%

——
‘I] pQ M

0901

=

o)
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22. EE

 “UP (L) " BETHEI T 1M ER. .
RERERIEPEMR Configuration (L&) ZE-

7FE: ¥ Configuration 1 (ELE 1) AlEId B RERHAITHREE.

#& "ENTER” 1§/5/ "EDITMODE (4#EHR) " (ZXAEAN "RERN" NREFSHEREEHER)

48619852 _ed1 ZH-5
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“UP (L) " = "DOWN (T) " #AIBTEFERE. BRIZ “ENTER” KEFEHENRE.

2.3. i
ZHUREETEGIEETR. NRETREEDE, WILtkiE QX RIIFHTAENSH.

ZH-6 48619852 _ed1



AT “EDIT MODE (4wiBHER) 7 HEM “UP (L) 7 = “DOWN (T) 7 EEHZ,

INSR7E Password (1Y) BEHHWAT “12347 , BPAMERLFTLEIE Tool ID (LA ID) FIEHFRRANTIE

OO

—
‘5555 !l

4.6/ Y.60)
O

FRERKE “Tool LocationID (TEfIE ID) ”
TEHRAMBIZRXE “Display Firmware (ZRBEEM) " WA
TEHAEMBIZRXZ “Motor Controller Firmware (FBALIZFIZEE4) ” A

48619852 _ed1 ZH-7



L HH:MM:SS & B R TERfE. #% DOWN () #7[{EH HH:MM:SS 18X E-R TR/ E .

FMRMRENENTATEERSME. & DOWN (T) #AUBRNHNBATERERSLENRFS. B
DOWN (T) #AETE-NHERS.

BXiE DOWN (T) 7R ToolID (LE ID) THH. FHAEARASLATREZNERRER.

ZH-8 48619852 _ed1



;izé “ENTER” #EN “EDIT (4i8) " #X. WMALEMHZEUMBHI TR, &8 “ENTER” BY “EDIT (4&ig) " #

23.1. HIF X RITEWMSH
FERENZNENETRER, & “RIGHT () " 85#H3INTZE, BrIMIREEEHRITEN.

#N “EDITMODE (4iE#&E) " HRFEEFEFEH “Up (L) " =t “DOWN () " #5{ “RIGHT (
F) 7 s LEFT (&) 7 #EESXEIRE.

23.2. Si5ERHIZA
WREAFRAFBASZEASER. ZNAETATZRASMER, AMENETRT /SRS ER.

Esff SHAD 2 A

——

Ef ? —
+ K SR A A

48619852 _ed1 ZH-9



2.3.3. BHAITE
THHRERSER ‘A" . “BA" &% ‘BTE 1188 ETrEEEMIZENEAT
HN “EDITMODE (%&E#) " ARt E.

23.4. [EHEE

WREETR QX R TERWMEEE., @Biddt\ “EDITMODE (4%E) ~ #XFEH uP (L) F1 DOWN (T)
BAFENEET REREEE. RENEERIESEANEENES L.

ZH-10 48619852 _ed1



235 MEHEARE

WREER "BEaNEERE" o AN “EDITMODE (4iE#EN) " FEMA "uP (L£) " 3 "DOWN (
T) 7 EREHULIRE

2.3.6. THIERE

THHESET QX RIITEMNZHERE. BEBI#HN ‘01T (%iE) " #EXHEA “UP (L) 7 1 “DOWN (
T) 7 #kAREZE. RENEERETIESKEENBED L.

48619852 _ed1 ZH-11
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23.7. HHEHE

FaiEE A EREEE. BEHEN "EDIT (%i8) " EXHFEA "uP (£) 7 # "DOWN (T) 7 #ikAl %1%
He

23.8. fAE

BE ‘TR BETERE BE ‘LR BETRREE

Bid#EN “EDIT (%iE) " ERXFHER “uP ( Bid#FEN “EDIT (%RiE) " ERXFHER “up (
L) 7 # “DOWN () " #rjZElEXFENAE “T L) 7 %1 “DOWN (T) " #n &= g
R” BE "R .

ZH-12 48619852 _ed1
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2.3.9. {46

HEE “TR” BETREE HE “FR” BTRRE

Bid#HN “EDIT (%) " #EXIFER “Up ( BiE#HN “EDIT (4iE) " #ERIFER “UP (
L) 7 # “DOWN () " #rjZElEX el “T L) 7 %1 “DOWN (T) " #n &= g
R” 4 “ER” .

HiE "B BTRREE
BE#N "EDIT (%4E) 7 RXFER UP (L) 7 A "DOWN (T) " #AIEEXPERHEE "B -

O

—
0.00"%

+0.00 | ¥1.00

48619852 _ed1 ZH-13
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2.3.10. HAsERAL
$67R7E Configuration 1 (BLE 1) REREIHAERAL
Al “EDIT MODE (4iE#E=() 7 F{EMR “Urp (L) " = “DOWN (T) ~ #kE=HIIZE.

2.3.11. ¥3AME
ZEGET QX RAFEHTAMNEIAE. ©) TREMEED ) RRIAREH
AT\ “EDITMODE (4#81&3%) " F{EMR “RIGHT (F) " = “LEFT (X&) " #RFHILIZE.

ZH-14 48619852 _ed1



2.3.12. KB

Ik R EAE R E L & R

E-fE, A-H3%

e & LiE R B AE AR E

A\ “EDITMODE (4iEtE) ~ FEM “RIGHT (F) 7 5 “LEFT (X&) " #kEHMLIZE.

2.3.13. REFEIRPRIZE

THAEENENGE, & Entr MRHEBRANWGRFREE. REASLBAEFAMNMNEE. BRI Enter
SETRIEHHERN.

I;I\/ I:IX Bl./ RERE

WX BHEE

48619852 _ed1 ZH-15



24, EERE
X2 QX RFER Password (FHL) BEMR “UP (L) " EH NN T —1NEE.

25, HERE. rFIESEETIHREEKTE

X2 QX RIETR Password (F45) BEEMN#E “UP (L) " #FFEANT—1MESE.
FERRIETT B AEE.

ARl ERXETR RF F58E, ANUMEIERKBEKT,

O

—
©0.00

7 IlIII | D
O

ZH-16 48619852 _ed1



2.6. JEAHITH
ZEZSTELEXENE QX 2T E={TH B

ETEBUMERLT, & "ENTER” A REZER. & "UP (L) " 3 "DOWN () " S#rEREBITH.
ZERBIEEEN, BHRLRAETRNBEINET. BN, HiREIRNEBITH.

27. HE
IBFRX - BRAE
EMEIEREX - BETR
EMRIEREX - AELR

06
——

o |
®

‘

o

48619852_ed1 ZH-17
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28. %k
TRRK - BARHLE
EMRIERX - HE TR
FHNEIETX - #5 LR

OO

——
0.00%

£0.00[¥1.00
O

o)

& “UP (L) " H[iR[E] “RUN SCREEN (IZ1THEERE) " , BIE— 1 ETRRE.

——)
Uu.uu"m

|I]‘II]1O #1

o)

ZH-18 48619852 _ed1



Mz 1: KRS LED EX
ZE TR FENA LD, 3 MIFWES, 1 MIFEFRTH.
KRS LED S RME B IR

AR
EE
)
piAc)

E—RERRBITHE LR
E—TMRERBEETRZ TR
E—TREFBER E TR Z B3R
TREEFAEIBERIR.

Bits% 2: TEWEAH
S FIH R, TEKHR & A TR

F-01 TREZHR (BEiMEEE)

F-02 RIRIRALIOBN - 7EEL B IEIR SERBIFASN T IR

1-FF USB & fE

A-10 A5 il 83 1A {5 B B

A-55 ol BN N

B-01 TR B BRGS0

B-85 RF ACK #BHt (BRAIKRFKBREWASRAIED ACK HER)

B-E1 RF &% NAK- “iBiEif o) fE"

B-E5 RF {54 NAK- “BiKK”

B-E9 RF f&%1 NAK- “FRUGE| AcK”

C-01 FEEIDEANOHKAT S8

C-02 RESHKT 8

C-03 HETH B ID K TFHATHH

C-04 BASEH KT 8

C-05 SETE AT A TRAERE

C-06 i%?gtmk$lﬂm%kﬂﬁﬁ(IE%%kEﬁE%E&F&Eﬁ¢mE%)ﬁﬁmﬂﬁ
N\ 0

c-07 HEHETRATF TEM S KHAEEDS ZEHE TR/

C-08 LA ER/NF H BT TR

C-09 HEHETRATFEHAHLE LR (REARE SR

C-0A HEAELRATFIENSEKBER (BFEEH 9999)

C-0B HEAETRATFIAENERKBER (HZEH 9999)

c-0C HSEAELRNTFEIAETR

C-0D HAAETRATIEAAE LR (MFEADEHMER)

C-OF TERESRIBWALE, MEFEEAELTRZ5M

C-OF TARESREBMAE, MEFEERELTRZ

c-10 TERESBARITMAENHERE

c-11 HEHERTFRATEAES HEIHENT

C-12 LT HREREAXTFRABILEE

c-13 HEEEEEXTFRABIEE

C-14 HAIBR B EAZ L

C-15 HiEREEH B (MFErHLE) ieEXHE (B FERFRAE)

C-55 T B BT

E-00 F it fE

E-01 T ERE

E-02 12T #fE

48619852_ed1
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E-03 Sirlei:

E-04 TR

E-05 mETE

E-06 BiRRENE

E-07 T RER R

E-08 HiE R E A E

E-09 Rk AR IR

E-0A THRIITER

E-0B BLERITER

E-0C BHAKERE

E-0D BHAERE

E-OF HRELES

E-OF HERE

E-10 AEARE

E-11 R E SR

E-12 o Bk X

E-13 BEHRENREE

E-14 il ZhAB AT

E-18 BTSSR (ESHERERTHK)

E-1B Bt E (R HE SRR )

E-1C REEHNE (HEVEGIZREN)

E-1D FEERMIE (HBIEGSRN)

E-1E L2 ) B8 oK 1A

E-1F WEGREEZRD (BN

E-81 EHIEH2E EOR FIWELE ID 5HANEERIB ERLE
2-<Alarm ID> | PM E i E#E, AP EFEEMNALER D
3-<Alarm ID> | PM iR BHIEE, AP EEBRENTRNER ID
c-16 BRELHIZEAO

HR 1 FOLE R
MARAR A, HARES AR B
T RSB TR BB ETOPIT

WHEAEE,

ZH-20

EHiLE#Ingersoll Rand B Ab s 2245 7
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ANXEDHM:

FETIF QX=X NV R V= )VOBEICHEGREA Z1—BESIUZDHRE. T AT LA E—FTOE
HiREREICOVWTEHLGRRALTVETY,

UTFDERIE.QX V=X TARAT A BEV2—IVDTARTLAETAT ST F—DFBAZERLIEEDTY,

OO

(————)
|

Ingersoll Rand UP (L)
Industrial Technologies /
0) il
=/ N
ESCAPE <—
—» ENTER
LEFT (/) €—
RIGHT ()
DOWN (F)

L2 i
Escape / Exit

3

Qﬂ Enter / Edit
Q UP ()
@ DOWN (F)
D RIGHT ()
<} LEFT (%)
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1. HBEAZ1—EEHOEIE

[ QX=X V=L DEESE }
AN

[RUN (5=47)] BT
UP (1)) #—%#3¢ N
BRPDOERESHERR
Th3
ROEEITES ITIE [UP (E)]
FEY N p|| EEIE-FICUBRBICRE ENTER 2 (/)
¢ HLET
[Password (/XX —
)] EE
¢ {EZEIBAREEBICIE [UP BE RO ETEBITIE
— DOWN —
s (B F—%#HLET [ L(j;)]—; il @
] ] ]
— : TELAEERIRT BIC ZEAWMBEL T TDESR
DERE, B SRE. & ENTERI Z8LET o/ @RI SRR 09
vl )—RENRREINS LE¥d
[Status (X7 —42R)] EIE
v v \/
FA0I A FARTLA DO HEER . g
s Q TN [RIGHT ()] F—% *&%E‘:%% LC%EUP
FLET
\ 4 i
[Target Angle, Low and
High (BFAE(E/=)] TEAREFEIEEELE T, [Save ((RF)] BEHFR
JEBI T TRENTWERVEAIL [UP ()] £7zi& [DOWN (F)]
¢ F—T[SAVE ((R%7)] BEICEELE T,
[Target Torque Low and ¢
High (BAZ L2 4&/5)]
EIE EEFRLGEROTIC 1 D
TOBENTBITIE. [UP ()]
F—ERLET,

[RUN (£17)] BIE

JA-2 48619852 _ed1
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Strategy (#8&) — Angle (BE) £/zl&
Torque (~)L%)

A€

v

Direction (J51a) — Clock wise (BFEt[E]Y) %
fzl& Anti clockwise (& B5EtHEY)

)

v

Unit of Torque (/L% D Ba43)

v

Target Angle (B12AE) (Angle HEED
58) 1l Target Torque (BAZERILY)
(Torque HERDIFE)

=
G

v

Torque High (ML &)

v

Torque Low (~LZ1E)

v

Angle High (BE=)

v

Angle Low (BE1E)

M= || (W= |H

v

Torque threshold (/L7 B3{&)

3

v

Free Speed (1TB1T&RE)

v

Shift down torque (7~ 2> ~IL7)

v

Shiftdown Speed (7 2> & E)

v

Gang count (F+ 7 AT )

v

Enable / disable RF module (RF €/21—/1
DEIMb/EINE)

o

v

Save / ignore the changes settings GREZE
BDRTF/ELR)

El/|RX

JA-3
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2. TARTLAEEDFLLEHREA

QX ) —=XD T4 AT LA BmEICIE. EERIC 12D [PRIMARY], FEBIC 2 D (B FEET) D [SECONDARYL. &5t 3
DD aVhHIET,

2.1.  [Run (397)] Ei&@
FARTLABGVEZT [ENTER] F— &S L COBRHRTENET,

[PRIMARY] 23> - BHIDRAMLY (Torque strategy DIFE) T EIBRHFDREAARE (Angle strategy DIF
B) BERTRINET,

[SECONDARY] £ 223> () - YA 71V AV RETEF v T AoV (TR SIVTENTVBIEE) BERT
TNET,

[SECONDARY] 723> () - AP DOBRESHERRINE T,

(- )

JA-4 48619852 _ed1



2.2. Configuration (#8h%)

[UP (E)] Z#HR g EXRDEME ICHERE T,

V=V CERLTWSIEBRREDBEEICRTEINE T,

AE TARATLA ®I2—IVTTAYT VT TEBDIEER 1 DHTT,

EDS

48619852 _ed1 JA-5
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BRDEH I [UP (L)) £7cld [DOWN (F)] +—ZERLE T, BELICEHZERT S BE [ENTER] Z##
L&,

23. NRT—F

[Password (/NXAT—R)] BIEICIE TA AT LA DOYZIREDNRTINE T, TR T LA/HAyyETNTN35
BOX V=X N\ R Y—)VDINTGA—ZERETHENTTEE A

JA-6 48619852 _ed1



MR E— FICYIWEZT[UP (L)] £7zi& [DOWN (F)] F—&#HTENRAT—FEZEETELT,

QO
—

[Password (/NXXT—R)] BIEIC1234 1 EATTENTWBIRE. EXE%ZERLT [Tool ID and software version (2
—IVIDEVTRITTDIN—=I3a V)| R—IEHELT,

OO

(————)
6555 !|

4.6/ Y.60)
(@)

[Primary] £2</3>/|Ci&Tool Location IDJHAFRTRENE T,
[Secondary] 73> (BF) IiXDisplay Firmware |/ \—Y 3V HARRENE T,
[Secondary] <3 (& F) IZi&Motor Controller Firmware |/ \—Y 3V BARRENE T,

48619852 _ed1 JA-7



Y — IVIR@ESRED HH:MM:SS IR CRRENE I, VY — Vi@ % HH:MM:SS FZE C&RR 9 %<l [DOWN
(P F—%#HLET,

ZDMDEEI. OF OIFFR7ZHERT 5 DREMERERTY., O DHEMZHER T 2REH HDHEIE
[DOWN (F)] F—Z# L THREEREREEZRRL LTV, 2 DEOOVEEZR LY 51<id. BE [DOWN
(P F—%#LET,

[Tool ID (*Y—JU ID)] R—=TICRAICIE BE [DOWN ()] F—ZLTLIEEL, [Password (/NAT— F)] B@EIc
RABITIE COR—I DAEKNZERLTLIEEL,

JA-8 48619852 _ed1



MREIE—FICYIVEZSITIE [ENTER] ZHLE T, ELWLV/SRT—RZASILTY—IbOOy 7z R LE T,
[ENTER] Z# g L [HREIE—FZR T TELT,

23.1. QXYV—=XY—IVDINSA—ZDEH
TARTLADOOYIHEERRENTZS [RIGHT (B)] F—%# L AEBISCTUATOBEEICEHREXZZELET,

REEZETAITIE. HREITE—RICHIVEZT [UP (L))/[DOWN (F)] F—% 7zl [RIGHT (&)I/[LEFT ()] ¥ —%
HEALEY,
2.3.2. Radio Enable/Disable (5#DEZh{b/ERh{L)

COEETIEEREY1—IVOBEM/ENZTAE T, ZTVF EVa—ILOEMEIFERIDET 23> B3t
BERIDEIY3a>TITVET,

# RADIO DISABLED
—_ (SVF D)
% ? P

Py RADIO ENABLED

Y (VA DHEML)

48619852 _ed1 JA-9
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2.3.3. Gangcount (¥+>J hoF)
ToBEmICIE ZIV—TEEF v 7 Bl 1 SISO BRIV DF YT ATV MIDRREINTVET,
COEDEEIFTHREIE—FTITVET,

2.3.4. Shiftdown Speed (7 F AU/ EE)

COEMEICIF QX =X Y —VDI T ETVREDNRTEINE T, YT M UVREZRET S THREIE
— FITEIWEAL[UP (B)] KT [DOWN (R KEDZERALE Y, 7OV TENTVSRER. Y —ILDRS
HEDEIS (%) T,

JA-10 48619852 _ed1



2.3.5. Shiftdown Point Config (7 F 37> KAV FDERTE)

COEMEICIE [T LTV RAVEDMVIBMBINRTENET T, (BIFTHRSEIE—FT [UP (k)] £713 [DOWN
(P F—%ERLTEETELT,

2.3.6. Free Speed (151T:&E)

COBEEICIF. QX =X Y — ) VDBITRENRTENE T, EIFTHREIE—FT [UP ()] KT [DOWN (F)]
F—ZFERALTEECTELT, TOUVIIVTENTVERER. Y —ILDEEREDESE (%) T,

48619852 _ed1 JA-11
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2.3.7. Torque threshold (/L% R{i#)

COEEICIE AEDOFTRAZRIRT 2 MNVIDARTENE T, EIXHREIE—FT [UP ()] HLT [DOWN (F)] &
ZEERLEETELT,

2.3.8. Angle (BFE)

[Angle "LOW"(BEME)] T4 XA TLA [Angle "HIGH"(BET&1)] T4 ATL A
Angle “LOW" [&#R&E1E— FT [UP (k)] F7zld [DOWN Angle "HIGH" I3 T#RE& 1 E—F T [UP (L) E£feld
(P F—EFERLTEETELXT, [DOWN ()] #—Z AL TEETEE T,

OO

P
( 0ooo TyJ

CEII]I]I] +

JA-12
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2.3.9. Torque (FIL%)

[Torque "LOW" (LI HEN 74 AT LA [Torque "HIGH"(MLZ @) 74 AT A
Torque “LOW” [ THR&E I E— R T [UP ()] &£7ciZ [DOWN  Torque “HIGH” |Z[#REIE— R T [UP (L) £/l
(PN F—%=FERLTEETEXT, [DOWN (F)] #+—%2FERLTEETEL T,

[Torque “TARGET"(MVZTERZEN T4 A TLA
Torque “TARGET" (& #REE1E— F T [UP (£)] £7zik [DOWN (F)] F+—%2 AL TEE CEL T,

+0.00  ¥1.00

o
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2.3.10. Unit of Torque (Lo D Eifir)
B 1 CEBRIBMNVIDEMHNTRRIINET,
BEITHREIE—FTI[UP ()] £7l& [DOWN (F)] F—%FEARALTEETEXT,

2.3.11. Direction of Rotation (El#5 /5 A)

QXY= NV R Y—ILOEEAAETRLTVE T, O REFEVERTINE T, ) Bt EYERTINE
3_0

[EEx A IS MRS E— T RIGHT (B)] &7l [LEFT (B)] +—%ERLEETEL T,

JA-14 48619852 _ed1



2.3.12. Strategy (¥;8&)

ZOE@EICIE. FERFOEREEARTEINET,

Left — Angle, Right — Torque (£-BE. H-IL7Y)

KENFERAROERZIELTVET,

ZORAERIE RS E— F T [RIGHT (B)] £7zl& [LEFT (£)] ¥ —%2FEALEETEE T,

2.3.13. Save/lgnore Settings (& EDIR7F/HER)

DEBEBEHINCGE 7 LIS, [Enter] ZRLCERIDREREFR Y I AZNA T4 bRRLET, BRAIDF v
IWEBRT BIIIAECIIERMNF—ZHLE T, BE [Enter] ZH T L REIT—FDRTLET,

B SAVE SETTINGS
ul \/ ul X B. “wcoss
- - l!l X CANCELSETTINGS
= GREDFv>t)b)
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24.

2.5.

[Warning (&%)] Eim&E
QX =X T4 RTLAD [Password (/NXAT— ) BE T [UP (L)] F—&BTERREINDIRDEE T,

Shunt Calibration, RF Signal Strength and Battery level (43 E8#%1E. RF (S S 8EL/\

vT)—5RE)

QX V=X TAATLAD [Password (/NAT—R)] BE T [UP (L)] #F—Z/TLRRENZROBEE T,
[Primary] €723 > ICIEDBRREDBHRRIENE T,
ED [Secondary] /3> IclE RFES38E. AD [Secondary] t7aviclE/\v T ) —ZREHNRRINET,

JA-16

O

———

<0.00

7 IlIII | D
O
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2.6. Cycle count (F12IV Ao F)
ZDMEIZ.QX V=X Y= )V CRITENT A VIV (RBICEEENERDSRAEET) ZRLTVET,

COBEEZHRET BICIE [ENTER] F—Z#L Y — IRV I ZRERLE T, A7)V AUV b EEOIcR T ICE,
[UP ()] &7cld [DOWN ()] +—ZERALE T, COEEZHIFI BTV —ILDEBRENTFICT (V)L 7ZR
T92RENDVET, COBRFEITOHEVWERWT A7V ATV SHMETTENTLENET,

2.7. Angle (E)

[Primary] %2 </3~ - Target Angle
[Secondary] ©</3~ () - Angle low
[Secondary] ©7</3> (f) - Angle High

06
———

O
‘

)

o)
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2.8. Torque (FIL%)

[Primary] €723 -Target Torque
[Secondary] ©7</3> (f) - Torque low
[Secondary] ¥ <3~ () - Torque high

O

——
0.00%

|—iI]I]I]O’F1 00

BADTA AT LA EE. [RUN] BIEICRSICIE [UP (B)] F—%Z#LET,

——)
Uu oo™

|I]‘I[Ilo

o)
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38 1: A7—2XLED DES
TARTLA BIa2—)UIclE 4 DD LED (T4 AT LA BE_LEERIC 3 D, FERIC 1 D) BABYUE T,
AT—2X LED DEHRIEUTDELITT,

B -

=
B

REOEDMTY A7 ILD LIRZEE
REOFEOMIFTA VIV TFRIATTRY
REDHEDNIFTYAVIVH LRETFROB TR Y
Y —JVICHED FEE

382 2:V—ILDOEEI—F
TFORIREEICH LY —IbiERDBEEI—RELR—MLE T,

F-01 (NBBHIEITEKY) Y — VD ERD

F-02 BEN)A—-T ) - BRGEEDT T RIIC ) A—D 5N

1-FF USBFIZETS—

A-10 E—Z2arrO—Z@8EZ21LT UL

A-55 TART LA VI o7 N—=I 3V DEHFAEH

B-01 T2 IVMO—Z VI I T DEHICKK

B-85 RFACK 214 L7770~ (EREHEHS—ED ACK A vt —IHKZ(E)

B-E1 RF B NAK ERE-TF+ > RIVDT I AEE

B-E5 RF A" NAK 3% (E-T7 L — LRH ERRAZ B

B-E9 RF H NAK Z3x{5-TACK K215

C-01 HEAE ID EDY 0 LUk

C-02 WRRA T THh 8 LI E

C-03 WBITDRXTY 7 ID BRITODATY 7T#%E LE>TW3

C-04 BEHEHH 8 LI E

C-05 RITOEEO GBI Z LEH>TWS

C-06 WITDRIVT EBRDY —IVDTRAMVIELIKEWN (V—IVDRK N VB EREREREEIC
RE) T2l FRITD VY EBRH 0 LIF

c-07 WITDRIVI TRV —ILDTRKMVZELIEREWD FIFRTO MV FRAZRANVY
BEYENEL

C-08 W7DV ERATRITDO VI FREVE/NEN

C-09 RITDOMVITBRAIRITO VY EBR%Z EE> TV (EEID— FIFHIFR)

C-0A RITDBELRHNY —IVDRAAHEE (9999) % EE>TWS

C-0B WITOBETRLNY —ILDRABEE (9999) & EE>TWS

C-0C RITOAE LRHIRITOAE T RE FE>TWS

C-0D RITOAETRARITOAE LRZ EE>TWV5 (EEID— FIZHIRR)

C-0E YV — VDA TV THBIZENVY T BIZED VY LREDSEENMCH S

C-OF Y — VDA Ty THBIZN VYT BIEZEN VY LREDSEFENMCHS

c-10 ABEXIIEMVIZOWTNICE Y —IVDEBHAT Y THEREITNTUOEWND

C-11 HBITORMEHNRKY —IU FIVZEVEREVD TIFRITORRENRAKY —IV MILIKVENE
(W

c-12 BITOBTERENRARE—2ERESE LE>TWS

C-13 WRITOV TRV RENRAE—2REZ LEE>TWS

C-14 WRADTAAT LA 1y MERFREETN TS

C-15 ML DRMENBIZE (MLY BIZME) £izldmzA Ly (BIZBE) ZHBA TS

C-55 NGB ROEIR
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E-00 BHHE

E-01 |5 R —IVIRRE

E-02 12T t5pe

E-03 E—25%RE

E-04 BER

E-05 mEE ER

E-06 BRA 7ty MESE

E-07 DERIERES

E-08 MLO ATy NEE

E-09 TieRiEE

E-0A ATV TRITRA LTI

E-0B BRERITRA LTI

E-0C ANV YEBE

E-0D FRAEES

E-OF RITOZHEMLEL

E-OF ANV ERE

E-10 FRAERE

E-11 RITOZEEHMEL

E-12 FEAR ) A— 1)) —R

E-13 T—Zarka—>U4vF Kvd Utvhk

E-14 TL—F 2ALT7 T+

E-18 KRFETDRITAT VT (—RIE NV IERZETT T LTLEW)
E-1B BHEE (E—% O bO—FH&HE)

E-1C B\ T U—EE (E—42 2> bA—SDHM&H)

E-1D Btz \y ) —BE (E—4% O bO—2HEH)

E-1E E—Z20hO—5%KTT5

E-1F (FHALGW) A7y A—RE22E

E-81 T—42 O hO—>® EOR DIERY ID HNMIRTEZEIRL TLAIEAIC—EL T R
2-<Alarm ID> | @EI1—HY—HEMITB75—LIDIEE TS PM 7S5—L 21 LDEE
3-<Alarm ID> | BEI1—Y—HEHITZ7>—LIDISE TS PM7o—L A7 )ILDBEE
C-16 BRATY THORED 0

BmEAVTFVR

FAZDRIIEE CENNTVE T, D FFEIC OV TUIRIDSDERER T,
TEDEBEAVTFVAIRES —EREZ—DIHH T TLIEEL,
BREVEDLEEIX. BEHRDRZFOD Ingersoll Rand FEFEFTE o (FERFEENTEKLEELN,
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